ZUP-ZUP-L

Zasilacz Urzadzen d 0) kU me nta CJ d
Pozarowych .
’ techniczno-ruchowa

" NN

www.smay.eu



L/— M /\ Dokumentacja techniczno-ruchowa
4 ZUP / ZUP-L

Firma SMAY zastrzega sobie prawo do wprowadzania zmian w niniejszym dokumencie.

Spis tresci

1 L] =T o 2
2 LR=T o T8 =y T o 5= T = 2
2.1 WProwadzenie A0 ODrOtU. ...t ens 2
2.2 Deklaracja wiasCiwoSCi UZYtKOWYCN ...t e e et e e e e e e e e e e e e e e e aaenenns 3
3 (@113 o] o Ta [U1 U PP 6
4= =] o =] 0 17 1= 6

G T o T 1S3 = 1= o] o] = L0011V o = 6
GG - =1 T = e b = - = 7
4 1o T LU =] =T [0 1 7
4.1  Modut MZR - Modut ZatgCzania REZEIWY . u.uiuiuiiiiiiiiii e s et e e r s s s s aanaas 7
4.2 Modut MZ24 - Modut Zasilania 24V D C ... ..ttt e 8
4.3 Modut MZSW - Modut Zasilania Silnikdw Wentylatordw poZarOWYCh ........ccuvuiiiiiniiiiieiieiie e e aeenas 9
4.4  Modut MZKDC - Modut zasilania Elementéw Systemu Kontroli Rozprzestrzeniania Dymu i Ciepta ................. 16
4.5 Modut MZKP - Modut Zasilania Sitownikdw Klap POZAroWYCh ......ccuiiiiiiiiiiiiii e e e e e e e 17
4.6 Modut MZOD - Modut Zasilania Sitownikéw Okien i Drzwi oddymiania......c.vveeeerieiiniineiieineneee e eeeeaeenes 17
4.7 Modut MSOA - Modut Sygnalizatordw Optyczno-AKUSEYCZNYCH . .u.iuiiiiiiiiiiii e e e 18
4.8 Modut MKL - Modut KOntroli Linii ZasilajaCe]. . . uuvuiuiuiniiiininininininansiaiaiarsss s s s s asasasaens 18
4.8.1 LN O N R < TR PP PP PTPP 19
4.8.2 L I N T 1 21
4.8.3 LI T4 S PP 22
4.8.4 O N R4 S 7 PO PP PTPP 24

4.9 Modut MMG - Modut Generatora PradOtWOIrCZEG0 .. .. uuuuetieet it et e tae e e e et e et e et e e e e e e et eaeeaaeneeneaneaeanennees 25
4.10 Modut MPP - Modut Zabezpieczenia PrzeCiwprzepi@CiOWEGO .. uuuuuereeieieiiitiaitiaeeieeeee e esarasasararasasasaenens 26
4.11 Modut MOW - Modut Ogrzewania i Wentylacji Wnetrza zasilaCza .......c.vvvuiriiiiiiiiiiiiieinnn e enens 27
4.12 Modut M230 -Modut Zasilania 230 VAC .. ..euieieiiiiiiii it 28
4.13 Zestawienie MOAUIOW SKIAOWYCR ... ...iuiiiiii i e et et e et et e e e e e e e e e e aenens 29
(017 o1 [0 1= L LTIV 1= o [ PPN 30

6 Warianty WYKONania = ODUGOWY ... e e e et e e s a e a e e e s s e e e e e e e e e enennnnns 31
Pakowanie, Transport i SKIAOOWENIE .. ... s a e a s aeneas 32

0 S == 1 01 V= T = 32
7287 N = 2 1= o o T 32
728G T Y 1< =T 0111V o1 N 33
8 170 ] =2 33
8.1  MONtaz zasilaCzy WISZaCYCh . ..u e e 33
8.2  MONAZ ZaSIIACZY SLOJACYCI 1uuiuitiiinit i e 34
9 S ol (o= = To = I (e ] 1= = Lo - PP 34
9.1  BEZPIECZENSEWO UZYTKOWENIA 11 ttuttitiieieieteeis ettt et et e et et e et e e e e e e e et r e e s e s e e e e e et e s e e e e e e ea e e e e e e e e eaees 35
LS T A O o 4V 1 < | Y PP 35
9.3 Wptyw Wyrobu Na SrodowiSKO NatUMAINE .. ....uiu it e e e e et e e e e e aees 35
10 (O] o] aIch-2= 1= 1o ) VA e N =1 t= L a Lo | P PP 36
11 = 1 =074 011N 38
11.1 Instrukcja montazu i uruchomienia ZUP Na ObIEKCI® ... ..vivieieiii e 38

Wersja 1.5a

Data edycji: 31.07.2023 r. Strona 1z 57



L/— M /\ Dokumentacja techniczno-ruchowa
4 ZUP / ZUP-L

1 Wstep

Szczegdtowe zapoznanie sie z niniejszg dokumentacjg, montaz i uzytkowanie urzadzen
ZUP zgodnie z podanymi w niej opisami i przestrzeganie wszystkich warunkdw bezpieczenstwa
stanowi podstawe prawidtowego i bezpiecznego funkcjonowania urzadzenia.

Przed przystgpieniem do montazu i eksploatacji urzadzenia nalezy doktadnie
zapoznac sie z tresScig niniejszej DTR. Nieprzestrzeganie zalecen zawartych w
dokumentacji moze doprowadzi¢ do niebezpiecznych sytuacji, uszkodzenia mienia
lub zdrowia. Producent nie ponosi odpowiedzialnosci za szkody powstate w wyniku
uzytkowania niezgodnego z niniejsza dokumentacja.

Zaktada sie, ze prace dotyczace transportu, montazu zasilacza ZUP, podtaczenia instalacji
zwigzanych z urzadzeniem  jak réwniez konserwacji i napraw wykonywane sg przez
wykwalifikowany personel lub nadzorowane sg przez osoby uprawnione.

Przez wykwalifikowany personel rozumie sie osoby, ktére wobec odbytego
przeszkolenia, posiadanego doswiadczenia zawodowego w zakresie urzadzen
elektromechanicznych i znajomosci istotnych norm, dokumentacji oraz przepiséw dotyczacych
bezpieczenstwa i warunkow pracy.

Ponizsza dokumentacja techniczno-ruchowa zawiera szczegdétowe informacje dotyczace
mozliwych konfiguracji ZUP, przyktadow ich montazu, oraz uruchomienia i uzytkowania. Jezeli
zasilacze eksploatowane sa zgodnie z przeznaczeniem, to niniejsza dokumentacja i inne
dokumenty dotaczone do urzadzen zawierajaq wystarczajace wskazéwki niezbedne dla
wykwalifikowanego personelu.

Montaz urzadzenia, podtaczenie instalacji zwigzanych, uruchomienie,
eksploatacja i konserwacja muszg odbywac sie zgodnie z dyrektywami i
przepisami obowigzujgcymi na terenie kraju, w ktérym zamontowane jest
urzadzenie.

Zaleca sie korzystanie z pomocy Autoryzowanych Serwiséw SMAY podczas
montazu, instalacji, uruchamiania oraz napraw i konserwacji.

Dokumentacja powinna zawsze znajdowac sie w poblizu urzadzenia i by¢
tatwo dostepna dla stuzb serwisowych.

2 Regulacje prawne

2.1 Wprowadzenie do obrotu

Zasilacz Urzadzen Pozarowych ZUP wprowadzono do obrotu na podstawie wydanych przez
Centrum Naukowo Badawcze Ochrony Pozarowej — Panstwowy Instytut Badawczy w Jozefowie,
dokumentéw:

> Swiadectwo dopuszczenia: 3970/2020
> Certyfikat statosci witasciwosci uzytkowych: 1438-CPR-0406

Zasilacz Urzadzen Pozarowych ZUP zostat oznakowany przez producenta znakiem jednostki
dopuszczajacej Centrum Naukowo Badawcze Ochrony Pozarowej - Panstwowy Instytut
Badawczy w Jézefowie (CNBOP-PIB).
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SMAY Sp. z 0.0.
Podteze 678
32-003 Podieze

NIP: 6782821888

smay.eu

DEKLARACJA WYASCIWOSCI UZYTKOWYCH
DECLARATION OF PERFORMANCE
008-CPR-2015

Niepowtarzalny kod identyfikacyjny typu
wyrobu:

Zasilacz do systemow kontroli
rozprzestrzeniania dymu i ciepta typu

Unique identification code of the product
type:

Power supply equipment for smoke and
heat control systems type ZUP and

ZUp i ZUP-L (Zasilacz Urzadzen ZUP-L (Power Supply for Fire
Pozarowych) Equipment)
2. Zamierzone zastosowanie lub Intended use/es:
zastosowania:
Bezpieczenstwo pozarowe -  zasilanie Fire safety — power for system devices /
urzadzen / elementdw w systemach elements in fire detection and fire alarm
sygnalizacji pozarowej, systemach kontroli systems, smoke and heat controls systems
rozprzestrzeniania dymu i ciepta oraz innych and other fire protection equipment
urzadzen przeciwpozarowych pracujacych operating in the fire conditions
w warunkach pozaru
3. Producent Manufacturer:
SMAY Sp. z 0. 0. ™
Podicze 678, " NN\
32-003 Podteze, Poland
4. Upowazniony przedstawiciel: Authorized representative:
nie dotyczy not applicable
5. System(-y) oceny i weryfikacji statosci System/s of AVCP:
wiasciwosci uzytkowych:
System 1 System 1
6. Norma zharmonizowana: Harmonized standard:

EN 12101-10:2005+AC:2007
EN 54-4:1997+AC:1999+A1:2002+A2:2006

Jednostka lub jednostki notyfikowane:

Centrum Naukowo - Badawcze
Ochrony Przeciwpozarowej im. Jozefa
Tuliszkowskiego

Panstwowy Instytut Badawczy

ul. Nadwislanska 213, 05-420 Jézefow
Numer identyfikacyjny: 1438

Nr certyfikatu statosci wasciwosci
uzytkowych:1438-CPR-0406

EN 12101-10:2005+AC:2007
EN 54-4:1997+AC:1999+A1:2002+A2:2006

Notified body/ies:

Centrum Naukowo - Badawcze
Ochrony Przeciwpozarowej im. Jozefa
Tuliszkowskiego

Panstwowy Instytut Badawczy

ul. Nadwislanska 213, 05-420 Jézeféow
Notified body No. 1438

No. Certificate of constancy of performance:
1438-CPR-0406

dafiLe
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7. Deklarowane witasciwosci uzytkowe / Declared performance:

Zasadnicze charakterystyki wyrobu EN 54-4:1997 + A1:2002
+ A2:2006+AC:1999
Essential characteristics of the product

Skutecznos¢ zasilacza / Performane of power supply

Wiasciwosci uzytkowe
Performance

Wymagania ogdine / General requirements spetnia / pass

Funkcjonalno$é¢ / Functions spetnia / pass

Materiaty, konstrukcja i wykonanie / Materials, design and manufacture
Niezawodnos¢ eksploatacyjna / Operational reliability

spetnia / pass

Wymagania ogoélne / General requirements spetnia / pass

Funkcjonalnos¢ / Functions spetnia / pass

Materiaty, konstrukcja i wykonanie / Materials, design and manufacture spetnia / pass

Dokumentacja / Documentation spetnia / pass
Znakowanie / Marking

Trwatoéé niezawodnosci dziatania: odpornos$é na dziatanie temperatury /
Durability of operational reliability, temperature resistance

- Zimno (odpornos¢) / Cold (operational) ‘

Trwato$é niezawodnosci dziatania: odporno$é na wibracje /
Durability of operational reliability, vibration resistance

Uderzenie (odpornos¢) / Impact (operational) ‘

spetnia / pass

spetnia / pass

spetnia / pass

Wibracje sinusoidalne (odpornos¢) / Vibration, sinusoidal (operational) ‘ spetnia / pass

Wibracje sinusoidalne (wytrzymato$¢) / Vibration, sinusoidal (endurance) ‘
Trwatosé niezawodnosci dziatania: odpornosé na wibracje /

Durability of operational reliability, vibration resistance

Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna (odpornosc) / Electromagnetic compatibility ‘
(EMC), immunity tests (operational)

Trwatosé niezawodnosci dziatania: odpornosé na wilgotnosé /

Durability of operational reliability, humadity resistance

spetnia / pass

spetnia / pass

Wilgotne goraco state (odpornosc) / Damp heat, steady state (operational)

Wilgotne goraco state (wytrzymatosc) / Damp heat, steady state (endurance)

spetnia / pass

spetnia / pass

Zasadnicze charakterystyki wyrobu EN 12101-10:2005 +AC:2007
Essential characteristics of the product

Niezawodnos¢ eksploatacyjna / Operational reliability
Funkcje / Functions
Materialy, konstrukcja i wykonanie / Materials, design and manufacture

Wiasciwosci uzytkowe
Performance

spetnia / pass
spetnia / pass

Parametry eksploatacyjne w warunkach pozaru / Operating parameters in ZUP

fire conditions ki

Postanowienia ogodlne / General provisions stg:: / NPDY

Zrédta zasilania - postanowienia ogdlne / Power supply source - general provisons Vn;iteai%tl?g; é 2)

Czas zadziatania / Response time ZUP ZUP-L

Postanowienia ogdine / General provisions Sps::: / NPDY
nie dotyczy /

Zrodta zasilania — postanowienia ogdlne / Power supply source - general provisons not applicable?

Zasilanie z rezerwowego zrodta zasilania (baterii) / Power supply from reserve source
(battery)

Zasilanie z rezerwowego zrodta zasilania (pradnic) / Power supply from reserve
source (generator)

D NPD (wiasciwosci uzytkowe nieustalone) / NPD (No Performance Determined)

2 nie dotyczy - zasadnicza charakterystyka nie ma zastosowania do wyrobu / not applicalbe - the essential characteristic

does not apply to the product
[ﬂn ﬂ L47
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Wiasciwosci uzytkowe okreslonego powyzej
wyrobu sq zgodne z zestawem
deklarowanych wiasciwosci uzytkowych.

Niniejsza deklaracja wiasciwosci uzytkowych
wydana zostaje zgodnie z rozporzadzeniem
(UE) nr 305/2011 na wytaczng
odpowiedzialno$¢ producenta okreslonego
powyzej.

Dokumentacja techniczno-ruchowa

SMAY Sp. z 0.0.

Podteze 678

32-003 Podteze

ZUP / ZUP-L

NIP: 6782821888

smay.eu

The performance of the product identified
above is in conformity with the set of
declared performance/s.

This declaration of performance is issued, in
accordance with Regulation (EU)
No 305/2011, under the sole responsibility of
the manufacturer identified above.

W imieniu producenta podpisat:
Signed for and on behalf of the manufacturer by:

Dyrektor Zarzadzania Jakoscig
Quality Systems Director

,/}’/ { el ¥

mgr inz. Piotr Dabrowski

Podteze, 27.07.2022

miejsce i data wydania
place and date of issue

NIP: 678-282-18-88, Regon: 356295933, KRS: 0000007764, BDO: 000042468,

Sad Rejonowy dla Krakowa-Srodmiescia, XI Wydziat Gospodarczy Krajowego Rejestru Sadowego.

Kapitat zaktadowy spotki: 50.000 PLN.
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3 Opis produktu

3.1 Zastosowanie

Zasilacz modutowy typu ZUP/ZUP-L zwany w dalszej czesci DTR ,ZUP” przeznaczony jest
do zasilania napieciem elektrycznym niskim i bardzo niskim (max: 1000VAC, 1500VDC)
systemOw rozprzestrzeniania dymu i ciepta z uwzglednieniem zasilania wentylatorow
oddymiajacych i kompensacyjnych, z wykorzystaniem przetwornic czestotliwosci.

Zasilacz stosuje sie réwniez do zasilania takich elementéw jak: przeciwpozarowe klapy
odcinajace oraz klapy wentylacji pozarowej, okna oddymiajace, klapy dymowe, elektro-zawory,
elektro-trzymacze, bramy.

Badania funkcjonalne oraz ocene witasciwosci uzytkowych oraz dopuszczenie do
uzytkowania w ochronie przeciwpozarowej przeprowadzono w Centrum Naukowo Badawczym
Ochrony Przeciwpozarowej — Panstwowy Instytut Badawczy w Jozefowie.

Zasilacz typu ZUP-L nie jest wyposazony w Modut Zataczania Rezerwy (MZR) co za tym
idzie moze przyjac tylko zasilanie podstawowe.

3.2 Podstawa opracowania

Przedmiotem opracowania jest koncepcja zasilacza modutowego typu UZS klasy A, do
celéw dystrybucji energii elektrycznej niskiego i bardzo niskiego napiecia dla systemu kontroli
rozprzestrzeniania dymu i ciepta (seria norm PN-EN 12101 oraz norma PN-EN 54-4).

Urzadzenie to powstaje aby spetnione byly wymogi formalne wprowadzenia do obrotu
systemédw zasilania certyfikowanych urzadzen przez niecertyfikowane komponenty (np.
falowniki, styczniki, przekazniki), dla ktérych nie ma podstawy prawnej dla oceny wg I systemu
oceny zgodnosci oraz wykazania niezawodnosci takich rozwigzan.

Podstawg dla niniejszego opracowania sg zapisy normy PN-EN 12101 czes$¢ 10 ,,Zasilacze”.

Czytamy w niej:

(...)

»Zasilacz systemu kontroli rozprzestrzeniania dymu i ciepta moze by¢ przeznaczony do
zasilania systemoéw pneumatycznych, systemoéw elektrycznych niskiego i bardzo niskiego
napiecia lub kazdej ich kombinacji.

Zasilacze systemu kontroli rozprzestrzeniania dymu i ciepta mogq dostarcza¢ energie
potrzebng do codziennej wentylacji pomieszczen i zasilania innych urzadzen przeciwpozarowych
pracujacych w warunkach pozaru”

Zgodnie z zatacznikiem A powyzszej normy, przez niskie napiecie rozumie sie napiecie do
1500VDC oraz 1000 VAC. Przez bardzo niskie napiecie rozumie sie do 75VDC oraz 50VAC

Zasilacz ZUP spetnia wymagania normy PN-EN 12101 cze$¢ 10 oraz wymagania normy
PN-EN 54-4.

Wersja 1.5a
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3.3 Zasada dziatania

Zasilacz typu ZUP moze zasila¢ zarowno elementy skladowe systemu pozarowego jak i
urzadzenia wchodzace w sktad systemu wentylacji bytowej.

Zasilacz zostat przystosowany do wspodtpracy z sygnatami sterujgcymi w postaci stykéw
bezpotencjatowych. Po otrzymaniu sygnatu, odpowiedni modut sktadowy zasilacza witacza lub
wytacza napiecie dla danego urzadzenia odbiorczego. Sterowanie w przypadku, gdy urzadzenia
odbiorcze pracujg w trybie nie pozarowym, moze odbywac sie poprzez dowolny system sterujacy
(istnieje mozliwos¢ montazu jego elementéw wewnatrz obudowy ZUP). W trybie pracy
pozarowym (nadrzednym) urzadzen podtaczonych do zasilacza, sygnaty sterujgce wysytane sg
z Central Sterujgcych lub ich modutéw. Dopuszcza sie zastosowanie central spetniajacych
wymogi sterowania pozarowego oraz nie pozarowego.

Zasilacz podczas pracy caty czas monitoruje parametry sieci zasilajacej oraz linii
zasilajgcych poszczegélne komponenty systemu pozarowego. Po wykryciu nieprawidtowosci,
wysytany jest sygnat awarii zbiorczej oraz zapala sie odpowiednia lampka LED na obudowie
zasilacza.

Zasilacz pozwala Centrali Sterujacej na monitoring toréw transmisji zasilanych elementéw
pozarowych, dzieki zastosowanym modutom kontroli linii tychze zasilaczy. ,Zubr” umozliwia
rowniez petng kontrole zatgczen poszczegodlnych modutdw przez zewnetrzne uktady monitorujace
(istnieje mozliwo$¢ montazu ich elementow wewnatrz obudowy ZUP).

4 Moduty sktadowe

Zasilacze produkowane sg jako zintegrowane urzadzenie wyposazone w okreslong liczbe
modutdéw sktadowych. Modutowa budowa pozwala na dopasowanie jego funkcjonalnosci do
indywidualnego zapotrzebowania zaréwno pod katem liczby zasilanych urzadzen, jak réwniez ich
typow.

Zawarty ponizej opis modutdéw jest opcjonalny i zalezy od warunkow technicznych na
obiekcie docelowym oraz funkcji urzadzenia przyjetej przez projektanta zasilanego systemu.

Wzajemne powigzania pomiedzy modutami wynikajga z zatozonej funkcjonalnosci
urzadzenia i sq przedmiotem indywidualnego projektu elektrycznego kazdego ze egzemplarzy
zasilacza ZUP.

4.1 Modut MZR - Modut Zataczania Rezerwy

Modut zataczania rezerwy stuzy do automatycznego przetqczania pomiedzy wydzielonymi
zrédtami energii elektrycznej (podstawowego i rezerwowego) przy wykorzystaniu uktadu
Samoczynnego Zatgczania Rezerwy. W razie utraty podstawowego zrdédia zasilania MZR
samoczynnie przetacza tor zasilania na zasilanie rezerwowe i sygnalizuje utrate zasilania
podstawowego. Po powrocie zasilania podstawowego MZR przelacza zasilanie z powrotem na
podstawowe.

Wersja 1.5a

Data edycji: 31.07.2023 r. Strona 7 z 57



L/— M /\ Dokumentacja techniczno-ruchowa
4 ZUP / ZUP-L

IAS

o
—202 "

=

a4, 13
1
L

In2
6 L,

Rysunek 4.1 Schemat modutu MZR

Istotne znaczenie na ustawianie parametréw przerw MZR ma maksymalna czestotliwosé
przetgczania na wejsciu zasilania dla zastosowanych w zasilaczu przetwornic czestotliwosci.

Maksymalna ilo$¢ przetaczen na wejsciu zasilania dla przetwornic:

FC 101 dla wielkosci obudéw H1-H5 - max. 1 raz/30 s
FC 101 dla wielkosci obudéw H6-H10 - max. 1 raz/min
FC 102 dla mocy < 7,5 kW - max. 2 razy/min
FC 102 dla mocy 11 - 90 kW - max. 1 raz/min

YV VYV V

4.2 Modut MZ24 - Modut Zasilania 24VDC

Zasilanie 24VDC realizowane jest przez zasilacz przystosowany do wspotpracy
z akumulatorami spetniajacy wymagania normy PN-EN 12101-10 dla uktadow sygnalizacji i
Automatyki pozarowej.

Zasilacz 24VDC wystepuje w roznych wariantach mocy w zaleznosci od tego pod jakim
obcigzeniem bedzie musiat pracowaé. W zaleznosci od projektu ZUP zasilacze dobierane sg do
maksymalnego obcigzenia. Prad wyjsciowy moze wynosi¢ od 2A do 50A.

Modut zasilania MZ24 posiada zasilanie rezerwowe w postaci dotgczonych akumulatorow.
Baterie dobierane sg tak aby ich pojemnos$¢ spetniata zatozenia punktu 6.2 normy. Sg one
tadowane i kontrolowane przez zasilacz. W razie wykrycia stanu roztadowania lub uszkodzenia
akumulatoréw, zasilacz zgtasza btad do Centrali Sterujgcej. MZ24 moze obstuzy¢ akumulatory o
pojemnosci od 7,2Ah do 300Ah (w zaleznosci od zastosowanego zasilacza).
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Rysunek 4.2 Schemat modutu MZ24 z podtrzymaniem bateryjnym

4.3 Modut MZSW - Modut Zasilania Silnikdw Wentylatorow pozarowych

W Zasilaczach Urzadzen Pozarowych ZUP oraz ZUP-L do rozruchu silnikdw wentylatordw,
lub innych napeddéw tréj lub jedno fazowych stosowane sg klasyczne metody rozruchowe z
wykorzystaniem:

Stycznikéw mocy:

> Rozruch bezposredni - polega na bezposrednim zatgczeniu silnika elektrycznego
(np. wentylatora) do sieci poprzez wysterowanie cewki stycznika, przetgczenia jego
stykdw i podanie napiecia znamionowego na zaciski silnika, rozwigzanie
powszechnie stosowane dla silnikdw o mocach do 5,5kW. Prad rozruchowy moze
osiggac wartos¢ do 8x In (prad znamionowy silnika).
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ZUP / ZUP-L
Tabela 4.1Przyktad okablowania i podtgczenia silnika w rozruchu bezposrednim
Schemat potaczen Zalecana Zaciski uzwojen silnika
liczba zyt
| 230V 400V
= 777 4 x *(przekroj [YOY O
% | 23 4 projektowany) \TAT A i
| :.. ‘\ I:) N :, \_I
| Poh':[czenie U1. 4 ;I' v;" 4 ul Vi W
! zaciskow zgodnie
' z napieciem U o uouou
| zasilania oraz
| tabliczka 400V 690V
| zZnamionowa
silnika. wi_ wu W L vz
u v W |PE /U‘\I :O\; /?\, {0 \_@_/ O\:
Y \ ‘I ¥ L e
b v B
L T/I '\,T," '\.T,z’l um T w1 T w1 T
M = n T vl ow
L1 L2 L3 L [ ¥ L

> Gwiazda-tréjkat (G/T) - dla silnikéw wiekszych mocy czesto stosowanym
ukfadem rozruchowym jest uktad Y/D pozwalajgcy na znaczne ograniczenie pradow
rozruchowych urzadzenia (do 3x In) oraz zmniejszenie przekrojéw przewoddéw. W

poczatkowej

fazie rozruchu uzwojenia silnika potaczone sg w gwiazde, a uktad

automatyki przetacza je w tréojkat w momencie osiggniecia predkosci obrotowej

wirnika, zmn

iejsza to pobdr pradu z sieci. Metoda ta zwykle znajduje zastosowanie

dla silnikéw o mocach powyzej 5,5kW.

Tabela 4.2 Przykfad okablowania i podtgczenia silnika w rozruchu gwiazda/tréjkat (Y/A)

Schemat potaczen

Zalecana liczba zyt

VL
AW

~

mno

| 4 + 3 x *(przekroj projektowany) lub
rT 4 + 4 x *(przekroj projektowany) lub
4 56 7 7 x *(przekrdj projektowany)

/

Osobne wyprowadzenie dla kazdego zacisku
uzwojenia silnika.

>
|

wi Vi Ut
-
o=
v2 uz wa

o
m

> Dahlander'a (dwubiegowa) - uktad stycznikéw pozwalajacy na automatyczne
sterowanie predkosci obrotowej silnikéw poprzez zmiane liczby par biegundw.
Najczesciej wystepujacy uktad to Y/YY (gwiazda/podwdjna gwiazda).
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Tabela 4.3 Przykfad okablowania i podfaczenia silnika w rozruchu dwubiegowym w uktadzie Dahlandera

Schemat potaczen Zalecana liczba zyt
4 + 3 x *(przekrdj projektowany) lub
% 999 999 4 + 4 x *(przekrdj projektowany) lub
>‘< 12 3 4 56 7 7 x *(przekrdj projektowany)
=] ﬂa Osobne wyprowadzenie dla kazdego zacisku
EQ&R | uzwojenia silnika.
TR
PE

> Niezalezne uzwojenia (dwubiegowa) - regulacja predkosci obrotowej silnikow
z dwoma niezaleznymi uzwojeniami np. Y/Y

Tabela 4.4 Przyktad okablowania i podtaczenia silnika w rozruchu dwubiegowym z osobnymi uzwojeniami

Schemat potaczen Zalecana liczba zyt
4 + 3 x *(przekroj projektowany) lub
> 799 P9 TY 4 + 4 x *(przekrdj projektowany) lub
= 1 23 456 7 7 x *(przekréj projektowany)
=] ﬂa Osobne wyprowadzenie dla kazdego zacisku
353\%/45 | uzwojenia silnika.
R T
PE

> Rewersyjny - pozwalajgca na zmiane kierunku obrotéw wentylatora poprzez
zamiane kolejnosci faz, mozliwe jest zastosowanie pracy rewersyjnej we wszystkich
w/w uktadach rozruchu, takze na dwdch biegach.

W stycznikowych uktadach rozruchu stosowane sa potwierdzenia obecnosci zasilania
napedu oraz zadziatania stycznika w celu potwierdzenia poprawnej pracy wentylatora. Mozliwa
jest takze kontrola ciggtosci obwodu zasilania wentylatora.

Uktadow typu SOFTSTART

Do rozruchu silnikéw wentylatoréw z wykorzystaniem uktadu tzw. miekkiego startu czy tez
tagodnego rozruchu znanego szerzej jako ukiady softstart w zasilaczach ZUP oraz ZUP-L

Wersja 1.5a
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wykorzystywane sg urzadzenia renomowanych firm takich jak:

» ABB serii PSR,
» Danfoss typu MCD201 i MCD500

Tabela 4.5 Przykfad okablowania i podtgczenia silnika w rozruchu bezposrednim z uzyciem ukfadu tagodnego rozruchu

Schemat potaczen Zalecana Zaciski uzwojen silnika
liczba zyt
! 230V 400V
— 7Y 4 x *(przekrdj F =Y Y NN
% | 7 3 4 projektowany) L ATA ¢ sy
| £ I:’ b\ :‘ \I
| Poia_czenie Lh 4 v\r r w"" - n v w1
| zaciskow zgodnie
I z napieciem L1 L2 L3 1] L2 3
| zasilania oraz
| tabliczka — 690V
| znamionowag :
silnika. - | A w2 vz
u v (W PE /O\I :C\; f?\ {fc \_@__/ O\
s Vo ‘I y " e
.j -\I ."J “- i
M = U'II\T/ “}TI}"‘:}? U]T WT wi
L1 L2 L3 L L2 L3

Zastosowanie tego typu urzadzen pozwala na zredukowanie pradu rozruchowego
wentylatora do wartosci ok 4x In (prgdu znamionowego).

Przetwornic czestotliwosci typu:

» Danfoss serii FC101 i FC102.
» Mitsubishi serii FR-F800, FR-E800 oraz FR-CS80
» Eura serii E810

Przetwornica czestotliwosci moze miec¢ dotaczone rezystory hamowania w przypadku gdy
zasila¢ ma wentylatory pracujace z szybko zmiennymi obrotami. Przetwornica ma mozliwo$c
przyjecia sygnatu analogowego z zakresu 0-10VDC lub (0-2)4-20mA okreslajacego zadane
obroty zasilanego silnika.
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Tabela 4.6 Przyktad okablowania i podtaczenia silnika w rozruchu z przetwornicg czestotliwosci

Schemat potaczen Zalecana Zaciski uzwojen silnika
liczba zyt
L 4 x *(przekroj 230V a00V
projektowany) +
ekran
; (]) W;l_‘ LF":“_H l'!/__\ 'W'.?__\ u2 \I’j___\
(e)(@) (o € )
% 1] 2 3 4§ Potaczenie A A ¢ Y ( e L2
| | zaciskow (e)(e) (o) o
‘ | ngt_:lni_e z U; ;I' w‘ o n Vi w1
L napieciem
i ‘ zasilania oraz u_u o u_ 2 o uw
tabliczka
:::‘T:‘ zZnamionowa foov uaadly
silnika.
U v lw PE \\'f.__ UI._ \le_H n’_}__ Uz \n___
. (o) (e) (o) (o \.@- D
Przewod AT A T
il za5|I_aJ.acy ' U:1\ ) \:1 w' n? nl -
M powinien  byc
ekranowany L1 L2 L3 L1 L2 L3

Zastosowanie tego typu urzadzen pozwala na zredukowanie pradu rozruchowego
wentylatora do wartosci ok 2x In (pradu znamionowego).

1 L2 L3 | L2 L L2 L3
2 |4 |8 =
-Fx -
“Ex Do g
1 |3 |s
gG A
Qx4 W% -Qx 4 4% Qx4 Td
Ly L o
o™ =T w o =x w o~ =T w
ul v w ul v| w ul v w

Rysunek 4.3 Schemat modutu MZSW-ZB zasilanych poprzez stycznik

Dla rozruchu silnikdw wiekszych mocy, stosowane sg uktady przetgczajace gwiazda -
tréjkat ztozone ze stycznikéw oraz przekaznikéw czasowych.
W zaleznos$ci od mocy wentylatora i trybu jego pracy, zastosowac¢ bedzie mozna moduty
realizujace:
» Zataczenie Bezposrednie (do max 5,5kW) - MZSW-ZB
» Zataczenie poprzez ukfad Gwiazda/Trojkat (od 7,5kW) - MZSW-GT
» Zataczenie pierwszego/ drugiego biegu wentylatora (np. ukltad Dahlandera) - MZSW-
2B
» Zataczenie w dowolnym kierunku - MZSW-2K
» Zataczanie pierwszego/drugiego biegu wentylatora (np. ukiad Dahlandera) w

Wersja 1.5a
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dowolnym kierunku - MZSW-2B2K
» Zatgczenie i zasilanie poprzez przetwornice czestotliwosci lub softstart - MZSW-FC

Moduty oprdécz dystrybucji energii elektrycznej potrzebnej dla pracy wentylatoréw, petnig
takze funkcje kontrolng stanu pracy oraz ewentualnych awarii toru zasilania. Sygnaty
potwierdzenia pracy oraz awarii zbiorczej przekazywane sg do Centrali Sterujacej.
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Rysunek 4.5 Schemat modutu MZSW-2B -zasilania silnikdw dwu biegowych w uktadzie Dahlandera

Wersja 1.5a

Data edycji: 31.07.2023 r. Strona 14 z 57



Dokumentacja techniczno-ruchowa

ZUP / ZUP-L

" NN

L1
L2
L3

aned o o o o %

Rysunek 4.6 Schemat modutu MZSW-2K - zasilania silnikéw dwu kierunkowych
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Rysunek 4.7 Schemat modutu MZSW-2B2K - zasilania silnikow dwu biegowych dwu kierunkowych
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Rysunek 4.8 Schemat modutu MZSW-FC - zasilania silnikoéw z uzyciem przetwornicy czestotliwosci i uktadu softstart

4.4 Modut MZKDC - Modut zasilania Elementow Systemu Kontroli
Rozprzestrzeniania Dymu i Ciepta

Moduty te zapewnia¢ beda zasilanie gwarantowane dla urzadzen sktadowych systemow
opisanych normg PN-EN 12101-10. Linie zasilajace te urzadzenia sg monitorowane pod katem
wystepowania zwar¢ lub przerw. Takze zabezpieczenia zasilanych urzadzen umozliwiajq ich
kontrole. Sygnat o uszkodzeniu linii lub zadziataniu zabezpieczenia przekazywana jest do Centrali
Sterujacej.

Moduty wyposazone sg w zabezpieczenia dobrane do odbiornikdw a takze linii zasilajacej,
tak aby spetnione byty warunki przeciwporazeniowe oraz selektywnos$¢ zadziatania. W zaleznosci
od typu i mocy odbiornika stosowane sa zabezpieczenia nadpradowe Ilub topikowe o

odpowiednich charakterystykach.
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Rysunek 4.9 Schemat modutu zasilania elementéw systemu kontroli i rozprzestrzeniania dymu i ciepta

4.5 Modut MZKP - Modut Zasilania Sitownikow Klap Pozarowych

Moduty te dajg mozliwos$¢ zasilania sitownika lub grupy sitownikéw klap pozarowych (z
przejSciem do pozycji pozarowej po zaniku zasilania) i wentylacji pozarowej (sterowane
przetgczeniem zasilania pomiedzy stykami sitownika).

Potozenie przegrody klapy kontrolowane jest w dwodch potozeniach - otwarta oraz
zamknieta. Dodatkowo Centrala Sterujgca ma mozliwos¢ kontroli poprawnosci dziatania klapy
poprzez monitoring czasu zmiany pozycji przegrody.

Wyijscia zasilania zabezpieczone sg odpowiednimi bezpiecznikami, ktérych stan jest
monitorowany przez Centrale Sterujaca.

Funkcje taczeniowg lub przetaczeniowg w torze zasilania stanowig przekazniki o stykach
przetacznych monostabilnych (NO i NC).

HYDC AV
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Rysunek 4.10 Schemat modutu zasilania sitownikéw klap pozarowych o pozycji bezpieczniej

4.6 Modut MZOD - Modut Zasilania Sitownikéw Okien i Drzwi oddymiania

Moduty te daja mozliwos¢ zasilania sitownika lub grupy sitownikdw okien i drzwi
pozarowych sterowanych poprzez zmiane polaryzacji napiecia zasilajagcego. W celu
zmonitorowania stanu otwarcia drzwi lub okien, modut moze obstuzy¢ styk bezpotencjatowy
dodatkowego kontaktronu.
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Funkcje taczeniowg lub przetgczeniowg w torze zasilania stanowig przekazniki o stykach
przetgcznych monostabilnych (NO i NC).
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Rysunek 4.11 Schemat modutu zasilania sitownikow okien lub drzwi oddymiania

4.7 Modut MSOA - Modut Sygnalizatoréw Optyczno-Akustycznych

Modut ten daje mozliwos¢ zasilania sygnalizatoréw optycznych, akustycznych Iub
optyczno-akustycznych potaczonych réwnolegle. Zabezpieczenie modutu dopasowane jest do
mocy i ilosci zasilanych urzadzen sygnalizacyjnych. Modut moze by¢ przystosowany do zasilania
urzadzen napieciem 24VDC lub 230VAC

L1230V

WYDC 26¥0C

[ [
(ENTRALACS CENTRALA (S \

SYGNALIZATOR OPTYCZNY SYGNALIZATOR AKUSTYCZNY
Rysunek 4.12 Schemat modutu zasilania sygnalizatorow optyczno-akustycznych

4.8 Modut MKL - Modut Kontroli Linii Zasilajgcej

Modut ten daje mozliwo$¢ detekcji uszkodzenia przewodéw zasilajacych elementy
wykonawcze peryferyjne (np. silnik wentylatora, sitownik klapy pozarowej). Modut MKL daje
Centrali Sterujacej mozliwos¢ ciagtego nadzorowania stanu instalacji zasilajacej odbiory energii.
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4.8.1 MKL N-780

Modut Kontroli Linii N-780 umozliwia detekcje przerw lub zwar¢ w torze zasilania
i sterowania wentylatorow wraz z kontrolg uzwojen silnika. Dzieki zastosowaniu MKL N-780
mozna bezprzewodowo monitorowac¢ zastosowany dla wentylatora wytacznik serwisowy
(remontowy). Roziagczenie przez wytacznik serwisowy toru zasilania i sterowania wentylatora,
wykrywane jest przez modut MKL N-780 jako przerwa w torze transmisji, co generuje alarm.
Dzieki tej funkcjonalnosci, zmniejszeniu ulega koszt samego wytgcznika serwisowego (brak
koniecznosci rozbudowy o dodatkowe styki monitorujgce jego potozenie) oraz wyeliminowany
zostaje koszt dodatkowego przewodu monitorujacego styk potozenia wytacznika serwisowego.

Dzieki zastosowaniu MKL N780 monitorowa¢é mozemy przewody zasilajace silniki
wentylatoréw w nastepujgcych konfiguracjach:
> dwa wentylatory z rozruchem bezposrednim (gwiazda lub tréjkat)
> dwa wentylatory zasilane i sterowane z przetwornic czestotliwosci
> jeden wentylator z rozruchem gwiazda/tréjkat
> jeden wentylator dwubiegowy i/lub dwukierunkowy w uktadzie Dahlandera

Rysunek 4.13 Widok modutu MKL N780

Sposob uruchomienia moduty MKL N780 wyglada nastepujaco:
Podtaczy¢ zasilanie 24V oraz 230AC.
Zielona dioda D1 sygnalizuje wtaczenie uktadu.
Nalezy podtaczy¢ wszystkie uzwojenia silnika zgodnie z oznaczeniami.
Aby rozpocza¢ pomiar nalezy podac napiecie 24V na wejscie "stycznik".

Poprzez wcisniecie przycisku S1 na ok. 3 sekundy uktad zapamietuje parametry uzwojen
sprawnego silnika. Jest to tzw. "proces nauki", sygnalizowany miganiem zéttej diody D2. Po
poprawnym zakonczeniu procesu dioda przestaje migac i $wieci sSwiattem ciggtym.

Od tego momentu uktad zaczyna automatycznie analizowac stan toru transmisji zasilania
i sterowania do silnika wraz z jego uzwojeniami. W przypadku Przerwy lub zwarcia w torze
zasilania lub w uzwojeniu silnika modut sygnalizuje ten stan poprzez miganie czerwonej diody
D3.

UWAGA! W momencie uruchomienia silnika nalezy wczesniej odtgczy¢ wejscie "stycznik".
W przeciwnym razie dojdzie do uszkodzenia ukfadu.
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Przetacznik S2 stuzy do wyboru trybu dziatania modutu. W przypadku ustawienia
przetgcznika w pozycji 1 modut jest przystosowany do badania jednego silnika o 6 przewodach,
natomiast w pozycji 0 modut dziata z dwoma silnikami, kazdy o 3 przewodach.

Schematy podtaczen:

Silnik 1 Silnik 1
Uzwojenie Uzwojenie
Pierwotne Wtoérne

A

1U 1V1W 2U 2V 2w
SILNIK
N-780

STCZNIK  ZASILANIE 24V ALARM
-t L N + - NO COM NC
CPQ o O O
r T T

Wejscie Zasilanie Zasilanie Awaria

zalaczajacegwarantowane gwarantowane Zbiorcza
pomiar 230VAC, 2W 24VDC, 2W

Rysunek 4.14 Kontrola przewodu oraz uzwojen jednego silnika (gwiazda / tréjka lub uktad Dahlandera)

Silnik 1 Silnik 2

OO0 000
1U VAW 2U 2V 2w
SILNIK
N-780
STCZNIK  ZASILANIE 24V ALARM
-+ L N + - NO COM NC
Wejscie Zasilanie Zasilanie Awaria

zalaczajace gwarantowane gwarantowane  Zbiorcza

Rysunek 4.15 Kontrola przewodu oraz uzwojen dwdch silnikow
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Dane techniczne:

Tabela 4.7 Dane techniczne modutu MKL N780

Zasilanie 230V / 50Hz +/- 20%
Pobdr mocy modutu 2W

Temperatura otoczenia -25+750C
Maksymalne obcigzenie styku ,Stycznik” 4A

Obcigzalnos¢ styku awarii zbiorczej 3A

4.8.2 MKL N-781/A

Modut Kontroli Linii N-781/A umozliwia detekcje przerw lub zwaré w torze zasilania
sitownikow urzadzen pozarowych dla zasilania i sterowania napieciem 230VAC, takich jak:
> klapy wentylacji pozarowej
klapy dymowe
okna oddymiajqce
drzwi

YV V V

b @ ‘

MODUL KONTROLI

FUSE SILOWNIKOW
1,6A

s1 D1 D2 D3

- - e, ;. " = = »m r_
!

Rysunek 4.16 Widok modutu MKL N781/A

Modut MKL N-781/A pozwala na kontrole toru transmisji dla grupy urzadzen, pod
warunkiem, ze maksymalny pobér pradu dla tych urzadzen nie przekracza maksymalnego pradu
obcigzenia styku.

Modut zasilany jest z napiecia 230VAC. Do "wejscia" podawane jest napiecie zasilajace
sitownik. Do "wyjscia" podtgczany jest sitownik.

Po podtaczeniu do zasilania $wieci zielona dioda D3.

Procedure "uczenia sie" modutu rozpoczyna sie od podania zasilania 230V na jedno z wejs¢
(L1 lub L2). Sitownik musi ustawic¢ sie w skrajnej pozycji, nalezy odczekac¢ ok 5 sekund i wcisng¢
przycisk S1 na ok. 3 sekundy. Zielona dioda zacznie miga¢, po zakonczeniu "nauki" zaswieci
ciggtym sSwiattem.

Nastepnie nalezy podac zasilanie na drugie wyjscie, zaczeka¢ na ustawienie sitownika w
przeciwnej skrajnej pozycji. Po odczekaniu ok. 5 sekund nalezy nacisng¢ przycisk S1 na ok. 3
sekundy - zétta dioda zacznie migaé, po zakonczeniu "nauki" zaswieci Swiattem ciggtym. Modut
jest gotowy do pracy.

Po wykryciu zwarcia lub przerw linii zasilajacej sitownika powiadomi o tym fakcie poprzez
miganie czerwonej diody D1.
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Wejscie
zasilajgce
sterujace
Wyj:éf:ie Zasilanie
z ki) gwarantowane
sterujgce 230VAC, 2w
—l o O
L1 L2 N N L2 L1 N L
WYJSCIA WEJSCIA
N-781/A
Alarm
NO COM NC
Awaria

Zbiorcza

Rysunek 4.17 Kontrola toru zasilania i sterowania sitownikdw sterowanych napieciem jak i ze sprezyng powrotng

Dane techniczne:

Tabela 4.8 Dane techniczne modutu MKL N781/A

Zasilanie 230V / 50Hz +/- 20%

Pobor mocy modutu 2W

Temperatura otoczenia -25+75°C

Obcigzalnos¢ styku awarii zbiorczej 3A

Obcigzalno$¢ wyjscia zasilanie, sterowanie 350mA praca sitownikéw (do 2 min)
20mA czuwanie

4.8.3 MKL N-782/A

Modut Kontroli Linii N-782/A umozliwia detekcje przerw lub zwaré w torze zasilania
sitownikdw urzadzen pozarowych dla zasilania i sterowania napieciem 24VDC, takich jak:
> klapy wentylacji pozarowej
> klapy dymowe
> okna oddymiajace
> drzwi

Modut MKL N-782/A pozwala na kontrole toru transmisji dla grupy urzadzen, pod
warunkiem, ze maksymalny pobér pradu dla tych urzadzen nie przekracza maksymalnego pradu
obcigzenia styku.

Modut MKL N-782/A pozwala na kontrole linii dla urzadzen, gdzie zasilanie
i sterowanie odbywa sie tréjprzewodowo (-,+,+; zasilanie i sterowanie za pomocg zmiany
podania napiecia zasilania na pierwszy badz drugi styk ,plus” sitownika) oraz dwuprzewodowo
(+,-; -,+; zasilanie i sterowanie za pomocg zmiany polaryzacji napiecia zasilania).

W przypadku kontroli linii dla urzadzen =zasilanych i sterowanych tréjprzewodowo,
niezbednym jest uzycie modutu MKL N782/B montowanego na koncu linii zasilania
i sterowania, bezposrednio przed zasilanym urzadzeniem.
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Podtaczenie Modutu:

24V WES| Wy, | |wya./wel.|
{ o bid i) Lol |
| 4 | = + |+ RIS

Do "wejscia" podawane jest napiecie zasilajace sitownik.

Do "wyjscia" podtaczany jest sitownik.

Modut moze dziata¢ w potaczeniu z sitownikiem dwu lub tréj-przewodowym. Przetgczniki
S2/S3 stuzg do wyboru trybu dziatania urzadzenia (sitownik dwu-przewodowy / tréj-
przewodowy).

Ustawienie przetgcznikdw S2 oraz S3 w prawg strone (patrzac od czota urzadzenia)
oznacza wybranie trybu tréj-przewodowego.

Dioda D3 sygnalizuje podtaczenie modutu do zasilania.

Procedure "uczenia sie" modutu rozpoczyna sie od podania zasilania 24V na jedno z wejs¢
(lewe lub prawe skrajne wyprowadzenie w ztgczu). Sitownik musi ustawic sie w skrajnej pozyciji,
nalezy odczekac ok 5 sekund i wcisng¢ przycisk S1 na ok 3 sek. Zielona dioda zacznie migac, po
zakonczeniu "nauki" zaswieci ciggtym Swiattem.

Nastepnie nalezy podac zasilanie na drugie wyjscie, zaczeka¢ na ustawienie sitownika w
przeciwnej skrajnej pozycji. Po odczekaniu ok 5 sekund nalezy nacisng¢ przycisk S1 na ok. 3
sekundy. Zétta dioda zacznie migaé, po zakonczeniu "nauki" zadwieci $wiattem ciggtym. Modut
jest gotowy do pracy.

Po wykryciu zwarcia/rozwarcia linii zasilajgcej sitownika powiadomi o tym fakcie poprzez
miganie czerwonej diody D1.

W przypadku sitownika dwu-przewodowego proces ,nauki” wyglada podobnie jak w trybie
tréj-przewodowym z tg réznica, ze do ,wejs¢” podawane jest napiecie (+ -) lub (i +).
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Schematy podtaczen:

Zasilanie i sterowanie sitownikow dwuprzewodowych

Dokumentacja techniczno-ruchowa
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Zasilanie i sterowanie sitownikéw tréjprzewodowych

Wejscie
Wejscie zasilajgce
zasilajace sterujace
sterujace
S ] L
. Zasilanie
Wyjscie gwarantowane
zasilajace 24VDC, 2W
sterujgce  _
w’f’;é.cie p Zasilanie
sterui‘a;ce gwarantowane
N 24VDC, 2W
o O O O C OO0
+ + - - + + -+ _
WEJ. WYJ. WYJ. WEJ. 24v
1
N-782/A O O 0 0 O ¢ 00
+ + - - + +
Styk WEJ. WYJ. WYJ. WEJ.
Beznapigciowy
NG GOMI NO N-782/A
A Styk
Beznapigciowy
NC COM NO
Awaria "1' Q9
Zbiorcza ‘
Awaria
Zbiorcza

Dane techniczne:

Tabela 4.9 Dane techniczne modutu MKL N782/A

Zasilanie 24V DC
Pobdér mocy modutu 2W
Temperatura otoczenia -25+759C
Obcigzalnos¢ styku awarii zbiorczej 3A

Obcigzalnos¢ wyjscia zasilanie, sterowanie

5A - praca sitownikéw (do 2 min)
280mA - czuwanie

4.8.4 MKL N-782/B

Modut kontroli linii N782/B jest modutem wspomagajacym kontrole stanu linii zasilajgcych

i sterujacych tréjprzewodowo sitowniki 24VDC.

Puszka
) Ziaczna
(« ®
i — fs
-
SILOWNIKOW
0 0 0 o o 0o
K(_; @J N cz B
i Sitownik N-782/B
4

CZ - Czerwony
B - Brazowy

Rysunek 4.18 Widok ogdlny modutu MKL N782/B oraz sposob jego podtaczenia
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Dane techniczne:

Tabela 4.10 Dane techniczne modutu MKL N782/B

Zasilanie 24V DC
Pobdr mocy modutu 2W
Temperatura otoczenia -25+750C

Uktad montuje sie w sasiedztwie sitownika podtaczajac do puszki ztgcznej razem z
sitownikiem. Posiada on trzy wyprowadzenia:

Niebieski przewdd - GND

Czarny przewdd - pierwsza linia zasilajaca

Brazowy przewdd - druga linia zasilajaca

Diody D4 i D5 wskazujq ktoéra linia jest obecnie zasilana. Gdy sitownik zmieni kierunek
pracy, pierwsza dioda gasnie, a zaswieci sie druga.

W przypadku $wiecenia obu diod jednoczesnie, lub gdy nie $wieci zadna wskazuje to na
awarie linii zasilania sitownika

4.9 Modut MMG - Modut Generatora Prgdotwdrczego

W przypadku rezerwowego zasilania rezerwowego w postaci generatora pradotworczego,
zasilacz ,ZUP"” moze zosta¢ wyposazony w modut wejs¢ przekaznikowych, ktéry odbiera sygnaty
diagnostyczne wystawiane przez generator w postaci stykdéw bezpotencjatowych. Sygnaty
wyszczegdlnione przez norme PN-EN 12101-10 to:

e Zbyt niskie napiecie baterii rozruchowych

e Niepowodzenie przy rozruchu

e Zbyt wysoka temperatura silnika

e Zbyt niskie ci$nienie oleju silnikowego

¢ Nadmierna predkos$¢ obrotowa

e Pradnica-przecigzenie

e Niski poziom paliwa (wystarczajacy na mniej niz 3h pracy)

Modut monitoringu przekazuje stany tych sygnatow do Centrali Sterujacej w postaci
indywidualnych sygnatéw, badz sygnatu awarii zbiorczej generatora. Informacje o awarii mozna
takze wynies$¢ na ptyte czotowgq zasilacza ,,ZUP”, réwniez w postaci indywidualnych sygnatow,
badz sygnatu zbiorczego.

Funkcje detekcyjno-sygnalizacyjng stanowig przekazniki o stykach przetaqcznych
monostabilnych (NO i NC) typu np. RM84 lub R4.
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Rysunek 4.19 Schemat modutu monitoringu generatora pradotwdrczego z sygnatem zbiorczym awarii wystawianym na
Centrale Sterujaca

4.10Modut MPP - Modut Zabezpieczenia Przeciwprzepieciowego

W Modut ten zabezpiecza instalacje oraz obstugiwane urzadzenia przed skutkami przepiec
wynikajacych z:

e bliskiego lub bezposredniego uderzenia pioruna w elementy instalacji
e procesow tgczeniowych w sieci elektrycznej (wytadowania komutacyjne silnikéw)

W sktad modutu wchodzg aparaty warystorowe (opcjonalnie réwniez iskiernikowe) oraz
styk pomocniczy stanu elementéw warystorowych z ktérego informacja, o koniecznosci ich
wymiany przesytana jest do Centrali Sterujacej.

W przypadku =zabezpieczenia gtdbwnego o pradzie znamionowym powyzej 160A,
zabezpieczenie przeciwprzepieciowe nalezy dobezpieczy¢ zabezpieczeniem o takiej samej
wartosci pragdu znamionowego.
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Rysunek 4.20 Schemat modutu zabezpieczenia przeciwprzepieciowego

4.11 Modut MOW - Modut Ogrzewania i Wentylacji wnetrza zasilacza

Modut ten przewiduje sie w przypadku montazu zasilacza ,,ZUP” na zewnatrz budynku, w
strefie o duzych zmianach temperatury lub wyposazenia zasilacza w moduty zasilania
wentylatoréw przy pomocy przetwornic czestotliwosci. Modut sktada sie z dwdch niezaleznych
termostatéw mechanicznych, z ktérych jeden zatacza wentylator przewietrzania, a drugi
ogrzewacze szafy.Dzieki temu uzytkownik moze niezaleznie ustali¢ temperatury zatgczania
przewietrzania i dogrzewania wnetrza Zasilacza.

Modut wentylacyjno-grzewczy wyposazony jest w styk pomocniczy na zabezpieczeniu
pradowym, ktory pozwala na wykrycie uszkodzenia linii zasilajgcej, badz ktéregos z elementéw
modutu. Moc wentylatora i elementéw grzewczych dopasowana jest do wielkosci obudowy
zasilacza ,,ZUP”, jego wykonania (podwojne $cianki obudowy dla wykonania zewnetrznego) oraz
przewidywanej temperatury otoczenia.
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Rysunek 4.21 Schemat modutu ogrzewania i wentylacji wnetrza zasilacza ,ZUP”

4.12 Modut M230 -Modut zasilania 230 VAC

Modut M230 z podtrzymaniem bateryjnym dostarcza napiecie gwarantowane 230V z
zasilania sieciowego lub po jego zaniku, z inwertera DC/AC 230VAC zasilanego z wewnetrznej
baterii akumulatoréw 24V. Poniewaz przy zaniku zasilania sieciowego catkowita moc pobierana
jest z baterii akumulatoréw, jej obecnos$¢ i sprawnos$é jest niezbednym elementem pracy

zasilacza. Modut wystepuje w wersjach o mocy od 400 W do 3000 W.
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Rysunek 4.22 Przykfadowy schemat modutu M230
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Modut M230 moze postuzy¢ do zasilania wentylatorow napowietrzajacych Ilub
oddymiajacych przystosowanych do pracy z napieciem 3x230V (standardowe silniki do 4kW)
odpowiednio skojarzonych zgodnie z tabliczkg znamionowg silnika. Poprawne dobranie i
podtaczenie pozwoli na prace w trybie buforowym wentylatorow do 2,2kW (lub przypadku
zastosowania uktadu ZNZ do 2x1,3kW) i pradu znamionowego silnika nieprzekraczajacego 8A.

W obliczeniach do wyznaczenia czasu pracy uktadu w zaleznosci od obcigzenia
uwzgledniono wspétczynnik starzenia sie akumulatorédw. Dobrze dobrany i uruchomiony uktad
pozwoli na prace w okreslonym czasie. Podczas uruchomienia nalezy monitorowaé¢ 5
najwazniejszych parametrow pracy dla modutu M230 zasilajacego wentylator.

> Prad roztadowania akumulatoréw — nie powinien przekracza¢ 120 A DC.
Prad zasilania przemiennika czestotliwosci — nie powinien przekracza¢ 16A.
Napiecie zasilania przemennika czestotliwosci - nie moze by¢ nizsze niz 205 V
Napiecie baterii akumulatoréw - nie moze by¢ nizsze niz 21V.
Prad pobierany przez wentylator — nie powinien by¢ wyzszy niz 8A.

YV VYV V

Tabela 4.11 Wyznaczony czas pracy (min) ukiadu w przypadku zasilania z baterii akumulatoréw

Moc wentylatora [kW]
2,2 1,5 1,1
100 Ah - 41 54
150 Ah 41 61 82
200 Ah 54 82 109
250 Ah 68 102 136
300 Ah 82 122 163

Baterie akumulatoréw rezerwowych o pojemnosci >45Ah dla modutu M230 nie s3
dostarczane w zestawie (jezeli nie zostaly wyspecyfikowane przy zamdwieniu).

Baterie takie mozna dodatkowo zamowic¢ po kontakcie z Dziatem Handlowym firmy SMAY.
Minimalne wymagania odnosnie stosowania baterii akumulatoréw:
- bezobstugowe akumulatory kwasowo-otowiowe w technologii wykonania VLRA-AGM

- projektowana zywotnos$¢ akumulatora >5lat
- z przeznaczeniem do pracy buforowej

4.13 Zestawienie Modutdw Sktadowych

Zawarty ponizej wykaz modutdéw jest opcjonalny i zalezy od warunkdow technicznych na
obiekcie docelowym oraz funkcji urzadzenia przyjetej przez projektanta zasilanego systemu.

Lp. | Modut Zastosowanie Opis
1. MZR Wspotpraca z dwoma Automatyczne przetgczanie zasilania na rezerwowe
zrodtami zasilania przy uzyciu uktadu Samoczynnego Zafgczania
(podstawa-rezerwa). Rezerwy.
Zasilanie 24 VDC wraz z Dostepne rézne warianty mocy w zaleznosci od
2. MZ24 zasilaniem rezerwowym w obcigzenia. Prad wyjsciowy pojedynczego modutu
postaci akumulatorow. od 5,5A do 50A.
Dostepne liczne wariacje modutu w zaleznosci od
Zasilanie silnikow typu silnika i trybu jego pracy:
3. MZSW . . : . . . .
wentylatoréw pozarowych. - zalgczenie bezposrednie lub gwiazda tréjkat
- praca dwubiegowa lub dwukierunkowa
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- praca dwukierunkowa i dwubiegowa
- zataczanie i zasilanie poprzez przetwornice
czestotliwosci lub softstart
Modut zapewnia zasilanie gwarantowane dla
Zasilanie elementéw urz_qdzerﬁ wchpdzqcych w sktad systemoéw
systemu kontroli | oplsanych serig norm _PN.-EN 121Q1 _,,Systemy
4., MZKDC rozprzestrzeniania dymu | kontroli rozprzestrzeniania d,ymu i ciepta”. quu’f
ciepta kontroluje stan zabezpieczen linii i poprawnosci
’ zasilania. Wystepuje w wykonaniu dla zakresow
zasilania AC i DC.
Zmiana potozenia klapy nastepuje poprzez podanie
5 MZKP Zasilanie sitownikéw klap napiecia na rézne styki sitownika, badz poprzez
’ pozarowych. zdjecie napiecia zasilania z sitownika (sitownik ze
sprezyng powrotna).
Sterowanie sitownikiem nastepuje poprzez zmiane
6 MZOD Zasilanie sitownikow okien i polaryzaICJ,'i napiecia zasilajacego. Istnieje
’ drzwi oddymiania. mozliwos¢ monitorowania otwarcia drzwi i okien
stykiem bezpotencjatowym.
Moze by¢ przystosowany do zasilania urzadzen
7 MSOA Zasilanie sygnalizatorow napieciem 24VDC lub 230VAC. Zabezpi,eczenie
’ optyczno-akustycznych. modutu dopasowane jest do mocy i ilosci zasilanych
urzadzen sygnalizacyjnych.
Detekq(;a,uszko_(?z_en h Umozliwia Centrali Sterujacej ciggty nadzér stanu
8. MKL przewodow zasllajacyc instalacji, ktéra doprowadza energie elektryczng do
elementy wykonawcze T S
A odbiornikéw.
peryferyjne.
Stosowany w przypadku kiedy rezerwowe zrédto
Monitoring generatora zasilania,wystepuje w formie generatora
9. MMG dotwérczedo pradotworczego. Modut pozwala na odebranie
prado 90. sygnatow z informacjg o stanie generatora,
wystawianych w postaci stykow bezpotencjatowych.
Zabezpieczenie Chroni instalacje pr,zed skutkami uderzen pjoruna w
10. | MPP przeciwprzepieciowe instalacje i przepie¢ wynikajacych z procesow
) faczeniowych w sieci elektrycznej
11. | Mow Ogrzewanie i wentylacja Pozwala na precyzyjne ustalenie i utrzymanie
) wnetrza zasilacza. zadanej temperatury we wnetrzu zasilacza.
Zasilanie 230 VAC z . .
12. | M230 zasilaniem rezerwowym w \?V(;S\Eveggﬁazrgégg V(;Igrtl)abnctiyzrgr?i(;y (od 400 W do 3000
postaci akumulatorow a )

5 Okablowanie wewnetrzne

Okablowanie wewnatrz szafy wykonane jest przewodami instalacyjnymi jednozytowymi
typu LGY (odpowiednio HO5V-K 300/500V lub HO7V-K 450/750V) o nastepujacej kolorystyce:

Funkcja Przekrdj Kolor
Przewody pod napieciem 230VAC ,,~" Od 1 mm2 | Czarny ]
Przewody neutralne dla 230VAC ,~" Od 1 mm? Niebieski |
Przewody ochronne ,,PE” Od 1 mm2 | Zéto-zielony |
Przewody pod napieciem 24VDC ,+” Od 1 mm? | Czerwony [
Przewody pod napieciem 24VAC ,,~" Od 1 mm? Brazowy |
Przewody 24VDC ,-" Od 1 mm2 | Biaty —1
Przewody bezpotencjatowe Od 1 mm? | Zielony |

Doboru przekroju przewodéw dokonuje projektant, bazujac na wytycznych normy EN
61439 oraz obliczeniowych pradach roboczych obwodow.
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6 Warianty wykonania - obudowy

Obudowy zasilacza ,ZUP” dobiera sie po okresleniu jego parametrow. Podstawowg
obudowa wykorzystywang przy produkcji zasilaczy ZUP jest obudowa uniwersalna OS-B firmy
SMAY. Obudowy wykonane sg z blach stalowych lub paneli aluminiowych. W zaleznosci od
zapotrzebowania na przestrzen wewnatrz obudowy, dostepne sg warianty szafek wiszgacych lub
stojacych na podiozu, jedno lub dwudrzwiowych. Dzieki rozwigzaniom systemowym, duze
zasilacze mogq zosta¢ zabudowane w wiecej niz jednej obudowie poprzez potaczenie korpuséw
obudéw.

Zasilacze montowane na zewnatrz budynkéw wykonane mogg by¢ w wariancie stojgcym
na podtozu, na cokole lub wiszagcym. W obudowach tych zawsze znajduje sie modut ogrzewania
i wentylacji wnetrza szafy zasilacza. Wyposazenie obudowy w daszek ociekowy jest opcjonalne
i specyfikowane na podstawie projektu.

Sposob oznaczania obuddéw wyglada nastepujaco:
0S-B-<KO>-<WYK>-<MAT>-<SZ><WYS><GL>-<KAB>-<AKC>

KO - Klasa Ochronnosci
I - I klasa ochronnosci
I - II klasa ochronnosci
WYK - Wykonanie
W - Wykonanie wewnetrzne
Z - Wykonanie zewnetrzne
MAT - Materiat
S - Stal
A - Aluminium
SZ - Szerokosc
Szerokos$¢ w mm
WYS - Wysokos¢
Wysoko$¢ w mm
Gt - Glebokos¢
Gtebokos$¢ w mm
KAB - Rodzaj wyprowadzenia kabli z obudowy
PSZ - Przepusty szczotkowe
DP - Dtawiki poliestrowe
DS - Dfawiki stalowe
MG - Membrany gumowe
AKC - Akcesoria
U - Ucha transportowe
C - Cokdt z wysokoscig w mm
UN - Uchwyt nascienny
FM - Fundament FM
D - Daszek

Np.: OS-B-II-W-S-560-1650-250-DS-C100

Obudowa 0S-B w II klasie ochronnosci, wykonanie wewnetrzne ze stali, o wymiarach
560x1650x250, IP54, kable z obudowy wyprowadzone przez dtawiki stalowe, dodatkowo cokot
o wysokosci 100mm.
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Wszystkie elementy wchodzgce w sktad urzadzenia ,ZUP” umieszczone sg w szczelnych
obudowach (IP54). W zaleznosci od liczby i typu dobranych modutéw oraz miejsca
zamontowania, obudowy moga mie¢ nastepujgce wymiary od 400mm x 400mm x 200mm do
10000mm x 2000mm x 600mm + cokot.

Dostep do wnetrza urzadzenia umozliwiajg drzwi z opcja zamkniecia na kluczyk
systemowy. Na obudowie urzgdzenia moze by¢ umieszczony wytgcznik gtéwny, ktéry stuzy do
recznego odiaczenia zasilania na czas prac zwigzanych z konserwacjg lub awaryjnego odtgczenia
urzadzenia oraz wskazniki optyczne sygnalizujgce stan poprawnego zasilania oraz awarii
zbiorczej. W zaleznosci od konfiguracji zasilacza ,ZUP” na elewacje wyprowadzone sg dodatkowe
sygnaty, a takze przetaczniki recznego sterowania podzespotdéw lub urzadzen zasilanych.

7 Pakowanie, Transport i Sktadowanie

Wszelkie uszkodzenia wynikte z niewfasciwego sposobu transportu, roztadunku i
przechowywania nie sq objete gwarancjq i roszczenia z tego tytutu nie beda rozpatrywane przez
SMAY Sp. z o0.0.

7.1 Pakowanie

Zasilacze sg chronione w czasie transportu przez odpowiednie opakowanie. Standardowe
opakowanie skfada sie z naroznikéw polistyrenowych lub tekturowych, tektury falistej oraz folii.

Narozniki zasilacza zabezpieczy¢ przy pomocy ptyt z polistyrenu lub twardej tektury.
Front szafy oraz wszystkie lampki LED wraz z przetacznikami zabezpieczy¢ przy pomocy
tektury falistej. Dla ochrony przed wilgocig, zasilacz powinien by¢ owiniety w folie.

7.2 Transport

Zaleca sie transport zasilacza ,ZUP” w jego oryginalnym opakowaniu, az do miejsca
montazu. Nalezy uzywac¢ wytacznie odpowiedniego rodzaju transportu takiego jak wozki
paletowe lub wdzki widtowe.
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Jesli zasilacz bedzie transportowany w rekach, nalezy upewni¢ sie, ze liczba
zaangazowanych w to osdb jest wystarczajgca do zabezpieczenia i przeniesienia tadunku.

W czasie transportu oraz przetadunku nalezy zwraca¢ uwage na gabaryty oraz mase
zasilacza.

Podczas transportu zasilacza, akumulatory sg niepodtaczone, aby nie ulegty roztadowaniu.
Transportujac urzadzenie nalezy bra¢ pod uwage zagrozenia:

e Nie wolno upuszczac lub rzucac zasilaczem! Opakowanie, w ktérym transportowane jest
urzadzenie, nie zapobiega jego uszkodzeniu wynikajgce z niewtasciwego transportu.

e Zawieszony tadunek moze spas$¢ i stanowi $miertelne zagrozenie, dlatego nalezy
przebywac w bezpiecznej odlegtosci od zawieszonych tadunkow.

e Stosowanie urzadzen do przewozu tadunkow innych niz te wyszczegdlnione w niniejszej
instrukcji moze prowadzi¢ do powaznego uszkodzenia zasilacza.

7.3 Sktadowanie

Zasilacze nalezy sktadowaé¢ w pomieszczeniach, w ktoérych:

e Wilgotnos¢ wzgledna @<80% przy t=20°C
e Temperatura otoczenia -40°C < t < +60°C

Zasilacze nie powinny mie¢ kontaktu z pytami, gazami i parami zrgcymi oraz innymi
substancjami chemicznymi ktére mogty by dziata¢ korodujgco na wyposazenie.

8 Montaz

8.1 Montaz zasilaczy wiszacych

W zaleznosci od wykonania i zastosowanej obudowy zasilacze w wykonaniu wiszacym
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mozna montowac:

e bezposrednio przy wykorzystaniu otworéw w tylnej Scianie obudowy zasilacza

Rysunek 8.1 Tylna $ciana z otworem przygotowana do bezposredniego montazu nasciennego.

wykorzystujgc do tego celu specjalnie przygotowane uchwyty, ktére wczesniej nalezy

przymocowac¢ do obudowy.

Rysunek 8.2 Uchwyty montazowe zamocowane do tylnej sciany zasilacza.

8.2 Montaz zasilaczy stojacych

Posadowienie zasilacza:
przestrzen dookota zasilacza powinna wynosi¢ minimum 80mm

[ )
odlegtos¢ goéry zasilacza od sufitu powinna wynosi¢ co najmniej 500mm

Do ustawienia zasilacza z dolnym podejsciem kablowym konieczny jest fundament z
przepustami lub kanat kablowy. Zasilacz powinien by¢ przede wszystkim ustawiony na ramie

fundamentowej, ktora jest osadzona:
e w podtozu betonowym,
e lub wspornikach, jako podtoga techniczna.
Zasilacz ZUP taczony jest do podtoza poprzez skrecanie lub spawanie.

9 Eksploatacja i konserwacja

Przed rozpoczeciem jakichkolwiek prac eksploatacyjno-konserwacyjnych, nalezy zapoznac

sie z niniejszg dokumentacjg. W szczegdlnosci majq taki obowigzek osoby odpowiedzialne za

obstuge urzadzenia/systemu w ramach eksploatacji i serwisu. W przypadku braku
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przeszkolonego personelu posiadajgcego okreslone umiejetnosci techniczne przeglad biezacy
urzgdzen powinien wykona¢ Serwis SMAY lub Autoryzowany Serwis SMAY .

Wszelkie uszkodzenia urzadzenia ,ZUP” wynikajace z nieprzestrzegania wytycznych
zawartych w dokumentacji, nie beda podlegaty nhaprawom gwarancyjnym.

Czynnosci obstugowe urzadzenia ,ZUP” mogg by¢ przeprowadzane tylko i wytacznie przy
nie pracujgcym urzadzeniu. W celu zapewnienia bezpiecznej obstugi urzadzenia na obudowie
urzadzenia zamontowany jest wytgcznik gtéwny, ktéry stuzy do odciecia zasilania od urzadzenia
podczas prac serwisowych.

Zalecenia SMAY Sp. z 0.0. odnosnie konserwacji zasilacza ,ZUP".
Zasilacz ,ZUP"” zgodnie z ustawg Dz. U. 1994 Nr89 poz. 414 z dnia 7 lipca 1994 r. powinien
by¢ testowany przynajmniej raz w roku. Podczas corocznego testu nalezy wykonac:
e sprawdzenie poprawnosci dziatania poszczegdlnych modutdéw sktadowych zasilacza
e przeprowadzenie wszystkich mozliwych sterowan zasilacza wedtug listy funkcji
urzadzenia przyjetej przez projektanta zasilanego systemu (szczegdlng uwage zwrécié na
scenariusz pozarowy)
e pomiary skutecznosci ochrony przeciwporazeniowej

UWAGA!

W przypadku awarii zasilania nie ma mozliwosci fadowania akumulatoréw, ktére jednakze
dostarczajg energie potrzebng na czas podtrzymania pracy. Awarie zasilania nalezy niezwtocznie
usuna¢, aby unikngé¢ odtgczenia przy gtebokim roztadowaniu, natadowac ponownie akumulatory
i zagwarantowac bezpieczne funkcjonowanie urzadzenia. W przypadku krytycznie niskiego
poziomu natadowania akumulatoréw i braku ponownego tadowania juz po kilku dniach wystepuje
niebezpieczenstwo trwatego uszkodzenia akumulatorow.

Akumulatory zaleca sie testowac¢ przynajmniej raz w roku. W przypadku wycofania
urzadzenia z eksploatacji lub przejsciowego wytaczenia, nalezy odigczy¢ akumulatory, aby
unikng¢ ich gtebokiego roztadowania lub uszkodzenia. Natadowane, ale niepodtaczone
akumulatory mozna magazynowa¢ przez okoto 6 miesiecy. W przypadku dtuzszego
magazynowania nalezy je dotadowac.

9.1 Bezpieczenstwo uzytkowania
Kazde z wyjs¢ zasilajgcych zasilacza jest zabezpieczone odpowiednimi bezpiecznikami
chronigcymi obwody oraz podzespoty. Dodatkowo obudowa zasilacza ,ZUP” wykonana jest w

klasie ochrony IP54 pozwalajacej na bezpieczng prace urzadzenia w srodowisku wewnetrznym
lub zewnetrznym (niekorozyjnym).

9.2 Certyfikaty

Wszystkie elementy skfadowe zasilacza ,,ZUP” posiadajg certyfikaty zgodnosci ze znakiem
CE wystawione przez producentéw.

9.3 Wptyw wyrobu na srodowisko naturalne
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Zuzyty wyrdb stanowi odpad niebezpieczny, ktéry po demontazu
nalezy przekaza¢ do utylizacji lokalnemu odbiorcy odpadéw zuzytego
sprzetu elektrycznego i elektronicznego.

Wiasciwe postepowanie ze zuzytym sprzetem elektrycznym
i elektronicznym przyczyni sie do unikniecia szkodliwych dla zdrowia ludzi
i $rodowiska naturalnego oddziatywan wynikajacych z niewfasciwego
sktadowania i przetwarzania takiego sprzetu.

10 Ogolne zasady gwarancji

0Ogoélne Warunki Gwarancji SMAY sp. z o.o0.

1. SMAY sp. z 0.0. z siedzibg w Krakowie przy ul. Cieptowniczej 29, 31-587 Krakoéw (dalej: ,Gwarant”), NIP:
6782821888, REGON: 356295933, KRS: 0000007764, udziela gwarancji jakosci na sprzedane produkty, materiaty,
czesci, wykonawstwo lub montaz i zobowigzuje sie do bezptatnego usuniecia wad w przypadku ich zaistnienia w okresie
gwarancji na warunkach okreslonych w niniejszych Ogélnych Warunkach Gwarancji.

2. Uprawnionym z tytutu gwarancji jest kupujacy — podmiot, ktéry dokonat bezposredniego zakupu produktéw od
Gwaranta.

3 Gwarancja obowigzuje na terytorium Rzeczpospolitej Polskiej przez okres 24 miesiecy od daty sprzedazy przez
Gwaranta, chyba, ze umowa stanowi inaczej.

4. Okres gwarancji moze zostac¢ przedtuzony na warunkach odrebnie uzgodnionych z Gwarantem.

5. Gwarancja dla systemow i urzadzen bezpieczenstwa pozarowego certyfikowanych w systemie oceny zgodnosci

1 oraz na elementy systemu SmaylLab® jest udzielana pod warunkiem przeprowadzania corocznych odptatnych
przegladow gwarancyjnych dokonywanych przez Gwaranta lub autoryzowany przez Gwaranta podmiot na podstawie
odrebnej umowy.

6. Podstawg rozpatrywania reklamacji jest zgtoszenie reklamacji w okresie trwania gwarancji w terminie 3 dni od
dnia wykrycia wady, udostepnienie produktu w stanie, w jakim ujawnita sie w nim wada, wraz ze szczegétowym opisem
problemu technicznego oraz dokumentami potwierdzajagcymi wykonanie wszelkich, przewidzianych przez Gwaranta i
obowigzujace przepisy przegladéw, sprawdzen okresowych i konserwacji (o ile ma zastosowanie). Zgtoszenie reklamacji
nastepuje poprzez przestanie na adres siedziby Gwaranta wypetnionego formularza ,Karta zgtoszenia - formularz
serwisowy” dostepnego na stronie www.smay.pl pod rygorem nieprzyjecia zgtoszenia. Dopuszcza sie przestanie
formularza zgtoszenia pocztg elektroniczng na adres serwis@smay.eu. Bezwzglednie niedopuszczalna jest dalsza
eksploatacja uszkodzonego produktu.

7. Wszelkie widoczne wady, braki i szkody przesytki dostarczanej za posrednictwem przewoznika musza by¢
odnotowane przez uprawnionego z tytutu gwarancji na liscie przewozowym. Braki, uszkodzenia i wady, ktérych przy
zachowaniu nalezytej starannosci nie mozna byto wykry¢ przy dostawie zostang zgtoszone Gwarantowi niezwtocznie po
wykryciu, pod rygorem utraty uprawnien z udzielonej gwaranciji.

8. Uprawniony z tytutu gwarancji zobowigzany jest niezwiocznie zgtaszac reklamacje dotyczace uszkodzenia
przesytek, nie pdzniej jednak niz w ciggu 24 godzin od daty odbioru produktéw przez uprawnionego z tytutu gwarancji.
9. Reklamowany produkt zostanie przestany przez uprawnionego z gwarancji do Gwaranta w opakowaniu

gwarantujacym zabezpieczenie przed uszkodzeniem lub zniszczeniem, po wczesniejszym ustaleniu zasad rozliczen oraz
okresleniu sposobu i terminu wysy#ki.

10. Zwrot produktow wadliwych w celu ich wymiany na wolne od wad nastepuje w terminie i na warunkach
uzgadnianych kazdorazowo z Gwarantem.
1. W przypadku uznania reklamacji Gwarant jest zobowigzany, wedlug swego wyboru uzasadnionego rodzajem

wady, do usuniecia wady lub wymiany produktu na wolny od wad. W uzasadnionych przypadkach Gwarant moze
zadecydowac o obnizeniu ceny wadliwego produktu.

12. Gwarant zastrzega sobie mozliwos$¢ dokonania naprawy produktu w ramach uznanej naprawy gwarancyjnej
bezposrednio w miejscu przechowywania lub w miejscu jego zamontowania, réwniez za posrednictwem autoryzowanej
przez Gwaranta firmy, w przypadku, gdyby transport produktu wigzat sie z nadmiernymi kosztami lub z ryzykiem
dalszego uszkodzenia.

13. W przypadku uznania reklamacji Gwarant nie ponosi odpowiedzialnosci za koszty zwigzane z demontazem i
ponownym montazem produktu w miejscu zainstalowania.
14, Gwarant zobowigzuje sie usuna¢ wade w terminie 14 dni roboczych od dnia otrzymania kompletnego zgtoszenia

(a w przypadku odestania do Gwaranta wadliwego produktu w terminie 14 dni roboczych od dnia otrzymania przez
Gwaranta wadliwego produktu), a w przypadku koniecznosci sprowadzenia trudnodostepnych materiatéw lub czesci
naprawa zostanie przeprowadzona w najkrotszym, technicznie uzasadnionym terminie. Okres gwarancji przedtuza sie o
czas trwania naprawy. Uprawniony z tytutu gwarancji jest zobowigzany do umozliwienia Gwarantowi wykonania
wszelkich niezbednych czynnosci zwigzanych z ustaleniem przyczyn awarii i jej usunieciem. W przypadku zatajenia lub
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podania przez uprawnionego z tytutu gwarancji niezgodnych z prawdg informacji uprawniony z tytutu gwarancji ponosi
koszty naprawy i traci udzielong mu gwarancje.
15. Gwarancja obowigzuje w przypadku, gdy:

a) produkty/elementy systemu, ktére zostaty fabrycznie zaplombowane (jesli ma zastosowanie), majg
nienaruszone oryginalne lub zatozone przez Gwaranta lub autoryzowany przez Gwaranta serwis plomby;

b) produkty/elementy systemu sg w petni identyfikowalne (w szczegdélnosci posiadajq nienaruszone, czytelne
tabliczki znamionowe - jesli wystepuja);

c) wykonane zostaty w terminie wszystkie wymagane przez Gwaranta i/lub obowigzujace prawo sprawdzenia i
przeglady okresowe, konserwacyjne i serwisowe, w szczegolnosci okreslone w Dokumentacji Techniczno-
Ruchowej (jesli wystepuje), obowigzujacych normach, w tym wg normy PN-EN12101-6 (jesli ma zastosowanie),
wymagane prawem budowlanym (Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane, tekst jednolity Dz. U. z 2018
r., poz. 1202 z pézniejszymi zmianami), wymagdane ustawa z 24 sierpnia 1991 r. o ochronie przeciwpozarowej
(tekst jednolity Dz.U. z 2018 r., poz. 620 z pdzniejszymi zmianami), odpowiednio udokumentowane w Ksigzce
Przegladdw i Konserwacji i/lub ksigzce obiektu.

d) produkty/elementy systemu bylty w prawidtowy sposdb zainstalowane, uzytkowane, obstugiwane i
konserwowane zgodnie z dokumentacjq techniczng Gwaranta, w tym z Dokumentacjq Techniczno - Ruchowa
(jesli wystepuje).

16. Gwarancja nie obejmuje:

a) wykonania wymaganych przez Gwaranta i/lub obowigzujace prawo sprawdzen i przegladéw okresowych,
konserwacyjnych i serwisowych;

b) roszczen dot. parametrow technicznych produktow/elementéw systemu, o ile sg one zgodne z podanymi w
aktualnej dokumentacji;

c) normalnego zuzycia urzadzen lub ich czesci;

d) zuzycia produktow/elementéw systemu okreslonych jako eksploatacyjne, ktorych zywotnos¢ zalezy od
intensywnosci eksploatacji (np. wytaczniki, przetaczniki, tasmy, bezpieczniki, baterie, akumulatory itp.);

e) utraty danych przechowywanych w pamieci odpowiednich elementéw systemu;

f) utraty ustawien aplikacji sterujgcej na skutek braku zasilania podstawowego przez okres dtuzszy niz
gwarantowany czas dziatania zasilania awaryjnego, po zakonczeniu procesu uruchomienia;

g) wadliwego dziatania oprogramowania firm trzecich, uzywanego do wspétpracy z zakupionym systemem.

17. Gwarancja nie obejmuje uszkodzen powstatych z przyczyn lezacych po stronie uprawnionego z tytutu gwarancji
lub osob trzecich, w szczegolnosci:

a) powstatych w wyniku podfaczenia niewtasciwego napiecia zasilania lub nieprawidtowej instalacji elektrycznej,
niewtasciwej instalacji produktu/systemu, przechowywania jego elementow lub jego eksploatacji w warunkach
i na zasadach niezgodnych z okreslonymi przez Gwaranta w Instrukcji Obstugi, Dokumentacji Techniczno -
Ruchowej;

b) zaniedbania terminowego i jakosciowego wykonywania wiasciwych przegladdéw, sprawdzen okresowych i
konserwacji, o ktérych mowa w paragrafie 15.c) powyzej;

c) powstatych w wyniku stosowania materiatow eksploatacyjnych (np. baterie, bezpieczniki itp.), niezgodnych z
zaleceniami Gwaranta w Dokumentacji Techniczno - Ruchowej;

d) uszkodzen mechanicznych oraz elektrycznych i wywotanych nimi wad;

e) uszkodzen chemicznych i elektrochemicznych powstatych w wyniku stosowania substancji niezgodnych z
kartami materiatowymi stanowiska lub zastosowania urzadzenia z niewtasciwego materiatu i wywotanych nimi
wad;

f) uszkodzen powioki lakierniczej powstatych w wyniku nieprzestrzegania instrukcji "Warunki skfadowania i
transportu produktow lakierowanych" (instrukcja dostepna na www.smay.pl);

g) gdy naprawy iingerencje w system byly dokonane przez osoby niepowotane i nieupowaznione przez Gwaranta.

18. Gwarancja nie obejmuje uszkodzen powstatych bezposrednio lub posrednio zdarzeniami sity wyzszej takimi jak,
w szczegodlnosci: powddz, pozar, wytadowania atmosferyczne, itp.

19. W przypadku nieuzasadnionych roszczen uprawnionego z tytutu gwarancji, Gwarant pobiera optate
diagnostyczng i logistyczng wg ,Taryfy Prac Serwisowych”, dostepnej na stronie www.smay.pl. Koszty zwigzane z
transportem w przypadku nieuzasadnionej reklamacji obcigzajg w catosci uprawnionego z tytutu gwarancji.

20. W przypadku istnienia jakichkolwiek wymagalnych zobowigzan pienieznych uprawnionego z tytutu gwarancji
wzgledem Gwaranta, zobowigzanie Gwaranta do usuniecia wady ulega zawieszeniu do czasu ich zaptaty, przy czym bieg
okresu gwarancji nie ulega zawieszeniu.

21. Odpowiedzialno$¢ Gwaranta z tytutu rekojmi za wady fizyczne produktow i ustug zostaje wytaczona.

22. Odpowiedzialno$¢ Gwaranta za szkody rzeczywiste wynikle w zwigzku z zaistnieniem wady produktu jest
ograniczona do wysokosci wartosci zamoéwienia / umowy, w sktad ktorej wchodzit wadliwy produkt; odpowiedzialnosc
Gwaranta z tytutu utraconych korzysci jest wytgczona.

23. W sprawach nieuregulowanych powyzej majq zastosowanie przepisy kodeksu cywilnego.
24, Niniejsze Ogolne Warunki Gwarancji Smay sp. z 0.0. wchodzg w zycie z dniem 01.07.2019 r.
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1. Cel
Celem powyzszej instrukcji jest zapewnienie prawidlowego montazu oraz
uruchomienia zasilacza ZUP (ZUP-L) majacego bezposredni wplyw na bezpieczenstwo
uzytkowania oraz poprawno$¢ i bezawaryjno$¢ pracy.

Instrukcja montazu i uruchomienia ZUP (ZUP-L) na obiekcie stanowi rdwniez
integralng czg$§¢ Dokumentacji Techniczno Ruchowej ZUP (ZUP-L)

2. Przedmiot instrukcji
Przedmiotem instrukcji jest sposob postepowania podczas montazu i
uruchomienia na obiekcie urzgdzenia:
Zasilacz do systemow kontroli rozprzestrzeniania dymu i ciepla, typu ZUP (ZUP-L)
(Zasilacz Urzadzen Pozarowych)

3. Opis urzadzenia

Przeznaczeniem urzgdzenia jest zasilanie napigciem elektrycznym niskim i bardzo
niskim (max: 1000VAC, 1500VDC) komponentéw systemow rozprzestrzeniania dymu i
ciepta z uwzglednieniem zasilania wentylatorow odymiajacych i kompensacyjnych z
wykorzystaniem przetwornic czestotliwosci.

Zasilacz stosuje si¢ rowniez do zasilania takich elementow jak: klapy pozarowe oraz
klapy wentylacji pozarowej, okna oddymiajace, klapy dymowe, elektro-zwory, elektro-
trzymacze, bramy.

Zasilacz jest urzadzeniem modutowym typu UZS klasy A (do stosowania dla wszystkich
systemow), zgodnym z normg PN-EN 12101-10.

Zasilacz ZUP jest urzadzeniem elektrycznym 1 prace przy jego montazu oraz
uruchomieniu  wykonywa¢ moze jedynie pracownik posiadajacy uprawnienia
Energetyczne Grupy 1 w zakresie eksploatacji, co najmniej do poziomu 1kV.

4. Podstawowe zasady i informacje.

Wraz z urzadzeniem dostarczana dokumentacja techniczna urzadzenia ktorej
cze$¢é stanowig schematy przylaczeniowe okablowania zewngtrznego. Dokumentacja
techniczna wykonywana jest indywidualnie dla kazdego egzemplarza urzadzenia ZUP
(ZUP-L). Przed rozpoczeciem czynnosci monterskich nalezy upewni¢ si¢ czy
dokumentacja techniczna odpowiada modelowi urzadzenia (kontrola danych na tabliczce

31.07.2023 r.
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znamionowej oraz w nagtéwku dokumentacji — numer seryjny ZUP (ZUP-L) musi
odpowiada¢ numerowi dokumentacji technicznej).

Podczas montazu i uruchomienia nalezy bezwzglednie stosowaé si¢ do zapiséw
dokumentacji technicznej zasilacza ZUP (ZUP-L).

Dopuszcza si¢ prace montazowe wylacznie przy odlaczonym zasilaniu
urzadzenia. W celu zdjgcia napigcia z aparatow zabudowanych wewnatrz urzadzenia
nalezy postuzyc¢ si¢ roztagcznikami gtownymi zamontowanymi na elewacji urzadzenia. Po
zastosowaniu si¢ do powyzszej procedury, nalezy pamigta¢ ze we wngtrzu zasilacza dalej
moga znajdowac si¢ obwody pod napigciem niebezpiecznym (listwa zaciskowa
przylaczenia przewodu zasilajacego, roztaczniki gldwne). Aby catkowicie pozbawié
urzadzenie zasilania nalezy skorzysta¢ z zabezpieczen/wylacznikow w Rozdzielni
Gloéwnej nn. zasilajgcej urzadzenie ZUP (ZUP-L).

Przed wykonaniem czynno$ci monterskich niezbedne jest dokonanie ogledzin urzadzenia
pod wzglgdem uszkodzen mechanicznych.

5. Obudowa

Elementy wchodzace w sklad urzadzenia ,,ZUP (ZUP-L)” umieszczone sg w
szczelnej obudowie (IP54).

Dostep do wnetrza urzadzenia umozliwiajg drzwiczki z opcjg zamknigcia na kluczyk.

Na obudowie urzadzenia umieszczony jest wylgcznik glowny, ktory stuzy do
rgcznego odigczenia zasilania na czas prac zwigzanych z konserwacjg lub awaryjnego
odlgczenia urzadzenia. Na elewacj¢ obudowy wyprowadzone sg rowniez wskazniki
optyczne sygnalizujgce stan poprawnego zasilania oraz awarii zbiorczej. W zaleznosci od
konfiguracji zasilacza ,,ZUP (ZUP-L)” na elewacj¢ wyprowadzone sg dodatkowe
sygnaly, a takze przelaczniki recznego sterowania podzespolow lub urzadzen zasilanych.
Funkcje dodatkowych wskaznikow oraz przetacznikOw regcznego  sterowania
szczegdtowo opisane sa w dokumentacji technicznej ZUP (ZUP-L).

Wewnatrz urzadzenia zamontowane sg aparaty zgodnie z zalaczong dokumentacja
techniczna.

6. Montaz

Montaz urzadzenia na obiekcie nalezy przeprowadzi¢ w miejscu okreslonym w
projekcie instalacji, zgodnie z Dokumentacjg Techniczno-Ruchowg ZUP (ZUP-L).
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Montaz powinna przeprowadzi¢ osoba posiadajaca odpowiednie do§wiadczenie i
kwalifikacje w powyzszym zakresie, wyznaczona przez kierownika robot.

7. Podlaczenie i uruchomienie

Wszelkie przewody podtaczane do urzadzenia ZUP (ZUP-L) nalezy wprowadzaé
do niego poprzez przepusty kablowe, zgodnie z dostarczong dokumentacja techniczna,
celem zachowania deklarowanego stopnia ochrony IP.

Podlaczenia elektryczne (zasilajace oraz kontrolno-sterujace) nalezy wykonaé
zgodnie z dokumentacja techniczna urzadzenia przewodami okreslonymi w projekcie
branzowym instalacji. W dokumentacji technicznej urzadzenia okre$lono listwy
zaciskowe oraz odbiorniki.

Uruchomienie elektryczne nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z dokumentacja
techniczng urzadzenia, projektem branzowym instalacji oraz scenariuszem rozwoju
zdarzen na wypadek zagrozenia pozarowego.

Uwaga:

Zastosowane w zasilaczu ZUP (ZUP-L) przetwornice czgstotliwo$ci wymagaja
wykonania dodatkowych czynno$ci programowania w oparciu o parametry techniczne
podtaczonych odbiornikéw oraz zgodnie ze scenariuszem rozwoju zdarzen na wypadek
zagrozenia pozarowego.

Programowanie przetwornic nalezy wykona¢ w oparciu o Instrukcj¢ obstugi, DTR
oraz Podrgcznik programowania jezeli taki istnieje.

Niezbedne do wykonania czynno$ci programowania przetwornic czestotliwosci
zastosowanych w ZUP (ZUP-L):

1. AMA (Danfoss) lub Autostrojenie (Mitsubishi) — auto dopasowanie

parametrow przetwornicy do obstugiwanego napedu elektrycznego

2. Zaprogramowanie:

- parametrow napedu:

e Moc silnika [kW]

e Napigcie silnika [V]

e Prad silnika [A]

e Czestotliwo$¢ silnika [Hz]

e Znamionowa predkos¢ silnika [obr/min]
- czasOw opoOznien zataczenia napedu

31.07.2023 r.
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- czasOw opOznien wylaczenia napgdu

- czasOw rozpedzania napedu

- czasow hamowania nape¢du

- wartosci zadanych pracy bytowe;j

- wartoéci zadanych pracy pozarowej (tryb Fire Mod)

- ograniczen pracy (wartosci maksymalnej i minimalnej)

Przy zastosowaniu modulow MKL do przewodow

zasilajacych wentylatory, przy uruchomieniach recznych
wentylatorow (ze stycznikow, badz =z przetwornicy
czestotliwos$ci, nalezy bezwzglednie odlaczy¢ przewody w MKL
podlaczone do wejscia ,,Stycznik” i zabezpieczy¢ je kostky.
Nie odlaczenie przewodow od wejscia ,,Stycznik”, a tym
samym brak dezaktywacji modulu kontrolnego MKL, podczas
uruchomien recznych wentylatorow, moze spowodowaé
uszkodzenie modulu MKL.

Czynnosci wykonywane podczas uruchomienia nalezy
odnotowa¢ w protokole uruchomienia zasilacza urzadzen
pozarowych ZUBR, ktérego wzor wraz z zalacznikami zostal
umieszczony ponizej.
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1. Nazwa obiektu:
Adres obiektu

Zamawiajacy:

O

32-003 Podigze
NIP: 6782821888

smay.eu

PROTOKOL URUCHOMIENIA

Przedmiot uruchomienia: Zasilacze do systeméw kontroli rozprzestrzeniania

dymu i ciepta, typu ZUP/ZUP-L Smay ,,Zubr” (Zasilacz Urzadzen Pozarowych)

5. Data wykonania uruchomienia:
dzien: ..., Miesiac: w., rok: e
6. Uruchomienia w imieniu firmy Smay Sp. z 0.0. wykonat/li :
Lp. Imie i Nazwisko Stanowisko Uprawnienia SEP
Ls
2%
7. Zastosowane przyrzady pomiarowe:
. Wielkosé
Lp. Typ przyrzadu pomiarowego mieizona Jednostka
Miernik Cegowy - Napigcie state i VAC, VDC
Lo | TYPE e przemienne AAC, ADC
- Prad staly i
T ——— s . Q
- Rezystancja
Wielofunkcyjny Miernik Parametrow Instalacji
Elektrycznej Pomiar parametréw
2, o petli zwarcia w Q
yp: obwodzie L-PE
S/N:

8. Urzadzenie/a wchodzace w skfad systemu:

Lp.

Nazwa urzadzenia

Zatacznik nr

ZUPXX $/M.ucerirnennnnne

Wentylator oddymiajacy/ bytowy

Wentylatory strumieniowe

Klapy pozarowe/ inne urzadzenia

LU el B ] (o

678-282-18-88

678-2
0000007764
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9. Dodatkowe protokoty:
[Lp. | Nazwa protokotu | zatacznik nr |

[ 1. [ Protokét z pomiaréw ochronnych

10. Uwagi i spostrzezenia:

Potwierdzam wykonanie uruchomienia, sporzadzenie stosownych zatacznikéw do
niniejszego protokotu oraz prawidtowe uruchomienie Zasilaczy Urzadzen Pozarowych

Zubr.

Wykonawcy

678-282-18-88
0000007764 000042468
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ZALACZNIK NR ...
DO PROTOKOLU URUCHOMIENIA ............... ZUBR NR .../ .cuue

1. Przedmiot uruchomienia: Zasilacz .....ccoeeuee S/ sonvannsannvansions
2. LoKalizacja: wiessessssssssssnnssnnssnnnnnns
3. Data wykonania uruchomienia:

dzien: ..., Miesiac: ..., rok: .

4. Przebieg uruchomienia:

OPIS WYKONANYCH CZYNNOSCI [ WYNIK
1. Sprawdzenie urzadzenia przed uruchomieniem:
a. Sprawdzenie wygladu urzadzenia O negatywny | Cpozytywny
b. Sprawdzenie oznaczen i opisow O negatywny | Opozytywny
c. Sprawdzenie poprawnosci montazu [ negatywny | Opozytywny
d. Sprawdzenie poprawnosci podtaczen elektrycznych O negatywny | Opozytywny
2.Sprawd ie urzad ia po zataczeniu zasilania:
a. Sprawdzenie kontrolek poprawnosci zasilania [0 negatywny | Opozytywny
b. izcawdzeme kontrolek poprawnosci pracy zasilacza O negatywny | Opozytywny
c. Sprawdzenie poprawnosci pracy modutéw MKL N782 | [J negatywny | Opozytywny
d. Sprawdzenie poprawnosci pracy modutéw MKL N781 | [J negatywny | CJpozytywny
e. Sprawdzenie poprawnosci pracy modutéw MKL N780 | [J negatywny | CJpozytywny
f. Sprawdzenie poprawnosci dziatania wentylacji szafy | O negatywny | Cpozytywny
g. Sprawdzenie poprawnosci dziatania uktadu SZR ] negatywny | Cpozytywny
3. Pomiary w stanie gotowosci:
a. Napiecie zasilania rozdzielnicy L1-L2 V AC
b. Napiecie zasilania rozdzielnicy L1-L3 V AC
c. Napiecie zasilania rozdzielnicy L2-L3 V AC
d. Napiecie zasilania zasilacza Merawex 24V DC V AC
e. Napiecie wyjscia zasilacza Merawex 24V DC VvV DC
f. Napiecie zasilania modutéw MKL V DC
g. Napiecie zasilania modutéw MKL V DC
4. Pomiary w stanie pracy:
a. Napiecie zasilania rozdzielnicy L1-L2 / / V AC
b. Napiecie zasilania rozdzielnicy L1-L3 / /4 V AC
c. Napiecie zasilania rozdzielnicy L2-L3 / / V AC
4.1 Prady zasilacza - scenariusze pozarowe:
a. Prad scenariusza . ., faza L1/L2/L3 / / A AC
b. Prad scenariusza ......... , faza L1/L2/L3 / / A AC
5. Poprawnos¢ pracy w trybie czuwania/ wentylacji bytowej

678-282-18-88
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a. Kontrola pracy w trybie przewietrzania Cnegatywny | Opozytywny
b. Egntrola pracy podczas przekroczenia stezenia Onegatywny | Opozytywny
/LPG
6. Automatyczne uruchomienie w trybie pozarowym

a. Kontrola przyjecia sygnatéw SAP, realizacja

scenariuszy pozarowych Unegatywny' | Clpozytywny
b. :;r:g:llnaikrcz:zsefjr:?ésygnaiow z SAP poprzez Onegatywny | Opozytywny

7.Reset systemu:

a. Zatrzymanie pracy systemu poprzez sygnat RESET [ CInegatywny I Clpozytywny
b. Zatrzymanie pracy systemu poprzez kluczyk RESET | [CInegatywny | Cpozytywny
8. Sprawdzenie sygnalizacji awarii urzadzenia:

a. Zabezpieczenia wentylatoréw/ odptywow Cnegatywny | Opozytywny
b. Zasilacz 24V CInegatywny | Opozytywny
c. Modut Kontroli Linii Cnegatywny | Cpozytywny
d. Zabezpieczenie 230V sterowniczego Cnegatywny | Opozytywny
e. Wentylator chtodzacy + grzatka CInegatywny | Opozytywny
f. Zabezpieczenie przeciwprzepieciowego CInegatywny | Opozytywny
g. Uktad SZR Onegatywny | Opozytywny
h. Powroét do stanu gotowosci Onegatywny | Opozytywny

. Zestawienie urzadzen CSUP (Lo$):

Typ N/s: Zasilanie Realizacja programu:
urzadzenia:
CSUP-CP Cnegatywny | Opozytywny
CSUP-DIO CInegatywny | Opozytywny
CSUP-RS Cnegatywny | Clpozytywny
CSUP-AO [COnegatywny | Clpozytywny

. Uwagi i spostrzezenia:

Potwierdzam wykonanie uruchomienia i prawidtowa prace rozdzielnicy ZUP XX

Wykonawcy

678-282-18-88
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ZALACZNIK NR ...
DO PROTOKOLU URUCHOMIENIA ........ccovmuimnnnnnnnnnnnnannes
NR .../ .o

. Oznaczenie projektowe: ..cieeseesnss
. Lokalizacja wentylatora: .....cees

u A W N

. Dane znamionowe

. Przedmiot uruchomienia: Wentylator

. Data wykonania uruchomienia: dzien: .. miesiac:

32-003 Podleze
NIP: 6782821888

smay.eu

DANE ZNAMIONOWE

Moc znamionowa silnika

Prad znamionowy silnika

Predkos¢ obrotowa

NS enase 1/min

Napiecie znamionowe silnika

400V/ 50Hz /3fazy

6. Przebieg uruchomienia:

OPIS WYKONANYCH CZYNNOSCI

WYNIK

1. Sprawdzenie urzadzenia przed uruchomieniem:

a. Sprawdzenie wygladu urzadzenia

1 negatywny

] pozytywny

o

. Sprawdzenie oznaczen i opisow

[] negatywny

O pozytywny

(g}

. Sprawdzenie poprawnosci podtaczen
elektrycznych

[J negatywny

O pozytywny

przez firme instalacyjna

d. Podtaczony termistor m| nie (| tak

e. Rozruch wentylatora [ bezposredni | Ov/A ] [J Dahlander

f. Praca z falownikiem [m] nie O tak

g. Inspekc;a: Uszk.odzenjue / Korozja / o nie o tak
Zanieczyszczenie / Ciato obce

h. Potwierdzenie poprawnosci montazu o A I tak

2. Sprawdzenie urzadzenia po zataczeniu zasilania:

. Kontrola uruchomienia

[ negatywny

O pozytywny

oo

. Sprawdzenie poprawnosci pracy

[ negatywny

O pozytywny

c. Kontrola czy drgania mieszcza sie w
normie

O nie

a tak

d. Poprawnos¢ kierunku obrotow

") nie

a tak

678-282-18-88
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wentylatora [ [
3. Dane pomiarowe w stanie pracy:
a. Napiecie zasilania wentylatora L1-L2 V AC
b. Napiecie zasilania wentylatora L1-L3 V AC
c. Napiecie zasilania wentylatora L2-L3 V AC
d. Prad wentylator L1 /L2/ L3 A AC
3.1 Praca na falowniku
a. Rodzaj falownika [ FC 10X liS/E s
b. Prad odczytany z wyswietlacza | . Atz
4. Sprawdzenie zatrzymania urzadzenia

a. Zatrzymanie urzadzenia | [ negatywny I [ pozytywny

OGOLNY WYNIK TESTOW
URZADZENIA

O negatywny | [0 pozytywny | [J pozytywny z uwagami

7. Liczba punktéw pracy wentylatora (dotyczy pracy na falowniku):

Lp. | Czestotliwo$é | Kierunek pracy
h 25 ke
2t | sves

8. Uwagi i spostrzezenia:

Potwierdzam wykonanie uruchomienia i prawidtowg prace wentylatora.

Wykonawcy

678-282-18-88
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L/— M /\ Dokumentacja techniczno-ruchowa
\=y/ ZUP / ZUP-L

Instrukcja 1-03/DT/A
~ NN\~ . o Wydanie V
Instrukcja montazu i z dnia 09.11.2022
uruchomienia ZUP (ZUP-L) na Strona:
obiekcie 11219
< MANY ke

32-003 Podlgze
NIP: 6782821888

smay.eu

ZALACZNIK NR ...
DO PROTOKOLU URUCHOMIENIA .......ccovnummnnnnnnnnnns
NR .../ ...

1. Przedmiot uruchomienia: Wentylatory strumieniowe (ZUPxx)
2. Lokalizacja wentylatorow: ..cieessssesees
3. Data wykonania uruchomienia: dzien: ... MiIesigC: weesseees rok: 20......
4. Dane znamionowe

a) Wentylator ...... (typ)eeeenns

DANE ZNAMIONOWE 1. BIEG
Moc znamionowa silnika | ... kW
Prad znamionowy silnika INS ceven Amper

Napiecie znamionowe silnika 400V/ 50Hz /3fazy

b) Wentylator ...... (typ)...ceen
DANE ZNAMIONOWE 1. BIEG 1. BIEG
Moc znamionowa silnika | = ... kKW ] e kW
Prad znamionowy silnika IN= avenns Amper IN= aeenen Amper
Napigecie znamionowe silnika 400V/ 50Hz /3fazy 400V/ 50Hz/ 3fazy

5. Przebieg uruchomienia:

OPIS WYKONANYCH CZYNNOSCI WYNIK
1. Sprawdzenie urzadzenia przed uruchomieniem:
a. Sprawdzenie wygladu urzadzenia ] negatywny [ pozytywny
b. Sprawdzenie oznaczen i opisow [J negatywny [J pozytywny

c. Sprawdzenie poprawnosci
podtaczen elektrycznych
d. Rozruch wentylatora Uktad Dahlandera
€. Inspekqa: Uszk'odzel.'ne / Korozja / o e o tak
Zanieczyszczenie / Ciato obce
2. Sprawdzenie urzadzenia po zalaczeniu zasilania:

[0 negatywny O pozytywny

a. Kontrola uruchomienia [J negatywny [ pozytywny
b. Sprawdzenie poprawnosci pracy [J negatywny O pozytywny
c. Poprawnosc kierunku obrotéw o nie - tak
wentylatora
282-18-88
0000007764 000042468
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Instrukcja I-03/DT/A
MY , o Wydanie
Instrukcja montazu i 2 dnia 09.11.2022
uruchomienia ZUP (ZUP-L) na Strona:
obiekcie 12219
TNMA ety
32-003 Podleze
NIP: 6782821888
smay.eu
3. Dane pomiarowe w stanie pracy:
1. Bieg I1. Bieg
a. Prad wentylatora WSxx (L1/L2/L3) oo e A o ey (S A
b. Prad wentylatora WSxx (L1/L2/L3) o A vesfieeofon A
c. Prad wentylatora WSxx (L1/L2/L3) aifiaf e A ool oref e A
d. Prad wentylatora WSxx (L1/L2/L3) seoffusif oo A Ses/ae/ s A
e. Prad wentylatora WSxx (L1/L2/L3) /o A oo ke A
f. Prad wentylatora WSxx (L1/L2/L3) S e e A ol A
OGOLNY WYNIK TESTOW
URZADZENIA [0 negatywny | 00 pozytywny | OJ pozytywny z uwagami

6. Uwagi i spostrzezenia:

Potwierdzam wykonanie uruchomienia i prawidtowa prace wentylatora.

678-282-18-88
0000007764 000042468

Wersja 1.5a
Data edycji: 31.07.2023 r.
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ZUP / ZUP-L
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Instrukcja

1-03/DT/A

Instrukcja montazu i

Wydanie V
z dnia 09.11.2022

uruchomienia ZUP (ZUP-L) na Strona:
obiekcie 13219
NI s

DO PROTOKOLU URUCHOMIENIA ...
NR ..o/ cessennss

ZALACZNIK NR ...

1. Przedmiot kontroli: Detektory tlenku wegla Smay uniTOX.CO G/RS485
2. Data wykonania kontroli:

dzien: ..., MIeSIac: wus, FOK: sereeee

3. Elementy podlegajace kontroli:

32-003 Podlgze
NIP: 6782821888

smay.eu

OBIEKT GARAZ (POZIOM ......, strefa/y ......)

Oz/n::zr::ie g:: "/Y Model/Typ Nr seryjny Stan Urzadzenia ;‘:"::::::
co uniTOX.CO G/RS485 a O sprawny
co uniTOX.CO G/RS485 [ uszkodzony O sprawny
Cco uniTOX.CO G/RS485 a kod O sprawny
co uniTOX.CO G/RS485 O uszkodzony O sprawny

OBIEKT GARAZ (POZIOM ......, strefa/y ......)

oz/":::::ie g:: r/v Model/Typ Nr seryjny Stan Urzadzenia
Cco uniTOX.CO G/RS485 O uszkodzony O sprawny
co uniTOX.CO G/RS485 o O sprawny
co uniTOX.CO G/RS485 [ uszkodzony O sprawny
co uniTOX.CO G/RS485 [0 uszkodzony O sprawny
co uniTOX.CO G/RS485 O uszkodzony O sprawny
co uniTOX.CO G/RS485 [0 uszkodzony [0 sprawny
CcOo uniTOX.CO G/RS485 0 uszkodzony O] sprawny
CcO uniTOX.CO G/RS485 O uszkodzony O sprawny
co uniTOX.CO G/RS485 O uszkodzony O sprawny
co uniTOX.CO G/RS485 o O sprawny
Cco uniTOX.CO G/RS485 o ] sprawny
co uniTOX.CO G/RS485 =] O sprawny

4. Uwagi i spostrzezenia:

Wykonawcy

678-282-18-88

0000007764

Wersja 1.5a
Data edycji: 31.07.2023 r.
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L/— M /\ Dokumentacja techniczno-ruchowa
\=y/ ZUP / ZUP-L

Instrukcja I-03/DT/A
NN\ ) o Wydanie V
Instrukcja montazu i z dnia 09.11.2022
uruchomienia ZUP (ZUP-L) na Strona:
obiekcie 14219
<M S

32-003 Podlgze
NIP: 6782821888

smay.eu

ZALACZNIK NR ...
DO PROTOKOLU URUCHOMIENIA ......coccrnranmnnnransnnassnnans
NR .../ ciennns
1. Przedmiot kontroli: Detektory (tlenku wegla/ gazu ziemnego/ inne)
2. Data wykonania kontroli:

dzien: ..., miesiac: ..., rok: ..
3. Elementy podlegajace kontroli:

OBIEKT GARAZ (POZIOM ......, strefa/y ......)
/ Adres g;:r/y Model/Typ Nr seryjny Stan Urzadzenia "a'ffec'f
co ] uszkodzony | [J sprawny
LPG [ uszkodzony | O sprawny
[ uszkodzony | [ sprawny
[ uszkodzony | [ sprawny
OBIEKT GARAZ (POZIOM ......, strefa/y ......)
Oz/n::zr::ie g::rly Model/Typ Nr seryjny Stan Urzadzenia Na;_):qc:.e
co DUOmaster CO/LPG [ uszkodzony | [ sprawny
LPG | G/EP/RS-485 [ uszkodzony | [ sprawny
[ uszkodzony | [J sprawny
[J uszkodzony | [J sprawny

4. Uwagi i spostrzezenia:

Wykonawca

18-88

678-282 8
0000007764 000042468
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L/— M /\ Dokumentacja techniczno-ruchowa
4 ZUP / ZUP-L

Instrukcja I-03/DT/A
NN\ ) o Wydanie V
Instrukcja montazu i z dnia 09.11.2022
uruchomienia ZUP (ZUP-L) na Strona:
obiekcie 15219
=N e

32-003 Podigze
NIP: 6782821888

smay.eu

ZALACZNIK NR ...
DO PROTOKOLU URUCHOMIENIA .....covereesensessesensensens
(] S —

1. Przedmiot  uruchomienia: Klapy pozarowe/ dodatkowe elementy
wykonawcze (ZUPxx)
2. Data wykonania uruchomienia: ... miesiac: ... rok: ...ceeee.

3. Uruchomione urzadzenia:

Model/ Typ

Napiecie
sitownika ilani;

Oznaczenie Lokalizacja Poprawnosé dziatania

[0 negatywna | [J pozytywna

[ negatywna | [J pozytywna

[0 negatywna | [J pozytywna

[0 negatywna | [J pozytywna

4. Uwagi i spostrzezenia:
Brak

Potwierdzam wykonanie uruchomienia i prawidtowa prace rozdzielnicy.

Wykonawcy

Wersja 1.5a
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Instrukcja

1-03/DT/A

A\ Va4

Instrukcja montazu i

Wydanie V
z dnia 09.11.2022

uruchomienia ZUP (ZUP-L) na Strona:
obiekcie 16219
sl e

ZALACZNIK NR ...
DO PROTOKOLU URUCHOMIENIA ........ccovmuimnnnnannnnnnanns

NR .../ueene

1. Przedmiot uruchomienia: Lampy Ostrzegawcze

2. Data wykonania uruchomienia: ... / «ea / seerens

3. Lokalizacja elementOw: .icissssssssssssssssnnsens

4. Elementy podlegajace uruchomieniu:

32-003 Podigze

NIP: 6782821888

smay.eu

OBIEKT GARAZ PODZIEMNY (POZIOM ...... )
Oznacz. &
Obiekt. Model/Typ | Nr. Fabr. Stan Urzadzenia
[0 uszkodzony O sprawny
[J uszkodzony [ sprawny
O uszkodzony O sprawny
5. Uwagi i spostrzezenia:
Wykonawcy:

Wersja 1.5a
Data edycji: 31.07.2023 r.
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L/— M /\ Dokumentacja techniczno-ruchowa
\=y/ ZUP / ZUP-L

Instrukcja 1-03/DT/A
~ NN\~ . o Wydanie V
Instrukcja montazu i z dnia 09.11.2022
uruchomienia ZUP (ZUP-L) na Strona:
obiekcie 17219
~MANANY ik

32-003 Podtgze
NIP: 6782821888

smay.eu

ZALACZNIK NR ...
DO PROTOKOLU URUCHOMIENIA ........ccovmuimnnnnnnnnnnnnanns
NR .../ ...

[=3

. Przedmiot uruchomienia: Zasilacze Pozarowe 230V/24VDC

N

. Data wykonania uruchomienia:
dzien: ..., Miesiac: «.., rok: weuees

3. Przebieg uruchomienia:

1. Zasilacz pozarowy PULSAR EN54C-5A65 S/N: .......ccccvinininnnnnnnnnnnnn
Pomiary w stanie gotowosci:
a. Napiecie zasilania zasilacza 24V DC V AC
b. Napiecie wyjscia zasilacza 24V DC V DC
c. Lokalizacja Poziom +5 szacht elektryczny
d. Sygnalizacja awarii [J negatywny | O pozytywny
2. Zasilacz pozarowy PULSAR EN54C-5A65 S/N: ....cccceerrnnnnnnnnnnssannnns
Pomiary w stanie gotowosci:
a. Napiecie zasilania zasilacza 24V DC V AC
b. Napiecie wyjscia zasilacza 24V DC V DC
c. Lokalizacja Poziom +2 Przedsionek 1
d. Sygnalizacja awarii ] negatywny | O pozytywny
3. Zasilacz pozarowy PULSAR EN54C-5A65 S/N: .
Pomiary w stanie gotowosci:
a. Napiecie zasilania zasilacza 24V DC V AC
b. Napiecie wyjscia zasilacza 24V DC V DC
c. Lokalizacja Poziom -1 Rozdzielnia P.poz
d. Sygnalizacja awarii [ negatywny | [ pozytywny
4. Zasilacz pozarowy PULSAR EN54C-5A65 S/N: .
Pomiary w stanie gotowosci:
a. Napiecie zasilania zasilacza 24V DC V AC
b. Napiecie wyjscia zasilacza 24V DC V DC
c. Lokalizacja Poziom +5 Szacht elektryczny
d. Sygnalizacja awarii [J negatywny | Cpozytywny
5. Zasilacz pozarowy PULSAR EN54C-5A65 S/N: ....ccccceernnnnnnnnn chtanass
Pomiary w stanie gotowosci:
a. Napiecie zasilania zasilacza 24V DC V AC
b. Napiecie wyjscia zasilacza 24V DC V DC
c. Lokalizacja Poziom +5 Szacht elektryczny
d. Sygnalizacja awarii [0 negatywny | Cpozytywny

678-282-18-88
4
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Instrukcja

1-03/DT/A

Instrukcja montazu i

Wydanie V
z dnia 09.11.2022

uruchomienia ZUP (ZUP-L) na Strona:
obiekcie 18219
MY o
32-003 Podleze
NIP: 6782821888
smay.eu
6. Zasilacz pozarowy PULSAR EN54C-5A65 S/N: ....cccoeerrennnnnnnnnnnnnnns
Pomiary w stanie gotowosci:
a. Napiecie zasilania zasilacza 24V DC V AC
b. Napiecie wyjscia zasilacza 24V DC VvV DC
c. Lokalizacja Poziom +5 Szacht elektryczny
d. Sygnalizacja awarii [0 negatywny [ Opozytywny

4. Uwagi i spostrzezenia:

Potwierdzam wykonanie uruchomienia i prawidtowg prace zasilaczy pozarowych

Wykonawcy

678-282-18-88
0000007764 000042468

Wersja 1.5a
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L/— M /\ Dokumentacja techniczno-ruchowa
4 ZUP / ZUP-L

Instrukcja HO3D1/A
MY _ - T
Instrukcja montazu i 2 dnia 09.11.2022
uruchomienia ZUP (ZUP-L) na Strona:
obiekcie 19219
OPRACOWAL ZATWIERDZIL
KARTA ZMIAN
Lp. Data Zmiana Zatwierdzit
1. 28.05.2015 | Uzupetnienie instrukcji o odniesienie do urzadzenia ZUP-L
2 30.11.2018 | Uzupetnienie instrukcji o odwotanie do normy PN-EN 54-4

wraz z obowigzujacymi zatacznikami do normy

3. 28.05.2018 | Uzupelnienie instrukcji o odniesienie do protokotu z

uruchomienia oraz dodanie go do instrukcji.

4. 09.11.2022 | Uzupehienie instrukcji w punkcie 7 o informacje dotyczace
innych modeli przetwornic czg¢stotliwosci.
Zaktualizowano protokoly i zataczniki protokotow.

Dodatkowo zmiany w szacie graficznej dokumentu
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