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1. Wstep

Szczegdtowe zapoznanie sie z niniejsza dokumentacja techniczno-ruchowa zestawu
wyrobow do odprowadzania dymu i ciepta ze zmiennym mechanicznym nawiewem
kompensacyjnym typu ZODIC M [zwanego dalej ZODIC M) zgodnie z podanymi w niej opisami i
przestrzeganie wszystkich warunkow bezpieczenstwa stanowi podstawe prawidtowego |
bezpiecznego funkcjonowania urzadzenia.

Zaktada sie, ze prace dotyczace transportu, podtaczenia instalacji zwiazanych z
urzadzeniem jak rowniez konserwacji i napraw wykonywane sa przez wykwalifikowany personel
lub nadzorowane sa przez osoby uprawnione.

Przez wykwalifikowany personel rozumie sie osoby, ktére wobec odbytego przeszkolenia,
posiadanego doswiadczenia zawodowego w zakresie urzadzen elektromechanicznych |
znajomosciistotnych norm, dokumentacji oraz przepiséw dotyczacych bezpieczefstwa i warunkow
pracy, zostaty upowaznione do przeprowadzania niezbednych prac konserwacyjnych na podstawie
protokotu szkolenia oraz potrafig diagnozowac i eliminowac potencjalne zagrozenia.

Ponizsza dokumentacja techniczno-ruchowa zawiera informacje dotyczace zastosowania,
budowy, montazu, uruchomienia, uzytkowania i konserwacji ZODIC M. Jezeli zespoty
eksploatowane sa zgodnie z przeznaczeniem, to niniejsza dokumentacja | inne dokumenty

dotaczone do urzadzen zawieraja wskazdéwki niezbedne dla wykwalifikowanego personelu.

UWAGA!
Producent zastrzega sobie prawo do wprowadzania zmian w dokumentacji
techniczno-ruchowej!

Wersja: 1.0 Strona 7z 93



DTR - ZODIC M

2. Ogolne zasady bezpiecznego uzytkowania

Z0DIC M zostaty zaprojektowane i zbudowane z uwzglednieniem:

* Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury i Budownictwa z dnia 17 listopada 2016 r. w
sprawie sposobu deklarowania wtasciwosci uzytkowych wyrobéw budowlanych oraz
sposobu znakowania ich znakiem budowlanym (Dz. U.z 6 grudnia 2016r. pozycja 1966)

e Postanowien Aprobaty Technicznej CNBOP-PIB AT-0407-0500/2016

» Dokumentacji techniczno-ruchowej zestawu wyrobow ZODIC M opracowanej przez
Producenta

e  PKN-CEN TR 12101-4:2007 Smoke and heat control systems -- Part 4: Installed SHEVS
systems for smoke and heat ventilation

* PN-B-02877-4:2001 Ochrona przeciwpozarowa budynkow -- Instalacje grawitacyjne do
odprowadzania dymu i ciepta - Zasady projektowania

*  Wytyczne CNBOP-PIB W-0003:2016 Systemy Oddymiania Klatek Schodowych

Tworzac ZODIC M firma SMAY zastosowata najnowsza technologie, ktéra gwarantuje
najwyzszy poziom bezpieczenstwa.

Firma SMAY prowadzi czeste kontrole swoich produktéw, co bezposrednio przektada sie
na wysoki poziom jakosci oferowanych produktéw w tym central, ich uzytecznosc oraz wyjatkowa
trwato$¢ uzytkowa. Pomimo to urzadzenia moga byc niebezpieczne, jesli sa nieodpowiednio
uzytkowane przez niewykwalifikowany personel lub sa uzytkowane niezgodnie ze swoim
przeznaczeniem.

UWAGA!

Montaz urzadzenia, podtaczenie instalacji zwiazanych, uruchomienie, eksploatacja i
konserwacja musza odbywac sie zgodnie z dyrektywami i przepisami obowiazujacymi na terenie
kraju, w ktorym zamontowane jest urzadzenie.

Powinno sie uzywac ZODIC M zgodnie z instrukcja uzytkowania i w zakresie parametrow
technicznych podanych w niniejszej DTR.

Zaleca sie korzystanie z pomocy Autoryzowanych Serwisow firmy SMAY podczas
montazu, instalacji, uruchamiania oraz napraw i konserwacji.

Dokumentacja powinna zawsze znajdowac sie w poblizu urzadzenia i by¢ tatwo dostepna
dla uprawnionych stuzb serwisowych.
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3. Regulacje prawne

3.1. Wprowadzenie do obrotu

Z0DIC M wprowadzono do obrotu na podstawie dokumentéw wydanych przez Centrum
Naukowo Badawcze Ochrony Pozarowej - Pafnstwowy Instytut Badawczy w Jézefowie:
1. Aprobata techniczna nr: AT-0407-0500/2016
2. Certyfikat zgodnosci:
3. Swiadectwo dopuszczenia:
Z0DIC M zostat oznakowany przez producenta znakiem budowlanym .B”. Jego zgodnosc z
Aprobata Techniczna potwierdzona zostata Deklaracja Zgodnosci:
1. Deklaracja zgodnosci
Z0DIC M zostat oznakowany przez producenta znakiem jednostki dopuszczajacej Centrum
Naukowo Badawcze Ochrony Pozarowej - Panstwowy Instytut Badawczy w Jozefowie (CNBOP-
PIB).
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4. Opis produktu

4.1. Przeznaczenie ZODIC M

Z0DIC M stosowany jest do budowy systemdédw odprowadzania dymu i ciepta
z klatek schodowych w budynkach. Funkcja ZODIC M jest wytworzenie wymaganego przeptywu
powietrza na klatce schodowej umozliwiajacego jej oddymianie i nie dopuszczenie do opadniecia
dymu ponizej kondygnacji, na ktdérej wystapit pozar przy zastosowaniu mechanicznego nawiewu
powietrza kompensacyjnego.

4.2. Zasada dziatania ZODICM

Po wykryciu zagrozenia pozarowego otwarta zostaje klapa dymowa SCD-1-L znajdujaca sie
w dachu/gérnej czesci klatki schodowej lub wyrzutnia scienna CDH-F-L oraz uruchomiony zostaje
nawiew kompensacyjny ze zmienng wydajnoécia (zespot napowietrzajacy ZNZ lub czerpnia CDH z
wentylatorem nawiewnym AFC. W przypadku zastosowania innej czerpni niz CDH stosuje sie
przepustnice SRC do izolowania klatki schodowej od warunkdéw atmosferycznych].

Opcjonalnie moze zosta¢ uruchomiona sygnalizacja akustyczna/optyczna zagrozenia
pozarowego. Opcjonalnie w przypadku, gdy w budynku zastosowano elektrotrzymacze drzwi
prowadzacych z poszczegdlnych kondygnacji na klatke schodowa, nastepuje ich zwolnienie
I zamkniecie drzwi.

Z0DIC M monitoruje predkosc przeptywajacych gazéw przez klape dymowa lub wyrzutnie i
odpowiednio, w sposob ptynny, reguluje dostarczaniem powietrza kompensacyjnego w celu
usuwania mieszaniny dymu | powietrza z klatki schodowe] i nie dopuszczenia aby opadta ona
ponizej kondygnacji, na ktorej wystapit pozar.

Z0DIC M moze realizowac nastepujace funkcje w budynku:

- wykrywanie zagrozenia pozarowego przez czujki dymu i/lub ciepta CDZ,

- reczne uruchomienie za pomoca recznych przyciskéw oddymiania POZ,

- otwarcie klap dymowych SCD-1-L/wyrzutni CDH-F-L/okien oddymiajacych 00Z,

- otwarcie czerpni powietrza CDH lub przepustnicy SRC/zataczenie i regulacja predkosci

obrotowej wentylatora nawiewnego AFC ,

- uruchomienie zespotu nawiewnego ZNZ i regulacja predkosci obrotowej wentylatora

nawiewnego,
- sygnalizacja optyczna i akustyczna zagrozenia pozarowego (SA, SO, SAO),
- zwolnienie elektrotrzymaczy ETD drzwi prowadzacych na klatke schodowa
- przewietrzanie klatki schodowej w trybie bytowym,
- pomiar predkosci przeptywu dymu/gazéw na klapie dymowej SCD-1-L /wyrzutni CDH-
F-L i sterowanie nawiewem kompensacyjnym,

- zwolnienie elektrotrozaczepu drzwi, otwarcie drzwi,

- komunikacja z systemem SSP, systemem integrujacymi urzadzenia przeciwpozarowe
(SIUP), systemem BMS i systemem kontroli dostepu (sygnaty sterujace, uszkodzenia,
potwierdzenia pracy).
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4.3.

Schemat ideowy ZODIC M

\ SCD-L ;

Klapa dymowa
z listwami pomiarowymi
i czujnikiem cisnienia

SPZ

Stacja pogody (opcja)

Elektrotrzymacz (opcja)

Sygnalizator optyczny (opcja)

Syagnalizator akustyczny (opcja)

CDH-F-L

haalN | Lo aN
Wyrzutnia powietrza

z listwami pomiarowymi
i czujnikiem cisnienia

—
~
—
-

= HF@
=
-

[Zespot napowietrzajacy ZNZ
Wentylator nawiewny AFC

_4_
—4_
_b_

2

-

ZODIC-

Madut zasilajaco-sterujacy

Sygnalizator
akustyczno-optyczny (opcja)

CDH

Czerpnia powietrza

SRC

Przepustnica
z sitownikiem

ARz

Czujka dymu

END
Sitownik do drzwi (opcja)

Sygnat sterujacy innymi
urzadzeniami p.poz. (opcja)

-———

ccz

Czujnik cisnienia

System Sygnalizacji
Pozarowej SSP
(lub BMS, lub inny)

Elektrozaczep (opcja)

(opcja)

i

Przycisk przewietrzania

Reczny przycisk oddymiania

WWZ

Wytgcznik wentylatora

Rysunek 1. Schemat ideowy Z0DIC M | urzadzen wspolpracujacych
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9. Elementy sktadowe ZODIC M

Z0DIC M sktada sie z elementow wyszczegolnionych w tabeli 1:

Tabela 1. Elementy sktadowe Z0DIC M

Lp. Element ZODIC M Oznaczenie elementu
1 Modut zasilajaco-sterujacy MZS-1, MZS-2, MZS5-3, MZS-4, MZS-5
2 Punktowa czujka dymu lub dymu i ciepta CDZ-1,CDZ-2,CDZ-3,CDZ-4
3 Reczny Przycisk Oddymiania POZ-1, POZ-2, POZ-Sg; POZ-4, POZ-5, POZ-
4 Klapa dymowa z listwami pomiarowymi SCD-1-L
5 Czujnik cisnienia CCZ
6 Czerpnia powietrza kompensacyjnego CDH
7 Kanaty wentylacyjne SDS
8 Wentylator nawiewny AFC-1, AFC-2, AFC-3, AFC-4, AFC-5, AFC-
6, AFC-7, AFC-8
9 Wytacznik wentylatora WWZ
10 Zespo6t napowietrzajacy INZ-1,ZINZ-2, INZ-3, ZNZ-4
11 Przepustnica SRC
12 Wyrzutnia poyvietrza z.Listwami CDH-F-L
pomiarowymi

5.1. Modut Zasilajaco-Sterujacy

5.1.1. Informacje podstawowe

Modut Zasilajgco-Sterujacy (MZS) to gtéwny modut ZODIC M, ktéry przeznaczony jest do
zasilania oraz sterowania wszystkimi elementami sktadajacymi sie na Zestaw ZODIC M. MZS
zbudowany jest z dwdch czesci:

- Czedci Zasilajace] - Zasilacza Urzadzen Pozarowych typu ZUP lub ZUP-L (,.Zubr”)
spetnia wymagania normy PN-EN 12101-10 oraz PN-EN 54-4,

- Czesci Sterujace] - dedykowanego sterownika N-0200
spetnia wymagania Aprobaty Technicznej AT-0407-0500/2016, ktéra jest oparta na
projekcie normy prEN 12101-9:2011.

Czes¢ Zasilajaca zapewnia wszystkim podtaczonym urzadzeniom zasilanie napieciem
niskim i bardzo niskim. Jest wyposazony w zabezpieczenia dobrane do odbiornikdw, a takze linii
zasilajacej, tak aby spetnione byty warunki przeciwporazeniowe oraz selektywnos$¢ zadziatania.
Zasilanie 24 VDC realizowane jest przez zasilacz przystosowany do wspotpracy z akumulatorami
dla uktaddw sygnalizacji i automatyki pozarowej.

Czed¢ Sterujaca odpowiedzialna jest za sterowanie wszystkimi elementami ZODIC M oraz
wykrywanie i sygnalizacje uszkodzen. Sterownik realizuje scenariusze pozarowe oraz
przewietrzania.

MZS wystepuje w pieciu réznych wariantach wielkosci w zaleznosci od mocy podtaczanych
wentylatoréw od MZS-1 do MZS-5. Wentylatory wspotpracuja z przeznaczona do zastosowan w
wentylacji pozarowej przetwornica czestotliwosci, ktéra posiada tryb pracy FIRE MODE [.tryb
pozarowy”]. W czasie trwania tego trybu priorytetem dla przetwornicy jest zasilanie wentylatora

zgodnie z przesytanym do niej sterowaniem z czujnika cisnienia CCZ, ignorujac przy tym btedy
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wewnetrzne oraz zasilania.

Kazdy z MZS moze by¢ rozbudowany o dodatkowe moduty lub pojedyncze elementy
Zasilacza Urzadzen Pozarowych (ZUP, ZUP-L] w zaleznoéci od warunkdw technicznych na obiekcie
docelowym.

........

Rysunek 2. Modut Zasilajaco-Sterujacy MZS-4 - widok z zewnatrz

Rysunek 3. Modut Zasilajaco-Sterujacy MZS-4 - widok wnetrza

UWAGA!

Usytuowanie oraz potaczenia elektryczne aparatury Modutu Zasilajaco-Sterujacego
moga ulec zmianie w wyniku dostosowania konfiguracji MZS do wymogow obiektu, dla ktorego
dany MZS jest przeznaczony. Dodatkowa dokumentacja zawierajaca szczegotowe podtaczenia
elektryczne oraz zalecenia zostanie dostarczona wraz z urzadzeniem.
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5.1.2. Czesc Sterujaca

Czes¢ Sterujaca to dedykowany sterownik N-0200 zamkniety w metalowe] obudowie,
wewnatrz Czesci Zasilajacej. Urzadzenie odpowiedzialne jest za wykonywanie algorytmu
sterowania, odbieranie/wysytanie sygnatéw z/do urzadzen wspoétpracujacych oraz kontrole

przerwania/zwarcia linii nadzorowanych.

Rysunek 5. Opis piyty gtownej sterownika N-0200

1 - przyciski:

* RESET - resetowanie alarmu pozarowego,

« [ - resetowanie sygnatu akustycznego,

* TEST - testowanie diod sygnalizacyjnych Czesci Sterujacej;
2 - wyswietlacz alarméw (patrz punkt 5.1.5.);
3 - diody sygnalizacyjne:

* LED - dziatanie diod sygnalizacyjnych Czesci Sterujacej,

» C.D.3i4-aktywna jedna z linii 314 czujek dymu;

Wersja: 1.0 Strona 14z 93



DTR - ZODIC M

ACTUATOR - wyjscie sitownika:

OPEN - sitownik otwiera klape dymowa,

CLOSE - sitownika zamyka klape dymowa,

FAULT - awaria linii sitownika;

INT-4 - wejscia nadzorowane:

ACTIVE - dane wejscie nadzorowane jest aktywne,

FAULT - linia danego wejscia nadzorowanego jest uszkodzona;

4 - diody wyjs¢ cyfrowych nienadzorowanych:

OUT_1(do 10] - dane wyjécie jest aktywne;

5 - diody linii RPO:

ACTIVE - dana linia RPO jest aktywna,
FAULT - linia danego wejscia RPO jest uszkodzona;

6 - diody linii CD:

ACTIVE - dana linia czujek dymu jest aktywna,
FAULT - linia danego wejscia czujek dymu jest uszkodzona;

7 - diody wejs¢ cyfrowych nienadzorowanych.

UWAGA!

Schematy podtaczenia poszczegolnych elementéw ZODIC M znajduja sie w
podrozdziatach przeznaczonych tymze elementom.

Sterownik posiada nastepujace wejscia/wyjscia:

wyjscie sitownika - przeznaczone do wspdtpracy z sitownikiem elektrycznym
zasilanym napieciem statym o wartosci 24V; sitownik otwiera i zamyka klape
dymowa, ktorej skrajne potozenia sygnalizowane sa sygnatami z krancowek
sitownika podtaczonych do nadzorowanego wejscia cyfrowego sterownika;
wejscia Czujek Dymu - 4 konwencjonalne linie dozorowe (2 w standardzie + 2 opcjal
przeznaczone do wspotpracy z czujkami dymu; na kazdej linii moze znajdowac sie
do 32 czujek dymu; wszystkie linie pozwalaja na kontrole stanu zwarcia/przerwania
linii (parametryzacja opornikami 4,7 kQJ;
wejécia Recznych Przyciskéw Oddymiania - 1 linia (opcjonalnie 2 - jest mozliwosé
zamiany funkcji Reset na druga funkcje Pozar) przeznaczona do wspdtpracy z
Recznymi Przyciskami Oddymiania; na jednej linii mozna podtaczy¢ do 10 Recznych
Przyciskow Oddymiania; wszystkie linie pozwalaja na kontrole stanu
zwarcia/przerwania linii (parametryzacja opornikami 1,1 kQ, 4,7 kQ) oraz 5,6 kQJ;
nadzorowane wejscia cyfrowe - 4 wejScia przeznaczone do otrzymywania
nastepujacych sygnatéw cyfrowych:

0 sygnat z Centrali Sygnalizacji Pozaru,

0 stan pracy przemiennika czestotliwosci,

0 potozenie klapy dymu (krancéwkal,

0 reset sygnatu pozarowego;
wejscia pozwalaja na kontrole stanu zwarcia/przerwania opornikami: 4,7 kQ;
nienadzorowane wejscia cyfrowe - 4 wejscia przeznaczone do otrzymywania
nastepujacych sygnatéw cyfrowych:

Wersja: 1.0
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0 sygnat ze Stacji Pogody,
0 awaria Czesci Zasilajacej,
0 sygnat otwarcie/zamkniecie z przycisku przewietrzania;

e nienadzorowane beznapieciowe wyjécia cyfrowe - 10 wyjs¢ przetacznych NO/NC

przeznaczonych do:

0 sygnalizacji awarii zbiorczej,

sygnalizacji pracy sterownika,
uruchomienia pracy falownika w trybie FIREMODE,
przestania sygnatu pozarowego do CSP,
uruchomienia sygnalizatora akustycznego,
uruchomienia sygnalizatora optycznego,

otwarcia czerpni,

O O O O O O

sygnalizacji stanu urzadzenia: praca bezawaryjna — lampka zielona, awaria
- lampka pomaranczowa, alarm - lampka czerwona;

wyjscia kontrolek Recznych Przyciskéw Oddymiania - 4 cyfrowe wyjscia przeznaczone do
sygnalizacji stanu RPO: dozor, pozar, uszkodzenie oraz trwajacego przewietrzania.

112 3| 4 516|718 g1z 13(14 (15|16 (171819 |20 21\22\23|24|25|26|27)|28
N -/ +|+/- |-+ - IGNOISyg\GNDISy g IGNOIS y gIGNOIS y glGNO|S y gIGND|S y g IGND|S ygfGND|S y glGND|S y glGND|S y g
ano| e lowos i 2 | 1 2 | 1 RN s | 6| 7] 8 Reset
ostane] - [Wce] [ Wesioa D] [ eser | oo | (el i [l [ e [ o Lo, |
Reset
Sterownik N-0200 g At
Wyjscia cyfrowe beznapieciowe nienadzorowane Wyjscia kontrolek RPO
Awaria  Potwierdzeniq Sterowanie | Syg. PoZaru Sygnat Sygnat UN&’“? Lampka elew.|Lampka elew.|Lampka elew. Kontrolka | Kontrolka | Kontrotka | Kontrolka
Zbiorcza Pracy Falownikiem do CSP Akustyczny | Wizualny czerpni (zerwona Zielona Pomarancz Dozér Pozar Uszkodz. | Przewiet
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 1 2 3 4
NO|com| NC|NO|com| NC|NO|com| NC|NO|com| NC|NO|com| NC|NO|com| MC|NO|com| NC |NO|com| T [NO|com| C WO com| | | ;25 lono) ;22 lani| 2¢ lane ae lano
29\30|31|32|33|34|35|36|37|38|39|40(41|42|43|44|45|46|4T7|48|49|50(57|52|53|54|55]|56|57|58 59160 61|62|63|64)|65]66
Rysunek 6. Schemat ideowy Sterownika N-0200
5.1.3. Dane techniczne
Tabela 2. Dane techniczne Modutu Zasilajaco-Sterujgcego
Typ Modutu: MZS-1/2/3/4/5
Stopien ochrony obudowy IP 54
Zakres temperatur pracy od -25°C do 75°C
Wymiary [ dt. x szer. x wys.) dla MZS-1/2/3: minimum 750x250x800
dla MZS-4/5 : minimum 750x250x850
Wersja oprogramowania: v. 1.00
Zasilanie gtdwne: napiecie zasilania 3x400 VAC -15 +10% , czestotliwo$é 50 Hz
Minimalny pobdr pradu z sieci w czuwaniu MZS-1:0,18 A; MZS-2: 0,20 A; MZS-3: 0,23 A; MZS-4:
0,28 A; MZ5-5: 0,32 A
Maksymalny pobdr pradu z sieci podczas pracy | w zaleznosci od konfiguraciji
Wewnetrzne napiecie robocze czesci 3x400 VAC -15 +10%
zasilajacej
Wewnetrzne napiecie robocze czesci 24 VDC -15+10%
sterujacej
Zasilanie awaryjne: typ akumulatoréw bezobstugowe kwasowo-otowiane
Max. pojemnosé akumulatoréw 150 Ah
Napiecie tadowania akumulatoréw 23-29,2 V zalezne od stanu akumulatordw
Linia dozorowa: rodzaj linii dozorowej konwencjonalna
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Liczba linii dozorowych

4 (2 w standardzie + 2 opcja)

Max. liczba elementdw na linii dozorowej

32

Nadzorowane linie sygnatowe

1 linia sygnatowa optyczna
1 linia sygnatowa akustyczna

Elementy linii sygnatowych

sygnalizatory akustyczne, sygnalizatory optyczne,
sygnalizatory akustyczno-optyczne

Wyjécia: do recznych przyciskéw oddymiania

Liczba linii: 1 (opcjonalnie 2 - jest mozliwoé¢ zamiany
funkcji Reset na druga funkcje Pozar)
Liczba RPO na jednej linii: 10

Wyjécia: do recznych przyciskéw
przewietrzania

Liczba linii: 1

Liczba przyciskéw przewietrzania na jednej linii: 10

Wyjécia: do elementdéw wykonawczych

Wyjécia w standardzie:

1 szt. - wentylator/zespdt napowietrzajacy

1szt. - klapa dymowa

1szt. - czerpnia powietrza

Wyjécia w opcji (iloé¢ w zaleznoéci od wykonanial:
- sygnalizator optyczny

- sygnalizator akustyczny/ akustyczno-optyczny

- elektrotrzymacz

- sitownik drzwiowy

- stacja pogody

- przycisk przewietrzania

- inne elementy systemu rozprzestrzeniania dymu i
ciepta

Typ i liczba elementéw wykonawczych

w zaleznosci od konfiguracji

Wyjscia : przekaznikowe bezpotencjatowe do
transmisji alarmu pozarowego/ sygnatu
uszkodzenia

1 wyjscie uszkodzenia
1 wyjscie alarmu pozarowego
(mozliwe dotaczenie dodatkowych wyj$¢)

Zabezpieczenie Cze$ci-Sterujacej [wyjscie
sitownikal

15A

5.1.4. Konfiguracja Czesci Sterujacej za pomoca programu ZODIC MANAGER

Program Z0DIC MANAGER nie wymaga instalacji i pozwala na konfiguracje Czesci
Sterujacej ZODIC M z poziomu komputera PC. Do przeprowadzenia konfiguracji wymagane sa:
* komputer z systemem operacyjnym Microsoft Windows XP lub nowszym,
e przewdd USB typu A-B (patrz rysunek ponizej).

Rysunek 7. Przewod USB typu A-B do komunikacyi z Czescia Sterujaca

Proces konfiguracji nalezy rozpoczac¢ od podtaczenia Czesci Sterujacej do komputera za
pomoca wskazanego powyzej przewodu USB oraz uruchomienia programu Z0DIC MANAGER. Po
wykonaniu tych czynnosci na ekranie komputera pojawi sie okno gtéwne widoczne na rysunku
ponizej.
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CzasTZ; m
Cza=T3:
czazT4: G

KOINCYDENCIA

JEDNA DOWOLNA CZUIKA
B DWIE DOWOLNE CZUIKI
[ RPO NR 2 JEST ALARMEM

Rysunek 8. Okno gtowne programu ZODIC MANAGER

Okno gtéwne umozliwia uzytkownikowi zmiane ustawien oraz wybér nastepujacych funkcji:

e Czas T1 - dtugos¢ trwania sygnatu akustycznego od momentu wyzwolenia alarmu
wyrazona w sekundach; mozliwy zakres ustawienia: 60-600 s;

o (Czas T2 - opdznienie wysterowania wyjs¢ Czesci Sterujacej po wyzwoleniu alarmu
wyrazona w sekundach; mozliwy zakres ustawienia: 0-60 s;

o (Czas T3 - czas okreslajacy dtugos¢ trwania wysuwu sitownika klapy dymowej dla
przewietrzania wyrazony w sekundach (umozliwia dostosowanie kata otwarcia klapy w
przewietrzaniu); mozliwy zakres ustawienia: 10-240 s;

» Czas T4 - czas przewietrzania okreslajacy, jak dtugo klapa dymowa pozostaje otwarta w
trakcie przewietrzania, wyrazony w sekundach; mozliwy zakres ustawienia: 60-3600 s;
 JEDNA DOWOLNA CZUJKA - do wyzwolenia alarmu wystarczy sygnat z jednej czujki dymu;
« DWIE DOWOLNE CZUJKI (koincydencja czujek dymu) - alarm wyzwalany jest po

otrzymaniu sygnatu z dwéch czujek dymu;

» RPO NR 2 JEST ALARMEM - zamiana funkcji Reset na druga funkcje Pozar na drugim
wejsciu dla Recznych Przyciskéw Oddymiania;

e POLACZ/ROZLACZ - taczenie sie/roztaczanie z Czescia Sterujaca; uruchamia okno
ustawien potaczenia (szczegoty opisane ponizej);

* ODCZYTAJ KONFIGURACJE - odczytuje biezaca konfiguracje z Cz. Sterujacej ZODIC M;

* ZAPISZ KONFIGURACJE - zapisuje ustawiona konfiguracje do Cz. Sterujacej ZODIC M;

*  ZAMKNIJ - zamyka program Z0DIC MANAGER.

UWAGA!
Czas opo6znienia T2 powinien by¢ odpowiednio dobrany. taczny czas wysterowania i przejscia

urzadzenia przeciwpozarowego do pozycji w alarmie pozarowym nie moze przekroczy¢ czasu 120
sekund.

Wocisniecie przycisku POLACZ spowoduje otwarcie nowego okna USTAWIENIA PORTU COM:

USTAWIENIA PORTU COM

PORT MAME: [eaiybl

BALID RATE:
PARITY:
DATA BITS:

Rysunek 9. Okno ustawieri potaczenia programu Z0DIC MANAGER
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Okno USTAWIENIA PORTU COM wyswietla biezace ustawienia potaczenia. W polu PORT
NAME nalezy wybrac port, na ktérym Czes¢ Sterujaca podpieta jest do komputera. Jesli rozwijana
lista wyboru jest pusta nalezy ja odswiezy¢ klikajac na przycisk z ikona lupy. W razie watpliwosci
co do wyboru portu, sprawdzi¢ numer portu w Menedzerze Urzadzen Systemu Windows (sekcja
Porty). Upewnic sie, ze pozostate pola ustawione sg tak, jak na rysunku powyzej. Po dostosowaniu
ustawien potaczenia nalezy ponownie kliknac¢ na przycisk POLACZ, aby potaczy¢ sie z Czescia
Sterujaca.

W celu zapisania konfiguracji do Czesci Sterujacej nalezy klikna¢ na przycisk ZAPISZ
KONFIGURACJE.

5.1.5. Alarmy

Alarmy sygnalizowane sa przez cyfrowy wyswietlacz alarmoéw znajdujacy sie na ptycie
gtdéwnej sterownika N-0200.
Tabela 3. Stany alarmowe sygnalizowane przez wyswietlacz sterownika N-0200
Kod Opis
0 | zwarcie na wyjsciu sitownika

D | przepalony bezpiecznik od wyjécia sitownika

uszkodzenie zewnetrznego kwarca podtaczonego do procesora

5.1.6. Montaz

Moduty Zasilajaco-Sterujace wykonywane sa w wersji wiszacej. Mozna je montowac:
* bezposrednio przy wykorzystaniu otwordow w tylnej Scianie obudowy MZS,
* wykorzystujac do tego celu specjalnie przygotowane uchwyty.

5.2. Czujka dymu CDZ-1

5.2.1. Informacje podstawowe

Optyczna czujka dymu CDZ-1 przeznaczona jest do wykrywania obecnosci dymu w
powietrzu, w poczatkowej fazie powstawania pozaru. Czujka jest przystosowana do pracy w
pomieszczeniach zamknietych, w ktérych w normalnych warunkach nie wystepuje dym, kurz i
skraplanie pary wodne;.

Rysunek 10. Punktowa czujka dymu typu COZ-7
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5.2.2. Dane techniczne

Tabela 4. Dane techniczne Czuiki dymu CDZ-7

starcie)

Napiecie dozorowania 18V (12V-28V)
Prad dozorowania [$redni) 35 pA
Prad dozorowania (warto$é. max przy 110 pA

Prad alarmowania

18 mA (przy 18 V)

Temperatura pracy

-22°C do 55°C

Wilgotnos¢ wzgledna

95% przy 40°C

Masa czujki

150 g

5.2.3. Schemat podtaczenia

Petla czujek CDZ-1 Petla CZUJek (DZ-1

‘i‘ 5[6[7]8 “\
\ +H=1tH=]
2 1 |
Wejscia (D |
\ Sterownik ,,r"
\ N-0200  /

Rysunek 11. Schemat podtaczenia czujek dymu COZ-T
5.2.4. Montaz

Gniazdo czujki dymu CDZ-1 instalowad za pomoca 2 sztuk wkretdéw @4 zaopatrzonych
w kotki rozporowe. Otwory nalezy wierci¢ w rozstawie 90 mm. Zty rozstaw otwordéw moze byc
przyczyna zdeformowania gniazda przy silnym dokreceniu wkretéw mocujacych.

9.3. Czujka dymu CDZ-2

5.3.1. Informacje podstawowe

Czujka dymu i ciepta CDZ-2 przeznaczona jest do wykrywania obecnosci dymu i ciepta w
powietrzu, w poczatkowej fazie powstawania pozaru. Czujka jest przystosowana do pracy w
pomieszczeniach zamknietych, w ktérych w normalnych warunkach nie wystepuje dym, kurz i
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skraplanie pary wodne;.

Rysunek 12. Punktowa czujki dymu i ciepta typu CDZ-2

5.3.2. Dane techniczne

Tabela 5. Dane techniczne Czuiki dymu CDZ-2

Klasa czujki ciepta AR

Napiecie dozorowania 10Vdo30V

Prad dozorowania [$redni) 35 pA

Prad alarmowania 20 mA /50 mA

Temperatura pracy -25°C do 50°C

Wilgotnos¢ wzgledna 95% przy 40°C

Masa czujki z gniazdem 0,12 kg

Wymiary wysokos$¢ 50 mm
$rednica 110 mm

5.3.3. Schemat podtaczenia

Petla czujek (DZ-2 Petla czujek CDZ-2

Wejscia CD

Sterownik
N-0200

Rysunek 13. Schemat podtaczenia czujek dymu COZ-2
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5.3.4. Montaz

Gniazdo czujki dymu CDZ-2 instalowac¢ za pomoca 2 sztuk wkretow @4 zaopatrzonych
w kotki rozporowe. Otwory nalezy wierci¢ w rozstawie od 62,5 mm do 77,5 mm. Zty rozstaw
otworow moze by¢ przyczyna zdeformowania gniazda przy silnym dokreceniu wkretow

mocujacych.

<&

Rysunek 14. Wymiary | rozmieszczenie otworow montazowych gniazda czuki CDZ-2

5.4. Czujka dymu CDZ-3

5.4.1. Informacje podstawowe

Optyczna czujka dymu CDZ-3 przeznaczona jest do wykrywania obecnosci dymu w
powietrzu, w poczatkowe] fazie powstawania pozaru. Czujka jest przystosowana do pracy w
pomieszczeniach zamknietych, w ktérych w normalnych warunkach nie wystepuje dym, kurz i
skraplanie pary wodne;.

7/ 1\\\

1 _—
Rysunek 15. Punktowa czujka dymu typu CDZ-3

5.4.2. Dane techniczne

Tabela 8. Dane techniczne Czuiki dymu CDZ-3

Napiecie pracy 12V <28V
Maksymalny pobér pradu < 60 pA

Prad alarmowania 20 mA
Maksymalna wysoko$¢ instalowania *) 12 m *)
Maksymalna powierzchnia dozorowania od 60 do 80 m? *)
*)

Temperatura pracy od -25°C do 55°C
Dopuszczalna wilgotnos¢ wzgledna do 95% przy 40°C
Wymiary (bez gniazda) @ 115 x 43 mm
Masa (bez gniazda) 0,15 kg

Kolor czujki biaty

*) Patrz obowiazujace wytyczne projektowania
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5.4.3. Schemat podtaczenia

Petla czujek CDZ-3 Petla czujek CDZ-3
/ = I\ / =T
~ |+ E&k‘l\“ [ =+ jLu"."\'.
o E=) U [EL )
\E‘ + \*E +
///":\\ e / //:—-x»:::::::/
/ £ / [
/ = / = —
[ |+ | T+ 1
\ E—Hh\ [E
\5 +/ \ ¥+
—————
| slel7]8] \
V] \
\ \
2 1 '
\ .. |
"\ Wejscia (D ;

\ Sterawnik .."'
\ N-0200 )

Rysunek 18. Schemat podtaczenia czujek dymu CDZ-3

5.4.4. Montaz

Gniazdo czujki dymu CDZ-3 instalowa¢ za pomoca 2 sztuk wkretéw zaopatrzonych
w kotki rozporowe (zalecane kotki @6). Otwory nalezy wierci¢ w rozstawie 63 m. Zty rozstaw
otwordw moze byc¢ przyczyna zdeformowania gniazda przy silnym dokreceniu wkretow

mocujacych.
5.5. Czujka dymu CDZ-4

5.5.1. Informacje podstawowe

Czujka dymu i ciepta CDZ-4 przeznaczona jest do wykrywania obecnosci dymu i ciepta w
powietrzu, w poczatkowe] fazie powstawania pozaru. Czujka jest przystosowana do pracy w
pomieszczeniach zamknietych, w ktérych w normalnych warunkach nie wystepuje dym, kurz i

skraplanie pary wodne;.

Rysunek 17. Punktowa czujka dymu typu CDZ-4
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5.5.2. Dane techniczne

Tabela 7. Dane techniczne Czujki dymu CDZ-4

Napiecie pracy 12V+28V
Maksymalny pobér pradu < 60 pA
Prad alarmowania 20 mA
Maksymalna wysoko$¢ instalowania *)

dla detektora dymu Mm

dla detektora ciepta 8 m

*)
dla detektora dymu
dla detektora ciepta

Maksymalna powierzchnia dozorowania

od 60 do 80 m?
40 m?2

Temperatura pracy

od - 25°C do 50°C

Dopuszczalna wilgotnosé wzgledna

do 95% przy 40°C

Wymiary (bez gniazda)

?115x59,5 mm

Liczba podstawowych trybéw pracy

3

Sposéb kodowania trybu pracy

Mechaniczny

(zwora)
Masa (bez gniazda) 0,15 kg
Kolor czujki biaty

Przydatnos¢ do wykrywania pozarow
testowych

TFS5, TF6, TF8

TF1, TF2, TF3, TF4,

*) Patrz obowigzujgce wytyczne projektowania

5.5.3. Schemat podtaczenia
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Rysunek 18. Schemat podtaczenia czujek dymu CDZ-4
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5.5.4. Montaz

Gniazdo czujki dymu CDZ-4 instalowa¢ za pomoca 2 sztuk wkretéw zaopatrzonych
w kotki rozporowe (zalecane kotki @6). Otwory nalezy wierci¢ w rozstawie 63 m. Zty rozstaw
otworow moze by¢ przyczyna zdeformowania gniazda przy silnym dokreceniu wkretow
mocujacych.

5.6. Reczne Przyciski Oddymiania typu POZ-1, POZ-2, POZ-3

5.6.1. Informacje podstawowe

Reczny Przycisk Oddymiania typu POZ-1, POZ-2, POZ-3 stuzy do recznego wyzwolenia
procesu oddymiania klatki schodowej za pomoca modutu zasilajaco sterujacego MZS oraz w
przypadku POZ-3 réwniez do sygnalizacji stanow pracy instalacji oddymiania.

Przyciski sa dostepne w trzech rodzajach:

» POZ-1 przycisk z sygnalizacjg POZAR (klapa uruchomional,
« POZ-2 przycisk z sygnalizacja POZAR i z wytacznikiem kasujacym,
« POZ-3 przycisk z sygnalizacjag: POZAR, OK [gotowo$¢), USZKODZENIE
I z wytacznikiem kasujacym.
Przyciski przeznaczone sa do montazu natynkowego lub wtynkowego wewnatrz obiektow.

Rysunek 20. Reczny Przycisk Oddymiania typu POZ-2
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Rysunek 21. Reczny Przycisk Oddymiania typu POZ-3

Uruchomienie przycisku oddymiania nastepuje poprzez uderzenie lub silne nacisniecie
szybki — ostony, ktéra po uchyleniu sie umozliwi dostep do przycisku przetacznika inicjujacego.
Wcisniecie tego przycisku powoduje wystanie informacji do Modutu zasilajaco-sterujacego MZS,
ktéry zwrotnie wtacza sygnalizacje POZAR — btyskanie czerwone] diody. Jednocze$nie
z wcisnieciem przycisku przetacznika, strzatki poziome wskazujace na przycisk zmieniaja kolor z
czarnego na z6tty. Przycisk inicjujacy po wcisnieciu pozostaje w pozycji wcisnietej (wtaczony sygnat
alarmu). W celu jego wytaczenia nalezy uzy¢ dedykowanego klucza, ktéry stuzy réwniez do
zablokowania szybki/ostony.

Przyciski POZ-2 i POZ-3 wyposazone sa w wytacznik kasujacy, umozliwiajacy powrot
systemu do stanu gotowosci. Dostep do tego wytacznika mozliwy jest po odchyleniu (takze przy
uzyciu dedykowanego klucza) obudowy przycisku tak, jak w trakcie instalowania. Testowanie
przyciskéw odbywa sie poprzez ich uruchomienie analogicznie jak w przypadku pozaru tzn.
uderzajac lub mocno naciskajac szybke.

Przyciski oddymiania POZ-1, POZ-2, POZ-3 maja obudowe wykonana z pomaranczowego
tworzywa. Przezroczysta szybka - ostona wykonana jest z wytrzymatego na silne uderzenia
tworzywa sztucznego - zabezpiecza przed przypadkowym uruchomieniem przetacznika
Inicjujacego.

5.6.2. Dane techniczne

Tabela 8. Dane techniczne Recznych Przyciskow Oddymiania POZ-1, POZ-2, POZ-3

Srednica przewoddw instalacyjnych 08—12mm
Szczelnosé obudowy IP 30

Otwér do montazu wtynkowego 80 x 22 mm [min)
Zapas przewodu do dotaczenia 15cm

Zakres temperatur pracy od -25°C do 55°C
Wymiary 102 x 98 x 46 mm
Masa <220¢g

Kolor obudowy pomaranczowy

5.6.3. Schemat podtaczenia

UWAGA!
Rezystory koncowe linii nalezy pozostawié¢ tylko w ostatnim przycisku w linii. Z
pozostatych przyciskéw rezystory nalezy odtaczy¢ poprzez wyciecie zwory (drut DSM). Druty
te w ksztatcie petelki usytuowane sa pionowo przy obu brzegach ptytki.
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Rysunek 22. Schemat podtaczenia przycisku POZ-1
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Rysunek 23. Schemat podtaczenia przycisku POZ-2
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Rysunek 24. Schemat podtaczenia przycisku POZ-3

5.6.4. Montaz

Przyciski instaluje sie wewnatrz budynku, z reguty w poblizu drzwi, w miejscach tatwo
dostepnych, dobrze widocznych, na wysokosci 1,2 m do 1,6 m. Przyciski montuje sie na ptaskig]
powierzchni przy uzyciu 2 kotkdéw rozporowych @b i wkretéow z tbem walcowym, dostarczanych w
komplecie z urzadzeniem. Do montazu przycisku natynkowo nalezy zastosowac¢ ramke maskujaca.
Rozstaw otwordw do mocowania przycisku w ramce widoczny jest na rysunku ponizej.

98 24

98

¥ J

Rysunek 25. Wymiary | rozmieszczenie otworow montazowych ramki maskujacej na przyciski POZ-1, POZ-2, POZ-3
Do montowania przycisku wtynkowo nalezy wywiercic¢ wierttem koronowym do muru otwor
o $rednicy 80 mm (typowy otwér pod puszke instalacyjna) i gtebokosci minimum 22 mm. Rozstaw
otwordw do mocowania przycisku wtynkowo widoczny jest na rysunku ponize;.
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Rysunek 26. Wymiary | rozmieszczenie otworow montazowych przyciskow POZ-1, POZ-2, POZ-3

5.7. Reczne Przyciski Oddymiania POZ4, POZ5, POZ6

5.7.1. Informacje podstawowe

Reczny Przycisk Oddymiania POZ-4, POZ-5, POZ-6 stuzy do recznego wyzwolenia procesu
oddymiania klatki schodowe| za pomoca modutu zasilajaco sterujacego MZS oraz do sygnalizacji
standw pracy instalacji oddymiania.

e Przycisk POZ-4 posiada diody sygnalizujace stan pracy systemu oddymiania (stan
dozorowania, stan alarmowania, stan uszkodzenial,

e Przycisk POZ-5 posiada diody sygnalizujace stan pracy systemu oddymiania (stan
dozorowania, stan alarmowania, stan uszkodzenia) oraz zintegrowane klawisze do
przewietrzania i stuzy réwniez do sterowania przewietrzaniem klatki schodowe],

* Przycisk POZ-6 posiada diody sygnalizujace stan pracy systemu oddymiania (stan
dozorowania, stan alarmowania, stan uszkodzenia) oraz dodatkowa akustyczna

sygnalizacje zadziatania i uszkodzenia.

(ODDYMIANIE

Rysunek 27. Reczny Przycisk Oddymiania typu POZ-4
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[ODDYMIANIE
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Rysunek 29. Reczny Przycisk Oddymiania typu POZ-6

5.7.2. Dane Techniczne

Tabela 9. Dane techniczne Recznych Przyciskow Oddymiania POZ-4, POZ5, POZ-6

Odmiana POZ-4, POZ-5, POZ-6

Typ | - uzywany jako przycisk sygnalizacji
stanu dozoru, uszkodzenia i
wyzwolenia

Napiecie zasilania - wartos¢ 24V DC

nominalna

Napiecie zasilania - dolna wartos$¢ 18V DC

Napiecie zasilania - gérna wartos¢ 28V DC

Prad dozorowania 8 mA

Prad alarmowania 8 mA (20mA dla POZ-6)

Wykonanie Wewnetrzny

Stopien ochrony obudowy IP 40

Zakres temperatur pracy -10°C do 55°C

Dopuszczalna wilgotnosé wzgledna 50 + 70%

Wymiary

129 x 138 x 39 mm

Rodzaj uruchamiania

B, posrednio
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5.7.3. Schemat podtaczania
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Rysunek 30. Schemat podtaczenia przycisku POZ-4 1 POZ-6
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Rysunek 31. Schemat podtaczenia przycisku POZ-5
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5.7.4. Montaz

Przyciski instaluje sie wewnatrz budynku, z reguty w poblizu drzwi, w miejscach tatwo
dostepnych, dobrze widocznych, na wysokosci 1,2 m do 1,6 m. Przyciski montuje sie na ptaskiej
powierzchni przy uzyciu 2 kotkéw rozporowych i wkretéw z tbem walcowym ($rednica wkretow
podana na rysunku). Rozstaw otworéw do mocowania widoczny jest na rysunku ponizej.
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Rysunek 32. Wymiary i rozmieszczenie otworow montazowych przyciskow POZ-4, POZ-5, POZ-6

5.8. Klapy dymowe SCD-1-L

5.8.1. Przeznaczenie i klasyfikacja wyrobow

Klapy dymowe SCD-1-L przeznaczone sa do odprowadzania dymu, oraz goracych i
toksycznych gazéw pojawiajacych sie w przestrzeni podstropowej w momencie zaistnienia pozaru.
Pozwalajac na utrzymanie w stanie wolnym od dymu dolnych obszardéw obiektu, w tym drog
ewakuacyjnych, umozliwiaja sprawna ewakuacje ludzi | interwencje stuzb ratowniczych. Klapy
dymowe, odprowadzajac wytwarzane w czasie pozaru ciepto, zmniejszaja obcigzenie termiczne
konstrukcji budynku, obnizajac straty materialne spowodowane pozarem. Zastosowanie klap
dymowych SCD-1-L pozwala miedzy innymi obnizy¢ klase odpornosci ogniowej budynku,
powiekszy¢ dopuszczalne strefy pozarowe, zwiekszy¢ dtugosc drog ewakuacyjnych.

W podstawie klap montowane sa elementy pomiarowe, z przetwornikiem roznicy cisnien
zamieniajacym zmierzona na listwie pomiarowej réznice cisnien na sygnat elektryczny. Listwy
pomiarowe potaczone sa z przetwornikiem instalacja pneumatyczna, w wykonaniu odpornym na
podwyzszong temperature. Przetwornik zabudowany jest w skrzynce umieszczone| po zewnetrznej
stronie podstawy.

Klapy SCD-1-L maja otwierane skrzydta wypetnione materiatem przepuszczajacym
Swiatto, co sprawia ze funkcjonuja dodatkowo jako punktowe Swietliki dachowe. Trzecia funkcja,
ktora moga spetnia¢ przy zastosowaniu odpowiedniego oprzyrzadowania, jest okresowe
przewietrzanie.
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Rysunek 33. Klapa dymowa SCD-1-L

Klapy SCD-1-L sa klasyfikowane wedtug kryteriow normy PN-EN 12101-2 w zakresach:
* pod wzgledem niezawodnosci: dwufunkcyjne, Re 1000,

* podwzg
* podwzg
* podwzg
* podwzg

—_— — — —

edem obciazenia $niegiem: SL550,
edem niskiej temperatury: T(-25),
edem obciazenia wiatrem: WL 1500,

edem odpornosci na wysoka temperature: B 300.

Powierzchnie czynne jednoskrzydtowych klap SCD-1-L zamieszczone sa w ponizszej tabeli.

Tabela 10. Deklarowane wielkosci powierzchni czynnej klap jednoskrzydtowych SCD-1-L

Klapa z podstawa prosta SCD-1-L
Wysoko$¢ podstawy [mm]
Wymiary nominalne
2 700 500 350
R
o
a
w [mm] | (zawiasy) [mm] Powierzchnia czynna As [m?]

1 1000 1000 0,69 0,68 0,66
2 1000 1200 0,83 0.8 0,79
3 1000 1500 1,02 1,01 0,98
4 1000 1700 1,16 1,14 1,11
5 1000 1800 1,22 1,19 1,17
6 1000 2000 1,36 1,32 1.3
7 1000 2200 1,47 1,45 1,41
8 1000 2300 1,54 1,52 1,47
9 1000 2500 1,68 1,65 1,6
10 1200 1200 0,98 0,96 0,94
M 1200 1500 1,22 1,19 1,17
12 1200 1700 1,39 1,35 1,33
13 1200 1800 1,47 1,43 1,38
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14 1200 2000 1,61 1,58 1,54
15 1500 1500 1,53 1,49 1,44
16 1500 1700 1,71 1,66 1,63
17 1500 1800 1,81 1,76 1.7
18 1600 1600 1,72 1,66 1,64

W klapach SDCD-1-L nie ma koniecznosci stosowania owiewki

5.8.2. Opis techniczny

Klapy dymowe SCD-1-L maja przekréj prostokatny i wykonywane sa jako jednoskrzydtowe.
Zakres wymiarowy zdefiniowany jest w tabeli 11. Kat otwarcia klapy jednoskrzydtowe] wynosi
minimum 140°. Klapy wykonywane sa na podstawie prostej, z blachy ocynkowanej o grubosci 1,5
mm. Na podstawie zamocowana jest profilowana rynna aluminiowa, ktorej zadaniem jest
odprowadzanie wilgoci kondensacyjnej powstajacej w wyniku réznicy temperatur na powierzchni
wewnetrznej skrzydta. Narozniki rynny uszczelnione sa naktadana od stronny zewnetrznej tasma
bitumiczna zabezpieczona ksztattka z aluminium.

Podstawa jest przystosowana do zatozenia izolacji na catym obwodzie. Zaleca sie izolacje
z wetny mineralnej grubosci 50 mm. Materiat izolacyjny powinien mie¢ klase reakcji na ogien AT,
odznaczad sie duza gestoscia [min 150 kg/m?) i izolacyjnoécia termiczna (opér cieplny Ri = min.
1,25 mzK/W). Wspdtczynnik przenikania ciepta dla podstawy izolowanej wetna mineralna
o grubosci 50 mm wynosi U= 0,80 [W/m?K]. Szczelno$¢ przed przenikaniem wilgoci uzyskuje sie
przez izolacje materiatami bitumicznymi odpowiednimi dla konstrukcji danego dachu.

Rynna aluminiowa jest potaczona zebatkowym zawiasem liniowym z otwierana pokrywa
wzdtuz dtuzszego boku klapy. Zawias chroniony jest przed niepozadanymi zanieczyszczeniami
aluminiowa ostona. Rama pokrywy jest jednoczesciowa, wykonana ze specjalnie
zaprojektowanego profilu aluminiowego, pozwalajacego na montaz przykrycia z poliweglanu
kanalikowego o grubosci 10, 16 lub 20 mm. W wykonaniu podstawowym stosowana jest ptyta
z poliweglanu Lexan LT2UV169X, o grubosci 16 mm Opal White. Styk ptyty poliweglanowe;j
Jest uszczelniony z profilem pokrywy ksztattowa uszczelka z EPDM. Docisk ptyty poliweglanowe]
do uszczelki zapewnia aluminiowy profil zatrzaskowy o wysokosci odpowiedniej dla danej grubosci
poliweglanu. Szczelnos¢ powietrzna uzyskana jest dzieki uszczelce z EPDM zamontowane]
pomiedzy profilem pokrywy a profilem rynny. Ksztatty i wymiary profili aluminiowych sa
chronione zastrzezeniem patentowym.
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Rysunek 35. Instalacja pomiarowa w klapie SCD-1-L

Listwy pomiarowe
Instalacja

Puszka

Czuinik cisnienia CCZ

N ON~
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5.8.3. Wymiary klap SCD-1-L

/4L | L /4L |
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Rysunek 36. Uktad pomiarowy w klapie SCD-1-L

Klapa SCD-T1-L
Listwy pomiarowe
Instalacja

Puszka

Czuinik cisnienia CCZ
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Rysunek 37. Klapa jednoskrzydtowa SCD-1-L

1. Zespot podstawy

2. Zespot skrzydta

3. Zespdl mechanizmu napedu
4. Instalac/a pomiarowa
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Rysunek 38. Klapa jednoskrzydtowa SCD-1-L w pozycyi otwarte/

Tabela 11. Wymiary charakterystyczne klap SCD-17-L

Wymiar nominalny Wymiary w pozycji otwarcia Powierzchnia | -
Poz. Wotw. Hotw. geometryczna Clezar“z?kryvvy
wlmm] |l (zawiasy) [mm] Avlm?]
[mm] [mm]
1 1000 1000 1880 670+h 1 190
2 1000 1200 1880 670+h 1,2 210
3 1000 1500 1880 670+h 1,5 240
4 1000 1700 1880 670+h 1,7 250
5 1000 1800 1880 670+h 1.8 260
6 1000 2000 1880 670+h 2 340
7 1000 2200 1880 670+h 2,2 370
8 1000 2300 1880 670+h 2,3 380
9 1000 2500 1880 670+h 2,5 390
10 1200 1200 2235 800+h 1,44 230
11 1200 1500 2235 800+h 1,8 260
12 1200 1700 2235 800+h 2,04 270
13 1200 1800 2235 800+h 2,16 280
14 1200 2000 2235 800+h 2,4 380
15 1500 1500 2765 995+h 2,25 290
16 1500 1700 2765 995+h 2,55 310
17 1500 1800 2765 995+h 2,7 320
18 1600 1600 2940 1060+h 2,56 310

Podstawowe wymiary wysokosci podstawy klapy wynosza 350, 500, 700 mm. Mozliwe jest
wykonanie klap o innych wymiarach podstawy, jednak nie nizszych niz 350 mm. Dla klap
0 wysokosci podstawy innej niz podstawowa nalezy przyjmowac jako obowiazujace deklaracje
powierzchni czynne| Aa klapy o podstawie nizsze].
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5.8.4. Napedy

Klapa dymowa SCD-1-L wyposazona jest w sitownik elektryczny 24V. Naped z sitownika na
pokrywe klapy przenosi specjalnie zaprojektowany mechanizm, a potozenie pokrywy ustala zamek

'S '3 7
©
§K

Rysunek 39. Zamek sprezynowy MHV

W przypadku wystapienia koniecznosci awaryjnego zamkniecia skrzydta klapy nalezy:

Sprezynowy.

« odtaczy¢ unieruchomiony sitownik od skrzydta (poprzez odtaczenie $ruby oczkowej
od zamka MHV, lub wykrecenie S$ruby oczkowej z sitownika, lub odtaczenie
sitownika E od konsoli mocujacej),

* zamknac skrzydto i zabezpieczy¢ przed otwarciem.

Sitownik obstuguje obie funkcje klapy: otwarcia w celu odprowadzania dymu w momencie
wystapienia alarmu oraz funkcje okresowego przewietrzania. Za zasilanie i sterowanie
sitownikiem odpowiedzialny jest Modut Zasilajaco-Sterujacy ZODIC M.

Do napedu klapy dobierane sa sitowniki w zaleznosci od wielkosci klapy i wymaganego
parametru SL (obciazenie $niegiem). Korpusy sitownikéw wykonywane sa z anodowanego
aluminium, a ttoczysko z aluminium, stali nierdzewnej 1.4301 lub St52 ocynkowanej. Stopien
ochrony obudowy IP wynosi 54. Temperatura pracy miesci sie w zakresie od -25°C do +60°C.
Sitowniki spetniaja wymagania dopuszczalnej emisji zaktdécen wyznaczone przez norme EN55011.
Elektroniczny wytacznik zabezpiecza przed przeciazeniem. Standardowy wymiar Sruby oczkowej
ttoczyska @8 (mozliwe warianty: @6, @10). Jako opcja wykonania mozliwe sa inne wersje
malowanie obudowy sitownika na kolor z palety RAL. Dane

zakonczenia ttoczyska i

charakterystyczne sitownikow klapy przedstawia ponizsza tabela.

Tabela 12. Dane charakterystyczne sitownikow klapy dymowej SCD-1-L

Parametry sitownika dla najwiekszej powierzchni geometrycznej
Parametr klapy [w x U] z typoszeregu
1000x1200 | 1000x2300 | 1500x1800 |  1600x1600
Napiecie zasilania 24VDC
Pob.or. prgdu przy pracy bez 0.8 A
obciazenia
Zakres temperatur otoczenia -25°C do +60°C
Maks. dopuszczalna temperatura
wedtug 300°C-30 min
EN 12101-2 zatacznik G
Stopien ochrony wedtug DIN EN
60529 P54
Pob_orl pr_'c;du przy petnym 40 6.0 8.0 10.0
obciazeniu [A]
Predko$¢ bez obcigzenia [mm/s] 6,7-36,7 21,9-36,8 30,3-36,8 17,1-25,6
Predkosc¢ przy petnym obciazeniu 5,3-29,2 15,2-25,6 18,1-22,0 12,7-19,0
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[mm/s]

Tryb pracy przy obciazeniu S04 59 S0 1 529
szczytowym w temp. 25°C

Tryb pracy przy obciazeniu ciagtym S320% S310% $35%
w temp. 40°C

Maksymalny czas uruchomienia 4 ’ 1 1
sitownika w jednym kierunku [min]

S35%

5.8.5. Schemat podtaczenia sitownika klapy

Zasilanie sitownika nalezy podtaczy¢ do wyjscia sterownika N-0200 wg. ponizszego
schematu. Krancéwki sitownika nalezy podtaczy¢ do Modutu Zasilajaco-Sterujacego za
posérednictwem Wytacznika Wentylatora WWZ (patrz punkt 5.13.2.].

/ Sterownik 1\
J N-0200 \

Wy jscie sitownika |
+2LVDC ‘
GND/+24 VDL |
Sitownik !

/4

+/-
el -
(}L j

4k
i) ‘_}4 © LS)
o
WWZ o/
Wytacznik Sitownik elementu
wentylators wyrzutowego

Rysunek 40. Schemat podtaczenia zasilania sitownika klapy

5.8.6. Wyposazenie dodatkowe

Krata antywtamaniowa KA

Rola kraty antywtamaniowe] jest zabezpieczenie obiektu przed wejsciem o0séb

nieuprawnionych, przez klape dymowa. Kraty wykonywane sa w petnym zakresie wymiarowym
klap. Kraty antywtamaniowe wykonywane sa z uzyciem standardowych i specjalnych profili
stalowych ocynkowanych i rur 1/2". Maksymalny odstep miedzy rurami wynosi 180 mm. Moga by¢
lakierowane w wybranym kolorze z palety RAL. Montowane sa w otworze pod podstawa klapy. Dla
unikniecia kolizji z elementami napedu, moga by¢ wykonane w dwdéch elementach.
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Rysunek 41. Krata antywtamaniowa KA

Krata przeciwupadkowa KZU

Rola kraty przeciwupadkowej jest ochrona oséb przebywajacych na dachu w poblizu klapy
dymowej, przed upadkiem z wysokosci przez otwor klapy. Kraty wykonywane sa w petnym zakresie
wymiarowym klap. Dla unikniecia kolizji z elementami napedu, wykonywane sa w dwdch
elementach. Kraty przeciwupadkowe wykonywane sa ze stali ocynkowanej. Moga byc¢ lakierowane

w wybranym kolorze z palety RAL.

Rysunek 42. Krata przeciwupadkowa KZU

5.8.7. Montaz

Klapy przeznaczone sa do montazu na dachach ptaskich o pochyleniu do 15° Podczas
roztadunku nalezy sprawdzi¢ zgodnos¢ dostawy ze specyfikacja elementdéw. Roztadunek nalezy
przeprowadzad recznie lub przy uzyciu standardowych urzadzen magazynowych z zachowaniem
przypisanych wymagan BHP.

Przed zamontowaniem w instalacjach, elementy klap SCD-1-L musza by¢ sprawdzone pod
katem wykrycia uszkodzen mechanicznych. Elementy, w ktérych stwierdzono uszkodzenia musza
by¢ odestane do Producenta, w celu oceny mozliwosci naprawy i do ewentualnego jej wykonania.
Zabroniona jest samodzielne naprawa uszkodzonych elementéw klap dymowych SCD-1-L.

Klapy moga by¢ montowane jedynie przez firmy przeszkolone przez Smay Sp. z o.0.,
w zakresie wtasnosci technicznych wyrobu, warunkéw wykonania robét, oraz kontroli wykonanych
prac. Pracownicy powinni mie¢, wydany przez firme Smay Sp. z 0.0 imienny certyfikat,
upowazniajacy do montazu klap SCD-1-L. Certyfikat wydawany jest z okresem waznosci 3 lat od
daty szkolenia. Ponadto, powinni oni posiada¢ poswiadczone kwalifikacje specjalistyczne,
odpowiednie dla wykonywanego zakresu prac oraz $wiadectwa dopuszczajace do wykonywania
pracy w okreslonych warunkach srodowiskowych.

Prace zwiazane z montazem, a nastepnie obstuga, konserwacja i serwisem klap powinny
by¢ prowadzone zgodnie z przepisami BHP. Szczegdlnym zagrozeniem sa w tym wypadku prace
na wysokosci. Osoby, ktore je wykonuja powinny by¢ zabezpieczone specjalistycznym sprzetem.

Klapy dymowe SCD-1-L wraz z systemem sterownia moga stanowic¢ konfiguracje kilku
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podzespotdw roéznych producentdéw. Kazdy podzespdt dostarczany jest wraz z instrukcja
producenta. Firmy montazowe i uzytkownik zobowiazane sa do zapoznania sie z tymi instrukcjami
I ich petnego stosowania w zakresie montazu, obstugi i konserwacji.

Klapy SCD-1-L moga by¢ montowane na dachach o konstrukcji stalowej, betonowej lub
drewnianej. Do konstrukcji dachu klapa jest mocowana z wykorzystaniem kotnierza podstawy,
ktory przykreca sie tacznikami dobranymi do rodzaju konstrukcji. Rozstaw elementéw mocujacych

nie powinien przekraczac 350 mm. Wymiary zalecanych tacznikéw przedstawia ponizsza tabela.

Tabela 13. Wymuary zalecanych tacznikow

Podtoze tacznik

Stal Wkret samowiercacy 5,5x16

Beton Kotwa plastikowa z wkretem stalowym - rozmiar 8x60
Drewno Wkret do drewna z them stozkowym 6x60

Minimalne odlegtosci od krawedzi otworu okresla ponizsza tabela.

Tabela 14. Minimalne odlegtosci otworow od krawedzi

Podtoze Minimalna odlegtosc od krawedzi otworu
Stal 15 mm
Beton 50 mm
Drewno 30 mm
|
pe
a

Rysunek 43. llustracia wytycznych posadowienia klapy SCD-1-L na konstrukcyi dachu

Podczas ustawiania i montazu podstawy nalezy sprawdzi¢ czy wymiary przekatnych sa
réwne. Dopuszczalne odchytki wynosza + 2 mm.

Izolacja podstawy klapy zapobiega nadmiernym stratom ciepta. Sposéb wykonania izolacji
specyfikuje Projektant. Materiaty izolacji termicznej i dostosowane do specyfiki dachu materiaty
izolacji przeciwwilgociowe] zgodne ze specyfikacja projektowa, dostarczane sa przez firme
montazowa. W przypadku standardowych konstrukcji dachu mozliwe jest wtaczenie materiatéw
izolacyjnych do kompletacji Producenta.

Zaleca sie izolacje podstawy na catym obwodzie wetna mineralna o grubosci 50 mm.
Materiat izolacyjny powinien mieé klase reakcji na ogien A1 i odznaczac sie duza gestoscia (min
150 kg/m3) i izolacyjnoscia termiczna (opdr cieplny Ri = min. 1,25 m2-K/W).

Zaleca sie wprowadzenie obrobki przeciwwilgociowej (membrana PCV, papal, pod okapnik
aluminiowej rynny. Elementy izolacji przeciwwilgociowej nalezy mocowac do wywinietej blaszane;
czesci podstawy klapy, zgodnie z zasadami sztuki dekarskiej. Nalezy zachowac szczegolna
ostroznos¢ stosujac urzadzenia termiczne do zgrzewania papy. Zaleca sie stosowanie oston
zabezpieczajacych poliweglanowe wypetnienie pokrywy przed oddziatywaniem temperatury.

Profile aluminiowe rynny powinny by¢ przykrecone do podstawy wkretami farmerskimi 4,8x19.
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Podczas montazu skrzydet klapy konieczne jest sprawdzenie czy ich ruch otwarcia moze
odbywac sie w sposdb bezkolizyjny.

Po zamontowaniu skrzydta nasunac i zabezpieczy¢ profil ostonowy zawiasu.

Przed montazem paséw zabezpieczajacych pokrywe, usuna¢ z poliweglanu folie
zabezpieczajaca. Zwrécic¢ uwage, aby powierzchnia PC odporna na oddziatywanie promieniowania
UV [nadruki na folii), znalazta sie po stronie zewnetrzne;.

W przypadku montazu klapy na dachach skosnych, nalezy ja ustawié¢ w taki sposob, aby:

zawias klapy znajdowat sie po nizszej stronie dachu.

Spadek dachu

Rysunek 44. Montaz klap SCD-1-L na dachach pochylonych

e

Rysunek 45. Montaz krat antywtamaniowych KA

1. Klapa dymowa

2. Krata KA

3. Konstrukcja dachu

4. tacznik wedtug tabeli
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Rozstaw co 300[mm]|

Rysunek 46. Montaz kraty przeciwupadkowey KZU

1. Klapa dymowa

2. Krata KZU

3. Konstrukcja dachu

4. tacznik wedtug tabeli

5.8.8. Przyktadowe sposoby montazu klap SCD-1-L na dachach o konstrukcji
typowej

min. 300[mm]

min. 300[mm]

Ve

Podstawa klapy dymowej z blachy stalowej ocynkowanej
Rynna kipay dymowej

. Profil klapy dymowej

Ocieplenie

. Izolacja przeciwwilgociowa klapy

Izolacja przeciwwilgociowa dachu

Ocieplenie

. Blacha trapezowa

. Dzwigar dachowy - konstrukcja dachu

iz

1. Podstawa klapy dymowej z blachy stalowej ocynkowanej
2. Rynna kipay dymowej

3. Profil klapy dymowe]

4. Ocleplenie . .

5. lzolacja przeciwwilgociowa klapy

6. lzolacja przeciwwilgociowa dachu

7. Ocieplenie

8. Blacha frapezowa

¢. Dzwigar dachowy - konstrukcja dachu

10. Konstrukcja wsporcza

0N B WP —

Rysunek 48. Montaz klapy SCD-1-L na izolowanym

Rysunek 47. Montaz klapy SCD-1-L na izolowanym dachy stalowym, 2 podkonstrukela, pod izolacsa

dachu stalowym, bez podkonstrukcyi, pod blacha
trapezowag
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min. 300[mm]

min. 300[mm]
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. Podstawa klapy dymowej z blachy stalowe] ocynkowane]

1
2. Rynna klpay dymowe;j
rrzs :‘31 gqﬂl klop_y dymowej
: ; : . Ocieplenie
é: Esgélélmg;;o&wg&ne?wa z blachy stalowej ocynkowane] 5. lzolacja przeciwwigociowa Kiapy
2, Profil Klapy dymowej 6. Izolacja przeciwwilgociowa dachu
4. Ocieplenie 7. Ocieplenie
5. lzolacja przeciwwilgociowa klapy 8. Blacha tropezowa )
4. lzolacja grzeciwwilgociowo dachu 9. Dzwigar dachowy - konstrukcja dachu
7. Strop zelbetowy 10. Konstrukcja wsporcza
8. Dzwigar dachowy - konstrukcja dachu

Rysunek 50. Montaz klapy SCD-1-L na dachu

Rysunek 49. Montaz klapy SCD-1-L na izolowanym selbetonowym

dachu stalowym, z podkonstrukcja, nad izolacja

min. 300[mm]

4

1. Podstawa klapy dymewej z blachy stalowe] ocynkowanej

2. Rynna kipay dymowe|

3. Profil klapy dymowej

4. Ocieplenie

5. lzolacja przeciwwilgociowa klapy
4. lzolacja przeciwwilgociowa dachu

Podstawa klapy dymowej z blachy stalowej ocynkowane]
Rynna klpay dymowej

Profil klapy dymowej

QOcieplenie

7. Ocieplenie

8. Blacha trapezowa

9. Dzwigar dachowy - konstrukeja dachu
10. Kenstrukcja wsporcza

Rysunek 51. Montaz klapy SCD1-L na cokole
zelbetonowym

lzolacja przeciwwilgociowa k\mpg
lzolacja przeciwwilgociowa dachu
Strop zelbetowy

Ppiat bl o

Rysunek 52. Montaz klapy SCD-1-L na izolowanym
cokole stalowym, z podkonstrukcja nad izolacja

Dopuszczalny jest réwniez montaz klap na innych istniejacych konstrukcjach dachowych.
W tym przypadku wytyczne posadowienia klapy I izolacji przygotowywane sa indywidualnie.
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5.8.9. Oddanie do eksploatacji

Po montazu urzadzenia i instalacji ZODIC M, przed oddaniem klapy dymowej do

eksploatacji, zaleca sie przeprowadzenie i odnotowanie ponizszych dziatan:

* sprawdzenie instalacji elektrycznej i pod katem uszkodzeh mechanicznych,

* sprawdzenie stanu potaczeh instalacji elektrycznych pomiedzy poszczegdlnymi
elementami,

* sprawdzenie izolacji termicznej i uszczelnieh potaczen pod katem przepuszczania
wilgoci,

* sprawdzenie ruchowe wszystkich wariantéw sterowania,

* sprawdzenie czystosci urzadzenia zwtaszcza  pokrywy  poliweglanowe]
i mechanicznych elementow napedowych,

* sprawdzenie pod katem czytelnosci naklejek znakujacych.

Po montazu klapy dymowej SCD-1-L, przed oddaniem jej do eksploatacji musi zostac
wypetniony i podpisany przez upowaznione osoby dokument: . Protokdt z Kontroli i uruchomienia
klapy dymowej SCD-1-L w systemie ZODIC M. Protokdt powinien byé podpisany przez osobe
majaca aktualny, wydany przez firme Smay Sp. z 0.0, imienny certyfikat, upowazniajacy do montazu
klap SCD, oraz przez przedstawiciela uzytkownika. Kopie tego dokumentu nalezy przestac¢ do
Dziatu KJ Smay Sp. z 0.0. Niedopetnienie tej formalnosci skutkowaé bedzie utrata gwarancji na
urzadzenie.

5.8.10.Zasady okresowej konserwacji

W trakcie eksploatacji, klapy SCD-1-L musza by¢, co najmniej raz na 12 miesiecy
poddawane przegladowi stanu technicznego, a fakt ten powinien by¢ udokumentowany
protokotem kontroli. W przeciwnym wypadku klapa nie moze byc¢ odebrana i dopuszczona do
eksploatacji.

W czasie przegladu okresowego szczegdélna uwage nalezy zwréci¢é na uszkodzenia

mechaniczne urzadzen i instalacji zasilajacych, stan potaczen pomiedzy poszczegdlnymi
elementami, Stan izolacji, ciagtos¢ uszczelnien potaczen z potacia dachowa, obréobek blacharskich
podstaw ze zwrdceniem uwagi na ewentualne miejsca uszkodzen.

Wszystkie dostepne funkcje sterowania nalezy poddac kontroli i ocenie w formie testu
ruchowego. Sprawdzi¢ sitowniki poprzez otwarcie i zamkniecie klap, oraz sprawdzenie stanu
centrali sterujacych, przyciskéw alarmowych i centrali pogodowej wraz z czujnikiem wiatru
i deszczu. Kontrola nalezy objac elektryczne instalacje zasilajace.

Nalezy sprawdzi¢ czystos¢ pokrywy poliweglanowe] i mechanicznych elementow
napedowych, sprawdzi¢ dokrecenie srub skrzydta, a takze sprawdzi¢ czytelnos¢ naklejek
znakujacych.

Aby uzyskac¢ wtasciwy stan poliweglanu komorowego, stanowiacego wypetnienie skrzydet
klap SCD-1-L, nalezy umy¢ go letnia woda z dodatkiem tagodnego detergentu. Nie nalezy uzywac
szczotek oraz materiatow sciernych, a takze detergentéw silnie alkalicznych, mogacych wchodzi¢
w reakcje zaluminium, poliweglanem i EPDM. Szkodliwa dla ptyt PC jest rowniez sél uzywana przy
odsniezaniu dachow. Nalezy unika¢ kontaktu zabezpieczonej przed UV powierzchni ptyt z
rozpuszczalnikiem butylowym lub alkoholem izopropylowym. Nie wolno my¢ nagrzanych ptyt
poliweglanowych - wystawionych na dziatanie stonca lub wysokich temperatur,
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Nalezy pamietaé, ze srodki czyszczace i rozpuszczalniki nadajace sie do czyszczenia
poliweglanu moga by¢ niebezpieczne dla powierzchni pokrytej warstwa absorbera UV.
W watpliwych przypadkach przeprowadzi¢ uprzedni test srodka czyszczacego na prébce ptyty lub
zasiegnac porady u dostawcy.

5.9. Czujnik cisnienia (przetwornik roznicy cisnienia) CCZ

5.9.1. Informacje podstawowe

Czujnik cisnienia CCZ jest przeznaczony do pomiaru réznicy cisnien na listwie pomiarowe;
klapy dymowej lub wyrzutni Sciennej. Te informacje pozwalaja na okreslenie predkosci przeptywu
dymu i gazéw pozarowych przez klape dymowa lub wyrzutnie Scienna, na podstawie ktorej
regulowana jest predkos¢ nawiewu powietrza kompensacyjnego (zmiana predkosci obrotowej
wentylatora nawiewnego).

= \__ N5

S ¥ ¢
1“\- - =

Rysunek 53. Czujnik cisnienia CCZ

5.9.2. Dane techniczne

Tabela 15. Dane techniczne Czujnika cisnienia CCZ

Zakres ci$nienia

Wzgledny/réznicowy -1...1mbar/0..0.3-50 mbar
Napiecie zasilania - warto$¢ nominalna 24V DC

Napiecie zasilania - dolna wartos¢ 8VDC

Napiecie zasilania - gérna wartos¢ 33vDC

Pobér pradu <20 mA

Stopien ochrony obudowy IP 54

Zakres temperatur pracy -25°C do 70°C

5.9.3. Schemat podtaczenia

UWAGA!

Numeracja zaciskéw moze ulec zmianie w wyniku dostosowania konfiguracji MZS do
wymogow obiektu, dla ktérego dany MZS jest przeznaczony. Dodatkowa dokumentacja
zawierajaca szczegotowe podtaczenia elektryczne oraz zalecenia zostanie dostarczona wraz z
urzadzeniem.
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Modul Zasilajgco-Sterujacy
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Rysunek 54. Schemat podtaczenia Czujnika Cisnienia

5.9.4. Montaz
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Rysunek 58. Wymiary | rozmieszczenie otworow montazowych Czujnika Cisnienia CCZ
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5.10. Czerpnia powietrza kompensacyjnego CDH

5.10.1.Informacje podstawowe

Czerpnia CDH zbudowana jest z ramy spawanej w naroznikach (opcjonalnie pomalowane;j
proszkowo). W pionowych $cianach ramy przynitowany jest profil aluminiowy z umieszczong w nim
uszczelka szczotkowa, ktéra doszczelnia przestrzen po lewej i prawej stronie lamel w pozycji
zamknietej. W poziomych scianach ramy przynitowane sa katowniki, na ktérych opieraja sie lamele
po zamknieciu. Na dolnym katowniku naklejona jest profilowa uszczelka samoprzylepna, ktéra
doszczelnia przestrzen miedzy lamela dolna a rama. W Swietle ramy, na osiach rozmieszczone sa
rownomiernie lamele sprzezone ciegnami. Rama czerpni moze by¢ lakierowana zgodnie z paleta
RAL.

Lamele czerpni CDH sa sterowane sa recznie lub za pomoca sitownika elektrycznego typu:
zamknij/otworz, nastawa ciagta (proporcjonalna 0-10V), zasilanie 24V AC/DC lub 230V AC. Lamele
moga by¢ wykonane w wersji przeziernej z wktadem z poliweglanu kanalikowego o grubosci 20
mm, lub w wersji nieprzeziernej z wktadem z wetny mineralnej i blachy aluminiowej. Wktad w
lameli jest zabezpieczony gumowa uszczelka. Lamela jest wyposazona w uszczelke profilowa,

ktora doszczelnia przestrzeh pomiedzy lamelami w pozycji zamknietej.

"VVf, __— 5
| i "

Rysunek 57. Czerpnia CODH

5.10.2.Dane Techniczne

Czerpnia CDH moze by¢ wykonana w wymiarach mieszczacych sie w zakresie:
e szerokod$¢ C=400<+2100 mm,
* wysokos¢ D =415+ 2900 mm.
Od strony klatki schodowej, czerpnia powietrza moze by¢ ostonieta kratka wentylacyjna lub

siatka.

5.10.3.Schemat podtaczenia

UWAGA!
Numeracja zaciskéw moze ulec zmianie w wyniku dostosowania konfiguracji MZS do
wymogow obiektu, dla ktérego dany MZS jest przeznaczony. Dodatkowa dokumentacja
zawierajaca szczegotowe podtaczenia elektryczne oraz zalecenia zostanie dostarczona wraz z

urzadzeniem.
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Rysunek 58. Schemat podtaczenia sitownika czerpni

5.10.4.Montaz

Czerpnie CDH montuje sie do przegrody budowlane] wkretami poprzez otwory w ramce
czerpni [otwory do samodzielnego przygotowania na budowie). Przyktady montazu przedstawione
sa na rysunku ponize;.
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Prawidtowy montaZ w scianie z plyt warstwowych Nieprawidtowy montaz w Scianie z ptyt warstwowych

Rysunek 59. Przyktady montazu czerpni COH
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5.11. Kanaty wentylacyjne SDS

5.11.1.Informacje podstawowe

Kanaty wentylacyjne SDS stuza wykonaniu przewodowych, stalowych instalacji powietrza

kompensacyjnego o przekroju prostokatnym, ktorych funkcja jest doprowadzenie $wiezego

powietrza kompensacyjnego. Moga by¢ wykorzystane w systemach dwufunkcyjnych (spetniajacych

jednoczesénie role wentylacji ogdlnej i kompensacyjnej).

Kanaty wentylacyjne SDS jako stalowe, jednostrefowe przewody oddymiajace SDS, zostaty
sklasyfikowane wedtug kryteriow normy PN-EN 13501-4+A1:2010 w klasie odpornosci ogniowe;

E600120(ho)S1500single, oraz jako niepalne i nie rozprzestrzeniajace ognia. Kompensatory SDS-
KEP, zostaty sklasyfikowane w klasie B-s1,d0 reakcji na ogien wedtug normy PN-EN 13501-
1+A1:2010. W przypadku kanatéw o wymiarach normatywnych, nalezy stosowac kanaty zgodne

z PN-EN 12101-7.

Rysunek 60. Kanatly wentylacyjne typu SDS

5.11.2.Dane Techniczne

Tabela 16. Dane techniczne kanatow SDS

Klasa odpornosci ogniowej wg
EN 13501-4:2007+A1:2009

E¢00120(ho)S1500single

Potozenie Poziome
Maksymalne podci$nienie robocze: 1500 Pa
Maksymalne nadcisnienie robocze: 500 Pa

Ksztatt i wymiary

Prostokatny o wymiarach
e Szeroko$¢ do 1250 mm
e Wysokos¢ do 1000 mm

W przypadku kanatéw o wymiarach ponadnormatywnych, nalezy stosowac kanaty zgodne

z Aprobata Techniczna ITB nr AT-15-9349/2016.

Tabela 17. Dane techniczne kanatow SDS o wymiarach ponadnormatywnych

Klasa odpornosci ogniowej wg
EN 13501-4:2007+A1:2009

E00120(ho)S1500single

Potozenie Poziome
Maksymalne podciénienie robocze: 1500 Pa
Maksymalne nadcisnienie robocze: 500 Pa

Ksztatt i wymiary

Prostokatny o wymiarach
e Szerokos¢ do 2500 mm
e Wysokos¢ do 1500 mm

Wersja: 1.0

Strona 50 z 93



DTR - ZODIC M

5.12. Wentylatory nawiewne AFC-1, AFC-2, AFC-3, AFC-4, AFC-5,
AFC-6, AFC-7, AFC-8
5.12.1.Informacje podstawowe

Wentylator osiowy przeznaczony do montazu kanatowego. Obudowa spawana z blachy
stalowe] malowana farba proszkowa.

Rysunek 61. Wentylator nawiewny AFC

5.12.2.Dane Techniczne

Tabela 18. Dane techniczne wentylatorow nawiewnych AFC

Moc max | Natezenie | Napiecie
Typ wentylatora silnika max nominalne
[kw] [A] (V]

AFC-1 AFC/4-800-220T 2,2 5,1 400V
AFC-2 AFC/4-800-400T 4,0 8,1 400V
AFC-3 AFC/4-800-550T 55 1.1 400V
AFC-4 AFC/4-800-750T 7,5 14,7 400V
AFC-5 AFC/4-630-110T 1,1 2,5 400V
AFC-6 AFC/4-630-150T 1,5 3,7 400V
AFC-7 AFC/4-630-220T 2,2 4,8 400V
AFC-8 AFC/4-630-400T 4,0 5,0 400V

Wymiary wentylatoréw AFC przedstawiono w punkcie dotyczacym montazu.

5.12.3.Schemat podtaczenia

UWAGA!

Numeracja zaciskéw moze ulec zmianie w wyniku dostosowania konfiguracji MZS do
wymogow obiektu, dla ktérego dany MZS jest przeznaczony. Dodatkowa dokumentacja
zawierajaca szczegotowe podtaczenia elektryczne oraz zalecenia zostanie dostarczona wraz z
urzadzeniem.
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Rysunek 62. Schemat podtaczenia wentylatora nawiewnego

5.12.4.Montaz

Wentylatory AFC przeznaczone sa do montazu kanatowego za przepustnica SRC lub
czerpnia CDH z ciagiem jednostrefowych przewoddw oddymiania SDS po stronie ssawnej w celu
oddzielenia od warunkoéw atmosferycznych. Strone ttoczna wentylatora nalezy zabezpieczyc
akustycznie za pomoca ttumika w wykonaniu SDS. Wentylator mozna posadowi¢ na stopach
montazowych lub powiesi¢ na stalowych pretach gwintowanych pod stropem. Zaleca sie
wykonanie zabezpieczenia antywibracyjnego podczas osadzania wentylatora oraz na taczeniu
z ciaggiem przewodow wentylacyjnych.

7 5 4 8 b 1 4 5 7
1 | = [ & [ &« [ 8 | & | 7 | & |
Wentylator | wibroizolator | stopa montaz | _siatka ochr. | ztocze p-drg. | thumik b | thumik 280 | krciec | kiopa zwrotna |

Rysunek 63. Schemat montazu kanatowych wentylatorow AFC

Wentylatory AFC moga by¢ montowane w dowolnej pozycji (0$ silnika - pionowo lub
poziomo), w miejscach ostonietych od bezpo$redniego dziatania czynnikéw atmosferycznych
(opadéw deszczu, éniegu, nadmiernego nastonecznienia, itp.). Prawidtowe obroty wirnika sa
zachowane, gdy powietrze przeptywa w kierunku wirnik-silnik. Maksymalna temperatura
otoczenia nie powinna przekracza¢ 40°C.

Wentylator osiowy AFC mocowac nalezy do kotnierza ksztattek typu kwadrat-koto
z przygotowanymi otworami montazowymi zgodnie ze specyfikacja wymiarowa jak na rysunku oraz
w tabeli ponizej. Do montazu wykorzysta¢ 12 srub ocynkowanych M12 z nakretkami.
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C

Rysunek 64. Wymiary wentylatorow nawiewnych AFC
Tabela 19. Wymiary wentylatorow nawiewnych AFC

Typ wentylatora OA OB C oD OF llCijc]
otworow
AFC-1 | AFC/4-800-220T
AFC-2 | AFC/4-800-400T
AFC-3 | AFC/4-800-550T 700 830 620 800 12 12
AFC-4 | AFC/4-800-750T
AFC-5 | AFC/4-630-110T
AFC-6 | AFC/4-630-150T
AFC-7 | AFC/4-630-220T 736 690 500 630 12 12
AFC-8 | AFC/4-630-400T

5.13. Wytacznik wentylatora WWZ

5.13.1.Informacje podstawowe

Wytacznik wentylatora WW/Z stuzy do awaryjnego wytaczania wentylatora nawiewnego lub
zespotu napowietrzajacego przez kierujacego akcja ratowniczo-gasnicza. Wytacznik sktada sie z
przetacznika obrotowego z kluczem, ktory zostat zamontowany w szczelnej obudowie z szybka.
Przetacznik posiada dwie pozycje stabilne (0 i 1) z mozliwoécia wyciagniecia kluczyka w dowolne;j
pozycji stabilnej. Wytacznik moze by¢ montowany natynkowo w miejscu tatwo dostepnym dla stuzb
ratowniczo-gasniczych. Przetacznik w pozycji ..0” pozwala systemowi na zataczenie wentylatora.
Przekrecajac przetacznik w pozycje .17 wentylator zostaje wytaczony. Ponowne zataczenie

przetacznika w pozycje ..0" spowoduje zataczenie wentylatora.

Rysunek 65. Wytacznik wentylatora WW.Z

Wersja: 1.0 Strona 53z 93



DTR - ZODIC M

5.13.2.Dane techniczne

Tabela 20. Dane techniczne Wytacznika wentylatora WWZ

Stopien ochrony IP 55
Temperatura pracy -25°C do 70°C
Wymiary [mm] 108x180x100
Typ przetacznika obrotowy z

kluczem
Ilos¢ pozycji stabilnych 2

5.13.3.Schemat podtaczenia

UWAGA!
Numeracja zaciskéw moze ulec zmianie w wyniku dostosowania konfiguracji MZS do
wymogow obiektu, dla ktérego dany MZS jest przeznaczony. Dodatkowa dokumentacja
zawierajaca szczegotowe podtaczenia elektryczne oraz zalecenia zostanie dostarczona wraz z

urzadzeniem.

S~

/7 Modul Zasilajaco-Sterujacy "\

_y1 GND SYG. /
\\\ 05 oé //
X
2] 3 ]
|
[Jek7 GkT D
- A PR
NO (M)
WWZ \_/
Wylacznik Sitownik elementu
x,.;emfy[afgra wyrzutfowego

Rysunek 66. Schemat podtaczenia kraricowek sitownika klapy oraz wytacznika wentylatora
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5.13.4.Montaz

100

82

o
Avy

180
164
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Rysunek 67. Wymiary i rozmieszczenie otworow montazowych wytacznika wentylatora WW.Z
5.14. Zespot napowietrzajacy ZNZ-1, ZNZ-2, ZNZ-3, ZNZ-4

5.14.1.Informacje podstawowe

/NZ przeznaczony jest do mechanicznego dostarczenia powietrza kompensacyjnego do
klatki schodowe]. Dzieki zastosowanym wentylatorom nawiewnym zapewnia on doptyw powietrza,
ktory zwieksza skutecznos¢ oddymiania oraz pozwala na uniezaleznienie systemu od
niekorzystnych warunkéw atmosferycznych, takich jak temperatura czy niekorzystny kierunek
wiatru. Urzadzenie moze byc¢ réwniez stosowane do wentylacji i przewietrzania przestrzeni
wewnatrz budynku. Rama ZNZ moze by¢ lakierowana zgodnie z paleta RAL.

Rysunek 68. Zespot napowietrzajacy ZNZ
Zespbt napowietrzajacy ZNZ sktada sie z czerpni CDH z siatka przeciw ptakom, kanatu
teleskopowego oraz z jednego lub dwdch wentylatoréw. Do kanatu obok wentylatora/éw
przykrecony jest Srubami motylkowymi panel rewizyjny, umozliwiajacy dostep do sitownika zaluzji
CDH.
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5.14.2.Zasada dziatania

Otwarcie czerpni CDH nastepuje po wejsciu systemu w stan alarmu pozarowego, natomiast
uruchomienie wentylatora(éw) - po otwarciu klapy SCD-1-L lub wyrzutni CDH-F-L.

Wydajnos¢ nawiewu zalezy od predkosci powietrza mierzonej na listwach pomiarowych
elementu wyrzutowego (klapa lub wyrzutnia $cienna; koniecznos$é utrzymania odpowiednie]
predkosci przeptywu). Przeptyw przez urzadzenie wyrzutowe powinien by¢ staty, zapewniajacy
minimalny wymagany przeptyw przez klatke schodowa. Sterowanie na podstawie pomiaru na
elemencie wyrzutowym zapewnia, ze po rozszczelnieniu klatki schodowej (w wyniku otwarcia drzwi
lub pekniecia okna) wydajno$é ZNZ zostanie zwiekszona, a przeptyw na elemencie wyrzutowym
pozostanie na statym poziomie. Lamele czerpni CDH sa sterowane za pomoca sitownika
elektrycznego typu: zamknij/otwdrz, nastawa ciagta (proporcjonalna 0-10V), zasilanie 24V AC/DC
lub 230V AC. ZNZ jest sterowany i zasilany przez Modut Zasilajaco-Sterujacy MZS.

5.14.3.Wymiary

ZNZ moze by¢ wykonany w wymiarach otworéw montazowych wg tabeli.

Tabela 21. Wersje ZNZ w zaleznosci od rozmieszczenia otworow montazowych

Lp C (szerokos$¢) D (wysokosc) Wersja ZNZ
' [mm] [mm]

1. 900 620 INZ-1H

2. 1600 620 INZ-2H

3. 615 960 INZ-1V

4. 615 1660 INZ-2V

&

e
DxC
wymiar ctworu montazowego

177 ‘ T=350+650 |70

Rysunek 69. Zabudowa ZNZ

5.14.4.Lokalizacja w budynku

/NZ przeznaczony jest do montazu w zewnetrznej scianie budynku. Powietrze powinno by¢
dostarczane w najnizszej czesci budynku, dlatego ZNZ powinien by¢ stosowany na najnizszej
kondygnacji nadziemnej. W przypadku dostarczania powietrza do klatek schodowych mozliwe jest
zastosowanie nawiewu na najnizsze| kondygnacji lub podziat wymaganego strumienia na dwie
czesci. Takie rozwiazanie wymaga zastosowania dwoéch urzadzeh ZNZ zlokalizowanych na

pierwsze| i drugiej kondygnacji nadziemne|.
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5.14.5.Schemat podtaczenia

UWAGA!

Numeracja zaciskow moze ulec zmianie w wyniku dostosowania konfiguracji MZS do
wymogow obiektu, dla ktérego dany MZS jest przeznaczony. Dodatkowa dokumentacja
zawierajaca szczegotowe podtaczenia elektryczne oraz zalecenia zostanie dostarczona wraz z
urzadzeniem.
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Rysunek 70. Schemat podtaczenia ZNZ
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5.15. Przepustnica SRC

5.15.1.Informacje podstawowe

Przepustnice wieloptaszczyznowe SRC z topatkami przeciwbieznymi stosuje sie do
zamkniecia przeptywu powietrza w przewodach wentylacyjnych prostokatnych. Moga byc
montowane na zewnatrz budynkdw, gdy sitownik oraz mechanizm przepustnicy zabezpieczony jest
przed bezposrednim wptywem oddziatywania czynnikéw atmosferycznych. Konstrukcja
przepustnicy zapewnia szczelnos¢ w zakresie 3+4 klasy wg EN-1751. Wktadki uszczelniajace
zamontowane na koncach piér zapewniaja wysoka szczelnos¢. Naped poszczegdlnych pior
realizowany jest poprzez system ciegien i przektadni zebatej, w uktadzie przeciwbieznym za
pomoca sitownika elektrycznego typu: zamknij/otwérz, nastawa ciagta (proporcjonalna 0-10V]),
zasilanie 24V AC/DC. Temperatura pracy: -20°C do +50°C.

e

Rysunek 72. Przepustnica SRC zewnetrzna

Przepustnica SRC niedzielona, moze by¢ wykonana w wymiarach mieszczacych sie w
zakresie:
» szerokos¢ A =300 + 1400 mm,
* wysokos$¢ B =305 + 1405 mm.

Wersja: 1.0 Strona 58 z 93



DTR - ZODIC M

5.15.2.Schemat podtaczenia

UWAGA!

Numeracja zaciskéw moze ulec zmianie w wyniku dostosowania konfiguracji MZS do
wymogow obiektu, dla ktérego dany MZS jest przeznaczony. Dodatkowa dokumentacja
zawierajaca szczegotowe podtaczenia elektryczne oraz zalecenia zostanie dostarczona wraz z
urzadzeniem.

" Moduf A e Modut
/asilajgco—Sterujgcy | | Zasilajgco—Sterujgey
|q RS \,\ ’ Y J
_x1— T —XT -+ 4+ |
. . \ \ O, O O ‘
\ / o \“ \ 4 ~ T 7
N 11112 : \\ i} T12]13
T r O O O
~ Tt
) T2 3
Sifownik 24 V Sifowni 24V
ze sprezyng powrotng zamknij/otworz

Rysunek 73. Schemat podtaczenia przepustnicy SRC
5.16. Wyrzutnia powietrza z listwami pomiarowymi CDH-F-L

5.16.1.Informacje podstawowe

Wyrzutnia CDH-F-L jest to Scienne urzadzenie oddymiajace z mozliwoscia pomiaru
strumienia masowego powietrza usuwanego przez element wyrzutowy.

Wyrzutnia CDH-F-L sktada sie z wyrzutni CDH-F oraz z kanatu z listwami pomiarowymi
I siatki maskujacej. Wyrzutnia moze by¢ opcjonalnie ostonieta od strony klatki schodowej kratka
wentylacyjna. Wyposazona jest w ruchome lamele ustawiane za pomoca sitownika elektrycznego.
Lamele zbudowane sa z anodyzowanych profili aluminiowych oraz z wktadu utwierdzonego
pomiedzy profilami | zabezpieczonego uszczelka przyszybowa. W wersji S materiatem wktadu
lameli jest ptyta z poliweglanu kanalikowego o grubosci 20mm. W wersji A materiatem wktadu
lameli jest wetna mineralna o grubosci 20mm z welonem od wewnatrz i blacha anodyzowana od
zewnatrz. Rama wyrzutni wykonana jest z aluminium i lakierowana na kolor RAL9006mat.

W sktad wyrzutni CDH-F-L wchodzi takze przetwornik réznicy cisnien CCZ, do ktérego
doprowadzone sa rurki miedziane g6 od listew pomiarowych. Lamele wyrzutni CDH-F-L
sterowane sa za pomoca sitownika elektrycznego typu: zamknij/otwdrz, nastawa ciagta, zasilanie
24 VDC.
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Listwa pomiarowa

Przetwornik réznicy ci$nienia
umieszczony w bezpiecznej
przestrzeni, lub obudowany
wetna mineralna o grubosci
30mm i gestosci nie mniej niz
60kg/m3 lub réwnowaznym.

P

Zaluzja CDH-F

>
Kanat z jednym

lutnym obrzezem Panel podtaczeniowy

Siatka maskujaca

Rysunek 74. Budowa wyrzutni powietrza z listwami pomiarowymi COH-F-L

5.16.2.Dane techniczne

Klasa obciazenia wiatrem WL 1500
Niezawodnos$¢ Re1000
Skuteczno$¢ w niskiej temperaturze T(-15)
Odpornos¢ na dziatanie wysokiej temperatury B300
Przewodnoé¢ cieplna 2,5 W/[m2K]
Wartosci ttumienia dzwieku dla wersji A lameli z .

: T - .. | Rw=20dB
wetna mineralna dla zaluzji catkowicie zamkniete]

5.16.3.Schemat podtaczenia

Sitownik wyrzutni CDH-F-L nalezy podtaczac poprzez Adapter Sitownikéw Obrotowych ASZ
wedtug ponizszego rysunku. Dopuszczalne jest takze inne rozwiazanie techniczne zgodne z
dokumentacja techniczna ZUP, ZUP-L. Przetwornik réznicy cisnienia nalezy podtacza¢ wedtug
schematu zamieszczonego w punkcie 5.9.3.
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Rysunek 75. Schemat podtaczenia sitownika Czerpni COH-F-L

UWAGA!
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\ l 4-7;( W wWw7Z
R v \ ) .
\ Y 1| See/con— 1 , Wylacznik
/ oM/ | 4 2 | comfi w13 H"' wentfylatora
/ . [ = LT
f \a/ . B o o o G/
/ WyJscie Wejscie Wyjscie —
’ sitownika ] ) o) (1 j) ? ? 5
\ — -+ o+ — -
\ 23 ST S2 S3 Sk S5 S6
Sterownik <3< <§7°<
N-0200 Sitownik elementu wyrzutowego
zasilany napieciem 24 VDC

Podtaczenie Wytacznika wentylatora WWZ zalezy od kierunku obrotu sitownika. Kierunek
ustalony jest przez orientacje sitownika podczas montazu. W przypadku odwrotnego montazu
sitownika (czerpnia zamknieta w potozeniu <3°) zaciski 3 i 4 WWZ nalezy podtaczy¢ kolejno do

zaciskow S4 i Sb sitownika.
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5.16.4.Montaz

(D+15}x(C+15)

|Zabudowa zaluzji COH F L, T min. = 350mm.'

Rysunek 76. Zabudowa wyrzutni COH-F-L

Wyrzutnia musi by¢ zamontowana w $cianie zewnetrznej budynku. Powinna by¢
umieszczona mozliwie najwyzej w przestrzeni z ktérej odprowadzata bedzie dym i ciepto.
Wyrzutnia CDH-F-L moze by¢ wykonana w wymiarach mieszczacych sie w zakresie:
e szeroko$¢ C =800 <1500 mm,
o wysoko$¢ D =940 = 1990 mm.
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6. Opcjonalne urzadzenia wspodtpracujace z Zestawem
Z0DIC M

Opcjonalnie ZODIC M moze wspotpracowac z urzadzeniamiwyszczegdlnionymi w ponizsze;
tabeli:

Tabela 22. Opcjonalne urzadzenia wspotpracujace z Z0DIC M

Lp. | Opcjonalne urzadzenie wspotpracujace z ZODIC M Oznaczenie elementu
1 Stacja pogody SPZ
2 Przycisk przewietrzania PPZ
3 Elektrozaczep drzwiowy EZD
4 Sygnalizator akustyczny SA-1
5 Sygnalizator optyczny S0O-1
6 Sygnalizator akustyczno-optyczny SAO-1
7 Elektrotrzymacze do drzwi ETD
8 Adapter sitownikow obrotowych ASZ
9 Adapter elektrozaczepow drzwiowych AEZ
10 Okno oddymiajace 00z

6.1. Stacja pogody SPZ

6.1.1. Informacje podstawowe

Stacja pogody SPZ przeznaczona jest do wykrywania deszczu i wiatru. Do stacji podtaczone
sa czujnik deszczu oraz czujnik wiatru. Jezeli ktorys z czujnikdw zadziata, na stacji pogody zaswieci
sie dioda przy wskazniku deszczu lub wiatru. Funkcja przewietrzania zostaje zablokowana. Jezeli
w momencie zadziatania stacji pogody przewietrzanie jest wtaczone, to nastepuje jego wytaczenie.
Blokada funkcji przewietrzania wystepuje do momentu, az centralka pogodowa ponownie
odblokuje funkcje przewietrzania (dioda przy wskazniku wiatru/deszczu przestanie $wiecic).

UWAGA!

W przypadku wystapienia alarmu pozarowego sygnat ze stacji pogody jest ignorowany i

nie ma wptywu na dziatanie zadnego z urzadzen przeciwpozarowych.

b i

~J

Rysunek 77. Stacja pogody SPZ z czuinikiem deszczu | wiatru
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6.1.2. Dane techniczne

Tabela 23. Dane techniczne Stacji pogody SPZ

Napiecie zasilania

230 VAC, 50 Hz

Pobér pradu

0,09 A

Wymiary (dt. x szer. x wys.]

165x75x155

Temperatura pracy

-22°C do 55°C

Wilgotnos¢ wzgledna

20% do 80%

Stopien ochrony

IP40 (opcja IP54)

Czutos¢ czujnikow mozna ustawi¢ za pomoca potencjometréw oznaczonych jako

W (wiatr] oraz R (deszcz), przy czym obroét zgodnie z ruchem wskazowek zegara zwieksza czuto$é.

Oba parametry ustawione sa fabrycznie na warto$¢ maksymalna.

UWAGA!

Ustawienie zbyt niskiej czutosci moze doprowadzi¢ do uszkodzenia w wyniku dziatania

deszczu lub wiatru!

Stacja pogody posiada 8 przyciskow typu DIP switch:

DIP-1 —w pozycji ON (wtaczony] zmniejszona jest czuto$é w razie porywow wiatru;
ustawienie nie wptywa na czutos¢ na staty wiatr; fabrycznie ustawiony na OFF
(wytaczonyl;

DIP-2—w pozycji ON czujnik deszczu jest stale podgrzewany ze zredukowana moca,
co zmniejsza wptyw np. porannej kondensacji i zapobiega aktywacji czujnika; w
przypadku wystapienia deszczu grzatka zaczyna pracowac z petna moca az do
wyschniecia czujnika; fabrycznie ustawiony na OFF;

DIP-3 i 4 — ustawienie dziatania wyjscia 3 (zaciski 11-13) oraz 4 (zaciski 14-16):

Tabela 24. Ustawienia przyciskow DIP-3 | DIP-4 Stacyi Pogody

DIP/wyj. | 3-OFF | 4-OFF | 3-OFF | 4-ON | 3-ON | 4-OFF | 3-ON [ 4-ON
wyjscie 3 wiatr/deszcz wiatr wiatr deszcz
wyjscie 4 wiatr/deszcz deszcz wiatr deszcz

DIP-5 - w pozycji ON wszystkie wyj$cia sa zdezaktywowane [nie przetaczaja sie pod
wptywem wiatru/deszczu), aby umozliwi¢ naprawe lub prace konserwacyjne w
trakcie ztej pogody (patrz réwniez DIP-8); dioda sygnalizacyjna pracy miga;
fabrycznie ustawiony na OFF;

DIP-6 — w pozycji ON wyjscia sa aktywowane przez deszcz lub wiatr na co najmnie]
3 minuty; fabrycznie ustawiony na OFF (wyjscia aktywne na co najmniej 6 minut);

DIP-7 — w pozycji ON wyjscie 2 zatacza sie w przypadku awarii czujnika deszczu
(zwarcie/przerwanie), a dioda sygnalizacyjna czujnika deszczu zaczyna migad;
fabrycznie ustawiony na OFF;

DIP-8 - w pozycji ON aktywowana jest funkcja testowa dla naprawy lub prac
konserwacyjnych, a dioda sygnalizacyjna pracy miga; wszystkie wyjscia sa aktywne

I moga zosta¢ zdezaktywowane za pomoca DIP-5; w razie sygnatu

z czujnika, stan odpowiadajacej mu diody sygnalizacyjne] zostaje utrzymany,
w calu pdzniejszego sprawdzenia na panelu stacji; fabrycznie ustawiony na OFF;

Wersja: 1.0
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6.1.3. Schemat podtaczenia

UWAGA!
Numeracja zaciskéw moze ulec zmianie w wyniku dostosowania konfiguracji MZS do
wymogow obiektu, dla ktérego dany MZS jest przeznaczony. Dodatkowa dokumentacja
zawierajaca szczegotowe podtaczenia elektryczne oraz zalecenia zostanie dostarczona wraz z

urzadzeniem.

/// \f@r ) \mF \
/ N-0200

‘ Wejscie cyfrawe \
/ nienadzorowane

,/ Modul Zasila Jam—\feru \ 5
\ Stacja Pogody
\ _X7 L N PE GND Syaq. |
\ O O O - ~ |
\ 1 2 ’j / o~ o :
— i )
|
| Stacja Pogody
O O o
L N PE
N _
1 2 3 b 5 6
o) o) C o) o
150k I—
14
O O O C
1 2 3

Czujnik deszczu
| wiafru
Rysunek 78. Schemat podtaczenia stacyi pogody

6.1.4. Montaz

Stacje Pogody instalowa¢ na ptaskiej powierzchni za pomoca wkretow
zaopatrzonych w kotki rozporowe. Otwory nalezy wierci¢ wedtug ponizszego rysunku. Czujnik
deszczu i wiatru montowac za pomoca dotaczonej obejmy (maks. $rednica masztu: 60 mm)

_ 72mm -

~

O /I\

110 mm

©) ©)

_ 144 mm -
~ 7

Rysunek 79. Rozmieszczenie otworow montazowych stacyi pogody
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6.2. Przycisk przewietrzania PPZ

6.2.1. Informacje podstawowe

Przycisk przewietrzania PPZ przeznaczony jest do przewietrzania klatki schodowej w trybie
bytowym. Po krétkim nacisnieciu przycisku otwarcie lub zamkniecre sitowniki wysuna sie do
pozycji koncowej lub do ustawionej pozycji wentylacji. Ponowne naciéniecie tego samego przycisku
zatrzyma sitowniki. Nacisniecie przycisku przypisanego do kierunku przeciwnego odwréci ruch
sitownikéw po ich krotkim zatrzymaniu. W razie przyciéniecia i przytrzymania przycisku (dtuzej niz
1 s} sitowniki beda wysuwac sie az do momentu zwolnienia przycisku.

=

- -

Rysunek 80. Przycisk przewietrzania PPZ

6.2.2. Dane techniczne

Tabela 25. Dane techniczne Przycisku przewietrzania PPZ

Typ przycisku jednobiegunowy,
monostabilny

Obciazalno$é styku 10A /250 VAC

Stopien ochrony P44

obudowy

6.2.3. Schemat podtaczenia

/ Sterownik N-0200 \

| Wejscie cyfrowe Wejscie cyfrowe
nienadzorowane nienadzorowane |
' 7 8 |
| RPO - Otwarcie RPO -Zamkniecie J/
[ GND Sya. | oD Sya /
\ wn =) o~ w
& & ~ &
0 o ) 0

F

PP/

Rysunek 81. Schemat podtaczenia przycisku przewietrzania
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6.2.4. Montaz

Przycisk przystosowany jest do montazu powierzchniowego. Rozstaw otwordw i wymiary
przycisku widoczne sa na rysunku ponizej.

~ N T

vl
O
\,

< 7

<

Ne I |

[ -

Rysunek 82. Wymiary i rozmieszczenie otworow montazowych przycisku przewietrzania
6.3. Elektrozaczep drzwiowy EZD

6.3.1. Informacje podstawowe

Elektrozaczep drzwiowy przeznaczony jest do blokady zabezpieczonego nim wejscia i jego
zwolnienie po spetnieniu warunku, ktory rézni sie w zaleznosci od typu elektrozaczepu:
e standardowy - normalnie zablokowany (brak zasilania), odblokowanie nastepuje po
podaniu napiecia zasilajacego,
e rewersyjny - normalnie odblokowany (brak zasilania), stan zablokowania trwa
dopdki podawane jest napiecie zasilajace.

Rysunek 83. Symetryczny elektrozaczep drzwiowy EZD

6.3.2. Dane techniczne

Tabela 28. Dane techniczne elektrozaczepu drzwiowego EZD

Typ symetryczny:
standardowy lub rewersyjny
Napiecie zasilania standardowy: 20 - 26 VDC
rewersyjny: 18 - 26 VDC
Opornosc standardowy: 150 Q
rewersyjny: 250 Q
Pobér pradu standardowy: 150 mA

rewersyjny: 100 mA (ciagta
praca pod pradem, 100% ED])

Wytrzymatos¢ 3500 N

Klasyfikacja ppoz. El 60

Regulacja jezyka zapadki | 0do 4 mm
Wymiary 20,5 x 75 x 28,5 mm
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6.3.3. Schemat podtaczenia

Elektrozaczep standardowy podtaczany jest do Adaptera elektrozaczepéw drzwiowych AEZ
- patrz punkt 6.9.3. Elektrozaczep rewersyjny podtaczany jest bezposrednio na zaciski srubowe
MZS, ktorych numeracja zalezy od dostosowania konfiguracji MZS do wymogdéw obiektu, dla
ktorego dany MZS jest przeznaczony. Dodatkowa dokumentacja zawierajaca szczegdtowe
podtaczenia elektryczne oraz zalecenia zostanie dostarczona wraz z urzadzeniem.

6.3.4. Montaz

Oba rodzaje elektrozaczepow sa symetryczne tzn. mozna je montowac zaréwno w drzwiach
lewych, jak i prawych. Regulacja jezyka zapadki pozwala na eliminacja luzéw pomiedzy jezykiem
elektrozamka a jezykiem zamka drzwi przez wysuniecie jezyka elektrozamka w zakresie 0-4 mm
od standardowego potozenia.

20,5

Rysunek 84. Wymiary | rozmieszczenie otworow montazowych elektrozaczepu
6.4. Sygnalizator akustyczny SA-1

6.4.1. Informacje podstawowe

Sygnzalizator akustyczny SA-1 przeznaczony jest do akustycznej sygnalizacji pozaru w
pomieszczeniach zamknietych. Sygnalizator posiada mozliwo$¢ wyboru jednego z czterech
sygnatéw akustycznych.

Rysunek 85. Sygnalizator akustyczny SA-1
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6.4.2. Dane techniczne

Tabela 27. Dane techniczne Sygnalizatora akustycznego SA-1

Napiecie zasilania 16 - 32,5VDC

Pobér pradu w stanie spoczynku: 0 mA

w stanie alarmowania: <65 mA
Natezenie dzwieku w odlegtoéci | >100 dB

Tm

Zakres temperatur pracy -25°C do 55°C
Stopien ochrony IP 21

Masa ~184 g
Wymiary @115 x 70 mm

6.4.3. Schemat podtaczenia

UWAGA!

Numeracja zaciskéw moze ulec zmianie w wyniku dostosowania konfiguracji MZS do
wymogow obiektu, dla ktérego dany MZS jest przeznaczony. Dodatkowa dokumentacja
zawierajaca szczegotowe podtaczenia elektryczne oraz zalecenia zostanie dostarczona wraz z
urzadzeniem.

s
/ Modul \;
| Zasilajaco-Sterujacy |
| =XT # -

78

\\ J/

Syagnalizator
akustyczny

Rysunek 88. Schemat podtaczenia sygnalizatora akustycznego

Zwora w potozeniu:
A - Sygnat karetki pogotowia
P - Sygnat policji
S - Sygnat strazy pozarne;

M - Sygnat techniczny

6.4.4. Montaz

Sygnalizator mocowac do sufitu lub Sciany o wymaganej odpornosci ogniowej przy pomocy
dwéch wkretéw i kotkéw rozporowych, lub poprzez puszke instalacyjna, ktéra réwniez posiada

wymagana odpornos¢ ogniowa.
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otwory do montazu sygnalizatora

Rysunek 87. Schemat zamykania sygnalizatora i/ rozmieszczenie otworow montazowych

6.5. Sygnalizator optyczny SO-1

6.5.1. Informacje podstawowe

Sygnalizator optyczny SO-1 przeznaczony jest do optycznej sygnalizacji pozaru zespotem
diod LED w pomieszczeniach zamknietych. SO-1 wystepuje w trzech wersjach: 9m, 6m oraz 3m,
w zaleznosci od obszaru pokrycia, w ktérym natezenie Swiatta jest wieksze od 0,4lx. Opcjonalnie
sygnalizator wystepuje w wersji z wbudowanym modutem synchronizacji i umozliwia tworzenie
sieci sygnalizatoréw pracujacych synchronicznie (synchronizacja z wykorzystaniem Llinii
zasilajacej) lub z nastawionym opdznieniem wzgledem sygnalizatora master.

Rysunek 88. Sygnalizator optyczny SO-1

6.5.2. Dane techniczne

Tabela 28. Dane techniczne Sygnalizatora optycznego SO-1

Napiecie zasilania 16 -32,5VDC
Pobér pradu w stanie spoczynku 0 mA
Pobér pradu w stanie alarmowania S0-1/3m < 38 mA

S0-1/3m synchr. < 38 mA
S0-1/6m < 38 mA
S0-1/6m synchr. < 38 mA
S0-1/9m < 85 mA
S0-1/9m synchr. < 85 mA
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Pobdr mocy w stanie alarmowania S0-1/3m <091 W
S0-1/3m synchr. < 0,91 W
S0-1/6m < 0,91 W
S0-1/6m synchr. < 0,91 W

SO-1/9m <2 W
S0-1/9m synchr. <2 W
Max. przekréj przewodu 2,5 mm?
Liczba btyskdw na minute 33,6
Czas pojedynczego rozbtysku S0-1/3m, SO-1/3m synchr. < 15s

S0-1/6m, SO-1/6m synchr. < 15 s
S0-1/9m, SO-1/9m synchr. < 85 s
Wymiary S0-1/3m, SO-1/3m synchr. ®115x53 mm
S0-1/6m, SO-1/6m synchr. ®115x53 mm
S0-1/9m, SO-1/9m synchr. ®115x68 mm

Rodzaj $rodowiska pracy Typ A
Zakres temperatur pracy -25°C do 55°C
Stopien ochrony IP 54

Wspoétpracujaca puszka instalacyjna | PIP-1AN

Urzadzenie posiada czteropozycyjny mikroprzetacznik stuzacy do konfiguracji trybu pracy.

Tabela 29. Ustawienia mikroprzetacznika DIP-switch Sygnalizatora Optycznego

M/S | ON - Tryb Master | OFF - Tryb Slave
DO D1 D2 Czas opdznienia
OFF | OFF OFF 0s
OFF | OFF ON 01s
OFF | ON OFF 02s
OFF | ON ON 03s
ON | OFF OFF 04s
ON | OFF ON 05s
ON | ON OFF 06s
ON | ON ON 07s

W kazdej sieci moze byc¢ tylko jeden sygnalizator .master”, ktéry odpowiedzialny jest za
generowanie impulsow synchronizacyjnych. Pozostate sygnalizatory musza by¢ ustawione w tryb
.slave”. Niewtasciwe ustawienie trybu pracy spowoduje niewtasciwe dziatanie sieci
sygnalizatorow. Sie¢ sygnalizatorow moze pracowac synchronicznie lub z efektem fali. Tryb pracy
sieci ustawiamy poprzez ustawienie opdznienia na sygnalizatorach .slave”. W przypadku
ustawienia opoznienia na wartos$¢ Os sie¢ bedzie pracowata synchronicznie.

6.5.3. Schemat podtaczenia

UWAGA!

Numeracja zaciskow moze ulec zmianie w wyniku dostosowania konfiguracji MZS do
wymogow obiektu, dla ktérego dany MZS jest przeznaczony. Dodatkowa dokumentacja
zawierajaca szczegotowe podtaczenia elektryczne oraz zalecenia zostanie dostarczona wraz z
urzadzeniem.

UWAGA'!

Podczas tworzenia sieci sygnalizatorow (2 i wiecej sygnalizatorow), nalezy stosowac
filtr synchronizacyjny FS-1. Niezastosowanie filtra moze doprowadzi¢ do uszkodzenia zrédta
napiecia zasilania.
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master slave

Rysunek 89. Schemat podtaczenia sygnalizatora optycznego

6.5.4. Montaz

Sygnalizator mocowac¢ do sufitu lub Sciany o wymaganej odpornosci ogniowej przy pomocy
dwoéch wkretéow i kotkéw rozporowych, lub poprzez puszke instalacyjna, ktéra rowniez posiada
wymagana odpornos$¢ ogniowa.

! ~ 8 _‘:\ h'
{,‘ﬁ ﬁL& kgﬁ:,|%} czarne wypusty

=)

otwory do montazu sygnalizatora

Rysunek 90. Schemat zamykania sygnalizatora i/ rozmieszczenie otworow montazowych
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6.6. Sygnalizator akustyczno-optyczny SAO-1

6.6.1. Informacje podstawowe

Sygnalizator akustyczno-optyczny SAO-1  przeznaczony jest do akustycznego
I optycznego sygnalizowania pozaru wewnatrz budynkéw. Po podtaczeniu napiecia zasilania
urzadzenie generuje sygnat optyczny impulsowy o czestotliwosci 0,56Hz oraz sygnat akustyczny,
zgodny z biezacymi nastawami. Sygnalizator wystepuje on w trzech wersjach: 9m, ém oraz 3m. W
zaleznosci od wersji, zmienia sie obszar, w ktérym natezenie Swiatta jest wieksze od 0,4lx.
Sygnalizator  umozliwia tworzenie sieci sygnalizatoréw pracujacych  synchronicznie

(synchronizacja czesci akustycznej oraz optycznej z wykorzystaniem dodatkowej Linii).

Rysunek 91. Sygnalizator akustyczno-optyczny SAO-1

6.6.2. Dane techniczne

Tabela 30. Dane techniczne Sygnalizatora akustyczno-optycznego SAO-1

Napiecie zasilania 16 -32,5VDC

Pobér pradu w stanie spoczynku 0 mA

Pobdr pradu w stanie alarmowania SA0-1/3m < 75 mA
SAO-1/6m < 75 mA
SA0-1/9m < 110 mA
Pobdér mocy w stanie alarmowania SA0-1/3m < 1,8 W
SAO0-1/6m < 1,8 W
SA0-1/9m < 2,64 W
Natezenie dzwieku w odlegtoéci ITm | >100 dB

Zakres temperatur pracy -25°C do 55°C

Stopien ochrony IP 33

Masa SA0-1/6m ~300 g
SA0-1/9m ~350¢g

Wymiary @115 x 100 mm

Urzadzenie posiada szesSciopozycyjny mikroprzetacznik DIP-switch, za pomoca ktérego
mozliwe jest wybranie trybu pracy sygnalizatora - .master” lub .slave”, jak réwniez wzoru

dZzwieku. Sygnalizator umozliwia regulacje gtosnosci oraz wykorzystanie opcji liniowego
zwiekszania gtosnosci (od okoto 70dB do >100dB na Tm). Regulacja gtoénosci dokonywana jest za

pomoca potencjometru znajdujacego sie w pokrywie sygnalizatora, natomiast opcja stopniowego

narastania  gtosnosci  wtaczana jest poprzez przestawienie odpowiedniej  pozycji
mikroprzetacznika.

e DIP-1: wybdr pracy master(ONJ/slave(OFF),

e DIP-2-5: wybdr wzoru dzwieku (patrz tabela ponizej),

e DIP-6: wtaczenie (ON]/wytaczenie(OFF) funkcji stopniowego narastania gto$nosci.
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Tabela 31. Ustawienia mikroprzetacznika DIP-switch Sygnalizatora Akustyczno-Optycznego
DIP-1 | DIP-2 | DIP-3 | DIP-4 | Wzér dzwieku

ON ON ON ON syrena pozarowa

ON ON ON OFF syrena 1SO 8201

ON ON OFF ON syrena policyjna

ON ON OFF OFF syrena DIN 33 404

ON OFF ON ON syrena karetki pogotowia

ON OFF ON OFF sygnat tonowo-impulsowy

ON OFF OFF ON francuski sygnat alarmowy
ON OFF OFF OFF Szwecja SS 031711

OFF ON ON ON dzwiek ewakuacji Holandia
OFF ON ON OFF NFC 48-265

OFF ON OFF ON niemiecki alarm przemystowy
OFF ON OFF OFF alarm PFEER

OFF OFF ON ON sygnat ciagty

OFF OFF ON OFF sygnat tonowy przemiatany
OFF OFF OFF ON dzwiek awaryjny

OFF OFF OFF OFF sygnat tonowy narastajacy

6.6.3. Schemat podtaczenia

//// Modul \\\\
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Syanalizator \ s [—=[+] / [—=T+] /Sygnalizator
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S S
akustyczno- \ / \ / akustyczno-
opfyczny - optyczny

Rysunek 92. Schemat podtaczenia sygnalizatora akustyczno-optycznego

6.6.4. Montaz

Sygnalizator mocowad do sufitu lub Sciany o wymaganej odpornosci ogniowej przy pomocy
dwéch wkretéw i kotkéw rozporowych, lub poprzez puszke instalacyjna, ktéra réwniez posiada
wymagana odpornos¢ ogniowa.
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czarne
wypusty

otwory do montazu sygnalizatora

Rysunek 93. Schemat zamykania sygnalizatora i/ rozmieszczenie otworow montazowych

6.7. Elektrotrzymacz do drzwi ETD

6.7.1. Informacje podstawowe

Elektromagnetyczny trzymacz podtogowy drzwi ETD przeznaczony jest do okresowego lub

statego trzymania drzwi. Urzadzenie wystepuje w dwoch wersjach:
» elektrotrzymacz uniwersalny, w ktorym mozna dowolnie przektadac przycisk

zwalniajacy z prawej na lewa strone obudowy,

» elektrotrzymacz z obrotowa gtowica magnesu, z regulowana rura dystansujaca.

Obie wersje urzadzenia pozwalaja na montaz Scienny lub podtogowy, zawieraja przycisk

zwalniajacy, zintegrowana diode zabezpieczajaca przed odwrotna polaryzacja, diode TVS (ochrona

ESD) oraz ptyte przegubowa (w zestawie).

Rysunek 94. Elektrotrzymacz do drzwi ETD [obie wersje)

6.7.2. Dane techniczne

Tabela 32. Dane techniczne Elektrotrzymacza do drzwi ETD

Napiecie zasilania 24 VDC

Zakres zmian napiecia zasilania | 20,4 - 27,6 VDC
Moc znamionowa 1,6 W

Pobér pradu 66 mA

Sita trzymania 400 N

Cykl pracy 100%

Zakres temperatur pracy -5°C do 50°C

Stopien ochrony

IP 42 [magnes IP 54)

Wymiary

85x110x38 mm

Wersja: 1.0
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6.7.3. Schemat podtaczenia

UWAGA!

Numeracja zaciskéw moze ulec zmianie w wyniku dostosowania konfiguracji MZS do
wymogow obiektu, dla ktérego dany MZS jest przeznaczony. Dodatkowa dokumentacja
zawierajaca szczegotowe podtaczenia elektryczne oraz zalecenia zostanie dostarczona wraz z
urzadzeniem.

Modut Zasilajaco-Sterujacy

-X1' &5 &
13 T4

niebieski

czewrony i/j

Przycisk
zwalniajacy

Trzymacz
elektromagnetyczny

Rysunek $5. Schemat podtaczenia elektrotrzymacza
6.7.4. Montaz
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Rysunek 96. Wymiary i rozmieszczenie otworow montazowych elektrotrzymacza uniwersalnego
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Rysunek 97. Wymiary i rozmieszczenie otworow montazowych elektrotrzymacza z obrotowa gtowica
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Rysunek 98. Wymiary i rozmieszczenie otworow montazowych ptyty przequbowej

6.8. Adapter sitownikow obrotowych ASZ

6.8.1. Informacje podstawowe

Adapter sitownikéw obrotowych (modut przekaznikowy wykonanie ASZ) przeznaczony jest
do zasilania i sterowania sitownikami obrotowymi z oddzielnymi wejsciami kierunku. Sygnatem

wejsciowym adaptera jest napiecie 24 VDC o zmienne] polaryzacji. Jest to zasilanie oraz
sterowanie adapterem. Zmiana polaryzacji powoduje przesterowanie modutu przekaznikowego.

. o
( i\
@ FHOME ‘ /.)
{
04 [
Modut przekazn kOWY .. o

PLum
J ASZ-01
Parametry zasilania;  U=2¢ V DG
25CETALTEC

Temp. atoczenia:

chrona: 1P84 Rok prod.- 2018

C€, . mum K

9900982199 pin' 1230058758

o)
& .’

Rysunek 99. Adapter do sitownikow obrotowych ASZ
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6.8.2. Dane techniczne

Napiecie cewki przekaznika 24VDC

Prad sterowania cewki 21,8 mA
Rezystancja cewki 1100 £10% Q
Moc cewki 530 mW

llos¢ przekaznikow 2

Napiecie stykdow przekaznika 30V DC, 250 VAC
Prad stykéw przekaznika 5A@75°C

Czas zataczenia/wytaczenia 15/ 10 ms max
Temperatura pracy -25°do 75°C
Stopien ochrony IP 54

Obudowa

Puszka instalacyjna, szes$¢ przepustow
do przewodoéw o $rednicy 4,0 + 16 mm

Wymiary zewnetrzne

120 x 80 x 50

Listwa zaciskowa wejsciowa

dwa tory 0,5 + 10 mm?

Listwa zaciskowa wyjsciowa (do sitownikow)

trzy tory 0,2 + 2,5 mm?

6.8.3. Schemat podtaczenia

Adapter do sitfownikdw obrotowych

A

/‘ — :‘1‘-. :_:)
|
~7] —72
\ | L5zt 1
2400 3 1 |t3/com
— o —CoM| 2
"‘,' CO\-'I/ VDC 4 2 CONV“:DC | +24 3
j I vbe
/ Wi &~ VA e e ;e e
.:, Vi YyJsC .l e Wejscie W yjscle
| sitfownika ] O O O
| o 1 2 3
. A
{ “-v." ‘:
~ Sterownik —

Sitfownik obrotow
dwukierunkowy

N—0200
Rysunek 100. Schemat podtaczenia adaptera ASZ
6.9. Adapter elektrozaczepow drzwiowych AEZ

6.9.1. Informacje podstawowe

Adapter do elektrozaczepu (Modut przekaznikowy wykonanie AEZ] przeznaczony jest do
zasilenia i otwarcia elektrozaczepu (elektrozaczep typu standardowego - patrz punkt 6.3.) poprzez
system oddymiania, jak i rowniez system kontroli dostepu. Adapter stuzy rowniez do zasilania i
sterowania sitownikami, ktére sterowane sa przez zmiane polaryzacji. Sygnatem wejSciowym
adaptera jest napiecie 24 VDC o zmiennej polaryzacji. Jest to zasilanie oraz sterowanie adapterem.

Zmiana polaryzacji powoduje przesterowanie modutu przekaznikowego.
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Rysunek 101. Adapter do elektrozaczepow drzwiowych AEZ

6.9.2. Dane Techniczne

Napiecie cewki przekaznika 24 VDC

Prad sterowania cewki 21,8 mA
Rezystancja cewki 520 £10% Q

Moc cewki 1,1TW

ILlo$¢ przekaznikéw 1

Napiecie stykéw przekaznika 30 VDC, 250 VAC
Prad stykdw przekaznika 5A@75°C

Czas zataczenia/wytaczenia 3/1,5mstyp..
Temperatura pracy 25°do +75° C
Stopien ochrony IP 54

Obudowa

Puszka instalacyjna, szes$¢ przepustéw do
przewodow o srednicy 4,0 + 16 mm

Wymiary zewnetrzne 120x80x50
Listwa zaciskowa wejsSciowa dwa tory 0,5 + 10 mm?
Listwa zaciskowa wyjsciowa trzy tory
(do sitownikéw i elektrozaczepu) 0,2+25mm?
6.9.3. Schemat podtaczenia
T Adapter elekfrozaczepow drzwiowych

AEZ
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Rysunek 102. Schemat podtaczenia adaptera AEZ
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6.10. Komunikacja z Systemem Sygnalizacji Pozarowej (SSP)

6.10.1.Informacje podstawowe

Z0DIC M moze zosta¢ podtaczony do Systemu Sygnalizacji Pozarowej. Wygenerowanie
komunikatu alarmowego przez SSP aktywuje funkcje alarmowa Z0ODIC M tak, jak w przypadku

zadziatania czujki COZ lub wcisniecia przycisku POZ. Alarm mozna réwniez zresetowac z poziomu
SSP.

6.10.2.Schemat podtaczenia

/ ' Sterownik
N-0200

\
| Wejscie cyfrowe

Wejscie cyfrowe \
\ nadzorowane nadzorowane \‘\
\‘, 1 3 \
} \
‘5,{ Sygnat z CSP Reset syg. poz. ";l
“' GND 5‘/9 GND 5,’9
1 13 1 17 18 f
L N (P Q O (,:‘/

]

Rysunek 103. Schemat podtaczenia SSP
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7. Wyszukiwanie i usuwanie awarii

UWAGA!
Prace przy urzadzeniu moze wykonywac tylko wykwalifikowany personel.

Kazdy MZS wyposazony jest w osiem diod na elewacji urzadzenia, ktére sygnalizuja
aktualny stan urzadzenia:

Obecnos¢ Napiecia Fazy L1, L2, L3

I l;_ ”.“.“:J:’.‘” |
e & @ , o
e Awaria Zasilania 24VDC
Q G Awaria Zbiorcza
e Centralka Dozér/Zasilanie
coe
Centralka Pozar
= Centralka Awaria
|
Rysunek 104. Diody sygnalizacyjne na froncie MZS
Tabela 33. Opis stanow urzadzenia sygnalizowanych przez diody
Oznaczenie diody Opis
Obecnos¢ Napiecia Fazy | Obecnos¢ napiecia zasilania tréjfazowego.
L1,L2, L3

Awaria Zasilania 24VDC Wystapita awaria zasilacza 24 VDC. Wystapienie tej awarii
powoduje zapalenie diod Awarii Zbiorczej oraz Centralka Awaria.
Awaria Zbiorcza Wystapita awaria czesci zasilajacej modutu MZS. Wystapienie tej
awarii powoduje zapalenie diody Centralka Awaria.

Centralka Dozdr/Zasilanie | Sterownik N-0200 jest zasilony.

Centralka Awaria Sterownik N-0200 wysyta sygnat uszkodzenia.

Centralka Pozar Sterownik N-0200 otrzymat sygnat alarmu pozarowego i realizuje
algorytm pozarowy.

* W stanie gotowosci na MZS powinny sie swiecic¢ zielone kontrolki ,Obecnos$¢ Napiecia
Fazy 1,2,3" i .Centralka Dozér/Zasilanie”.
W przypadku braku zaswieconej kontrolki ,Obecnosci napiecia Fazy” zaleca sie:
- sprawdzenie czy do MZS jest doprowadzone prawidtowe zasilanie tréjfazowe,
- sprawdzenie czy sa wtaczone wytaczniki nadmiarowo-pradowe 2F4, 2F6, 2F7.
W przypadku braku zaswieconej kontrolki ,.Centralka Dozér/Zasilanie” zaleca sie:
- sprawdzenie czy do MZS jest doprowadzone prawidtowe zasilanie tréjfazowe,
- sprawdzenie czy jest wtaczony wytacznik nadmiarowo-pradowy 2F12 zasilacza 24 VDC.
* W przypadku zaswiecenia diody ., Awaria Zasilania 24VDC" zaleca sie:
- sprawdzenie czy jest wtaczony wytacznik nadmiarowo-pradowy 2F12 zasilacza 24 VDC,
- sprawdzenie czy na zasilaczu 24VDC $wieci z6tta dioda .BAT" (ciagty sygnat diody
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wskazuje na brak ciagtosci obwodu baterii),
- sprawdzenie czy bezpiecznik ,FUSE" w zasilaczu nie jest przepalony.

* W przypadku zaswiecenia diody ., Awaria Zbiorcza” zaleca sie:
- sprawdzenie czy przekazniki kontroli faz 2K6, 3K2 wskazuja poprawna kolejnos¢ faz (w
przypadku ztego wskazania nalezy zamienic kolejnoscia dwie fazy doprowadzone do
zaciskow zasilania gtéwnego),
- sprawdzenie czy przetwornica czestotliwoéci jest wtaczona (bezpieczniki 3F3) oraz czy
na panelu wyswietlacza przetwornicy jest wyswietlony alarm.

* W przypadku zaswiecenia diody ..Centralka Awaria” zaleca sie:
- sprawdzenie na ptycie sterownika diod informacyjnych pkt 5.1.2, jezeli wejscie zgtasza
sygnat uszkodzenia to nalezy sprawdzi¢ czy urzadzenie podtaczone do niego jest zgodnie
z dokumentacja
- sprawdzenie alarmdéw wyswietlanych na wyswietlaczu cyfrowym pkt 5.1.5
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8. Instrukcja montazu i uruchomienia ZODIC M na obiekcie

1) Cel
Celem niniejszej instrukcji jest omowienie prawidtowego montazu oraz uruchomienia
Z0DIC M. Opisane zasady maja bezposredni wptyw na bezpieczenstwo uzytkowania oraz
poprawnosc i bezawaryjnosc pracy.

2) Przedmiot instrukcji

Przedmiotem instrukcji jest okreslenie sposobu postepowania podczas montazu |
uruchomienia na obiekcie urzadzenia: zestawu wyrobow do odprowadzania dymu i ciepta ze

zmiennym mechanicznym nawiewem kompensacyjnym (ZODIC M).

3) Podstawowe zasady i informacje
Wraz z urzadzeniem dostarczana jest dokumentacja techniczno-ruchowa urzadzenia oraz
dokumentacja z podtaczeniami dedykowanymi pod indywidualny obiekt. Podczas montazu

I uruchomienia nalezy bezwzglednie stosowac sie do zapiséw dokumentacji techniczno-ruchowej
Z0ODIC M.
Dopuszcza sie prace montazowe wytacznie przy odtaczonym napieciu zasilania urzadzenia.

W celu zdjecia napiecia z aparatow zabudowanych wewnatrz urzadzenia oraz elementéw do niego
podtaczonych nalezy postuzyc¢ sie roztacznikiem gtéwnym zamontowanym na elewacji urzadzenia.
Przed wykonaniem czynnosci monterskich niezbedne jest dokonanie ogledzin urzadzenia pod
wzgledem uszkodzeh mechanicznych.

4) Obudowa

Gtéwny modut ZODIC M - Modut Zasilajaco-Sterujacy (MZS) umieszczony jest w szczelnej
obudowie (IP54). Dostep do wnetrza modutu umozliwiaja drzwiczki z opcja zamkniecia na kluczyk.
Na obudowie modutu umieszczony jest wytacznik gtéwny, ktory stuzy do recznego odtaczenia
zasilania na czas prac zwiazanych z konserwacja lub awaryjnego odtaczenia urzadzenia. Na
elewacje obudowy wyprowadzone sa rowniez wskazniki optyczne sygnalizujace stan poprawnego
zasilania, awarii MZS, awarii sterownika MZS oraz alarmu pozarowego. W zaleznosci od
konfiguracji ZODIC M do MZS podtaczane sa poszczegolne elementy zestawu. Schematy
podtaczen sa zamieszczone w dokumentacji ZODIC M.

5) Montaz
Montaz urzadzenia na obiekcie nalezy przeprowadzi¢ w miejscu okreslonym w projekcie
instalacji, zgodnie z Dokumentacja Techniczno-Ruchowa Z0ODIC M. Montaz powinien
przeprowadzi¢ wykwalifikowany personel posiadajacy doswiadczenie zawodowe w zakresie

urzadzen elektromechanicznych.

6) Podtaczenie i uruchomienie

Wszelkie przewody podtaczane do urzadzenia ZODIC M nalezy wprowadza¢ poprzez
dtawiki, zgodnie z dostarczona dokumentacja, celem zachowania deklarowanego stopnia ochrony
IP.

Uruchomienie elektryczne nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z dokumentacja urzadzenia,
projektem branzowym instalacji oraz scenariuszem rozwoju zdarzeh na wypadek zagrozenia
pozarowego.

Podczas rozruchu urzadzenia sprawdzi¢ poprawnosc sygnalizacji stanu pracy urzadzenia
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wedtug Dokumentacji Techniczno-Ruchowej pkt 7. .Wyszukiwanie i usuwanie awarii”.

Uwaga!

Zastosowana w ZODIC M przetwornica czestotliwo$ci wymaga wykonania dodatkowych
czynnosci programowania w oparciu o parametry techniczne podtaczonych odbiornikéow oraz
zgodnie ze scenariuszem rozwoju zdarzen na wypadek zagrozenia pozarowego.

Programowanie przetwornic nalezy wykona¢ w oparciu o Instrukcje obstugi VLT HVAC
Drive FC101 DTR wer. PL oraz Podrecznik programowania VLT HVAC Drive FC101 wer. PL.

Niezbedne do wykonania czynnosci programowania przetwornic czestotliwosci
zastosowanych w Z0ODIC M:

1. AMA - auto dopasowanie parametrow przetwornicy do obstugiwanego napedu

elektrycznego

2. /aprogramowanie:

- parametrow napedu:

+  Moc silnika [kW]

« Napiecie silnika [V]

+ Prad silnika [A]

+ Czestotliwoé¢ silnika [HZ]

» Znamionowa predko$¢ silnika [obr/min]

- czasow opodznien zataczenia napedu

- czasow opdznien wytaczenia napedu

- czasow rozpedzania napedu

- czaséw hamowania napedu

- wartos$ci zadanych pracy pozarowej (tryb Fire Mode)

- ograniczen pracy (wartosci maksymalnej i minimalnej)

7) Zalecenia dotyczace okablowania
Zaleca sie podtaczanie elementéw sktadowych ZODIC M oraz opcjonalnych urzadzen
wspotpracujacych do Modutu Zasilajaco-Sterujacego za pomoca przewoddw wyspecyfikowanych
na ponizszym rysunku.

UWAGA!

Tres¢ dotyczaca okablowania jest zaleceniem producenta. Nie moze by¢ ono traktowane
jako nadrzedne wobec wytycznych zawartych w projekcie instalacji oddymiania opiniowanego
przez rzeczoznawce ds. przeciwpozarowych.
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Rysunek 105. Specyfikacja przewodow do podtaczenia element
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Legenda:

* tylko gdy przewody prowadzone sa przez przestrzenie nadzorowane przez system wykrywania
pozaru lub oddymiania w innym przypadku nalezy stosowa¢ przewdd posiadajacy klase PH np.
HTKSH,

**w przypadku sitownikdéw, ktore po zaniku zasilania spowoduja przejscie urzadzenia do potozenia
pozarowego, mozna zastosowac przewdd uniepalniony np. YnKY,

*** dla elektrozaczepow oraz elektrotrzymaczy typu przerwa pradowa (zanika napiecia powoduje
zwolnienie drzwi), mozna zastosowac przewdd uniepalniony np. YnKY,

% tylko w przypadku gdy zasilacz i wentylator znajduja sie w wydzielonym pomieszczeniu w tej
samej strefie pozarowej w innym przypadku nalezy zastosowac przewdd posiadajacy klase PH np.
NHXCH

HDGs - kabel pozarowy do instalacji bezpieczenstwa pozarowego

YnTKSY - uniepalniony kabel sterowniczy i sygnalizacyjny

HTKSH - kabel pozarowy do instalacji bezpieczenstwa pozarowego

YDY - przewdd do instalacji przemystowych

Olflex 110 CY - ekranowany przewdd sterowniczy

YnKY - uniepalniony kabel energetyczny

NHXCH - kabel pozarowy do instalacji bezpieczehstwa pozarowego
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9. Instrukcja przeprowadzania prdb i badan po zainstalowaniu na
obiekcie

Po przeprowadzeniu prawidtowego montazu i uruchomienia ZODIC M na obiekcie, zgodnie

z niniejsza Dokumentacja Techniczno-Ruchowa pkt 8. ..Instrukcja montazu i uruchomienia ZODIC

M na obiekcie”, nalezy zrealizowad procedure préb i badan ZODIC M.

1)

Sprawdzenie poprawnosci pracy w stanie gotowosci

Nalezy sprawdzi¢ poprawnos¢ sygnalizacji stanu pracy urzadzenia wedtug Dokumentacji

Techniczno-Ruchowej pkt 7. .Wyszukiwanie i usuwanie awarii".

2)

3)

4)

Sprawdzenie poprawnosci sygnalizowania awarii:

odtaczy¢ napiecie zasilania od MZS,

roztaczyc zabezpieczenie 3F3 odpowiadajace przetwornicy czestotliwosci,

zataczy¢ ponownie napiecie zasilania MZS,

zweryfikowac stan sygnalizacji MZS zgodnie z pkt 7. ,Wyszukiwanie i usuwanie awarii”,
po kontroli przywrdécic napiecie zasilania na przetwornicy czestotliwosci.

Sprawdzenie podtrzymania bateryjnego i sygnalizowania awarii zasilacza 24VDC:
korzystajac z zabezpieczenia zasilacza 2F12, odtaczy¢ go od napiecia,

zweryfikowac stan sygnalizacji MZS zgodnie z pkt 7. ,Wyszukiwanie i usuwanie awarii”.
Sprawdzenie poprawnosci funkcjonowania ZODIC M

Przeprowadzi¢ testy poprawnosci funkcjonowania ZODIC M zgodnie z dokumentacja

techniczna dla scenariuszy rozwoju zdarzen na wypadek zagrozenia pozarowego.
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10. Pakowanie, transport i przechowywanie

% Wszelkie uszkodzenia wynikte z niewtasciwego sposobu transportu, roztadunku
i przechowywania nie sa objete gwarancja i roszczenia z tego tytutu nie beda
rozpatrywane przez SMAY Sp. z o.0.

10.1. Pakowanie

Wszystkie elementy wchodzace w sktad ZODIC M pakowane sa w pudetka transportowe z
wielowarstwowej tektury. W pudetkach umieszczana jest réwniez dokumentacja Techniczno-
Ruchowa ZODIC M.

10.2. Transport

Z0DIC M nalezy transportowac w jego oryginalnym opakowaniu, az do miejsca montazu.
Podczas transportu nalezy chroni¢ ZODIC M przed mozliwoscia mechanicznego uszkodzenia,
oddziatywaniem temperatur otoczenia nizszych od -10°C i wyzszych od +70 °C oraz wilgotnosci
wzglednej wyzszej niz 95% przy +40°C, zgodnie z wymaganiami obowiazujacych przepisow
transportowych.

ITUWAGA !!!

Nie wolno upuszczac lub rzucac elementami ZODIC M! Opakowanie, w ktérym
transportowane jest urzadzenie, nie zapobiega jego uszkodzeniu wynikajace z niewtasciwego
transportu.

10.3. Przechowywanie

Wszystkie elementy wchodzace w sktad ZODIC M nalezy przechowywa¢ w pomieszczeniach
zamknietych, w ktorych:
- temperatura otoczenia wynosi -10°C < t < +70°C,
- wilgotnos¢ wzgledna wynosi @<80% przy t=+35°C.
Z0ODIC M nie powinien mie¢ kontaktu z pytami, gazami zracymi oraz innymi substancjami
chemicznymi.
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1.

Eksploatacja i konserwacja

Przed rozpoczeciem jakichkolwiek prac eksploatacyjno-konserwacyjnych, nalezy zapoznac
sie z niniejsza dokumentacja. W szczegoélnosci ma taki obowiazek wykwalifikowany
personel, ktéry odpowiedzialny jest za obstuge urzadzenia/systemu w ramach eksploatacji
| serwisu.

W przypadku braku wykwalifikowanego personelu posiadajacego okreslone umiejetnosci
techniczne przeglad biezacy urzadzen powinien wykonac¢ Serwis SMAY lub Autoryzowany
Serwis SMAY .

Wszelkie uszkodzenia urzadzenia ZODIC M wynikajace z nieprzestrzegania wytycznych

zawartych w dokumentacji, nie beda podlegaty naprawom gwarancyjnym.

Urzadzenie ZODIC M zaleca sie testowac przynajmniej raz w roku. Podczas corocznego
testu nalezy wykonac:

sprawdzenie poprawnoséci dziatania (funkcje i wskazniki] wszystkich elementow
sktadowych ZODIC M,

- przeprowadzenie wszystkich mozliwych sterowan ZODIC M wedtug listy funkcji

urzadzenia przyjetej przez projektanta sterowanego systemu (szczegélng uwage
zwrécié na scenariusz pozarowy),

- kontrole punktéw zacisku, przewodéw potaczeniowych, wskaznikéw oraz
bezpiecznikdw,

- ewentualne czyszczenie komponentdw, nasmarowanie sitownikdéw i urzadzen

oddymiajacych.
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12. Wptyw wyrobu na srodowisko naturalne

Zuzyty wyréb stanowi odpad niebezpieczny, ktéry po demontazu
nalezy przekazac do utylizacji lokalnemu odbiorcy odpaddw zuzytego sprzetu
elektrycznego i elektronicznego.

Wtasciwe postepowanie ze zuzytym sprzetem elektrycznym i
elektronicznym przyczyni sie do unikniecia szkodliwych dla zdrowia ludzi |
$rodowiska naturalnego oddziatywan wynikajacych z niewtasciwego

sktadowania i przetwarzania takiego sprzetu.
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13. 0Ogolne zasady gwarancji

Z0DICM

GWARANT udziela gwarancji na zakupiony produkt/system na ponizej okreslonych warunkach:

81
GWARANT gwarantuje sprawne dziatanie zakupionego produktu/systemu bezpieczenstwa
pozarowego i zobowigzuje sie do nieodptatnego usuniecia wad w przypadku ich zaistnienia w
udzielonym okresie gwarancji. Przez produkt/system bezpieczenstwa pozarowego nalezy
rozumiec:

« Z0DIC M
§2

Gwarancja na wymieniony w niniejszych Warunkach Gwarancji system/produkt, obowiazuje na
terenie Rzeczypospolitej Polskiej i jest wazna przez okres 24 miesiecy od daty sprzedazy lub inny
okres uzgodniony w umowie. GWARANT udziela gwarancji pod warunkiem zawieszajacym, ktérym
jest catkowite optacenie wymagalnej ceny zakupu systemu/produktu. W przypadku braku zaptaty
za system/produkt pozostaje on wtasnoscia GWARANTA, a uprawnienia gwarancyjne okreslone

ponize| nie powstaja i nie wiazg GWARANTA.
83

Istnieje  mozliwos¢ przedtuzenia gwarancji, pod warunkiem podpisania odrebnej Umowy
Konserwacji i Serwisu, zawartej pomiedzy GWARANTEM a wtascicielem/zarzadca obiektu.
Integralna czescia takiej umowy sa co roczne przeglady. Sa one odptatne i uwzgledniaja wymiane

czesci eksploatacyjnych oraz specyfikacje obiektu w okresie przedtuzonej gwarancji.

84
Podstawa rozpatrywania reklamacji jest zgtoszenie reklamacji w okresie trwania gwarancji w
terminie 7 dni od dnia wykrycia wady, udostepnienie systemu/produktu w stanie, w jakim ujawnita
sie w nim wada, wraz ze szczegétowym opisem problemu technicznego oraz dokumentami
potwierdzajacymiwykonanie wszelkich, przewidzianych przez GWARANTA przegladdéw, sprawdzen
okresowych/konserwacji. Zgtoszenie reklamacji nastepuje poprzez przestanie na adres siedziby
GWARANTA wypetnionego formularza .Karta Zgtoszenia Reklamacji” dostepnego na stronie
www.smay.pl. Dopuszcza sie przestanie formularza zgtoszenia poczta elektroniczna na adres
infodsmay.pl lub faxem. Bezwzglednie niedopuszczalna jest dalsza eksploatacja uszkodzonego

systemu/produktu.

85
GWARANT zobowiazuje sie przystapi¢ do usuwania wady w terminie 2 dni roboczych od dnia
otrzymania zgtoszenia. GWARANT zobowiazuje sie usuna¢ wade w terminie 21 dni roboczych od
dnia otrzymania zgtoszenia wraz z kompletem dokumentdéw (opis usterki - wypetniony formularz

.Karta Zgtoszenia Reklamacji”, kopia zapiséw z przegladéw, sprawdzen okresowych), a w
przypadku koniecznosci sprowadzenia trudnodostepnych materiatéw lub czesci naprawa zostanie

przeprowadzona w najkrétszym, technicznie uzasadnionym terminie. Okres gwarancji przedtuza

sie 0 czas trwania naprawy. Uprawniony z tytutu Gwarancji jest zobowiazany do umozliwienia
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GWARANTOWI wykonania wszelkich niezbednych czynnosci zwiazanych z ustaleniem przyczyn
awarii i jej usunieciem. W przypadku zatajenia lub podania przez Uprawnionego z tytutu Gwarancji
niezgodnych z prawda informacji Uprawniony z tytutu Gwarancji ponosi koszty naprawy i traci
udzielona mu gwarancje. GWARANT zobowigzuje sie w okresie trwania gwarancji do
nieodptatnego usuniecia usterek i wad fizycznych lub dostarczenia rzeczy wolnej od wad, jezeli
wada dotyczy elementu wchodzacego w sktad systemu i podlegajacego wymianie, zgtoszonych

przez Zamawiajacego.

86

Gwarancja obowiazuje w przypadku, gdy:

* elementy systemu/produkty, ktére zostaty fabrycznie zaplombowane (jesli ma zastosowanie),
maja nienaruszone oryginalne lub zatozone przez GWARANTA lub serwis autoryzowany przez
GWARANTA plomby;

* elementy systemu/produkty sa w petni identyfikowalne (w szczegdélnosci posiadaja nienaruszone,
czytelne tabliczki znamionowe - jesli wystepujal;

» wykonane zostaty w terminie wszystkie wymagane przez GWARANTA i/lub obowigzujace prawo
sprawdzenia i przeglady okresowe, konserwacyjne i serwisowe, w szczegdlnosci okreslone w
Dokumentacji Techniczno-Ruchowej (jesli wystepuje), obowigzujacych normach, w tym wg normy
PN-EN12101-6 (je$li ma zastosowanie), wymagane prawem budowlanym (Ustawa z dnia 7 lipca
1994 r. Prawo budowlane, tekst jednolity Dz. U. z 2013 r., poz. 1409 z pdZniejszymi zmianami,
wymagane ustawa z 24 sierpnia 1991 r. o ochronie przeciwpozarowe] (Dz.U. z 2002 r. Nr 147, poz.
1229 z pobzniejszymi zmianami), odpowiednio udokumentowane w Ksigzce Przegladow i
Konserwacji i/lub ksiazce obiektu.

* elementy systemu/produkty byty w prawidtowy sposéb zainstalowane, uzytkowane, obstugiwane
I konserwowane zgodnie z dokumentacja techniczng GWARANTA, w tym z Dokumentacja
Techniczno - Ruchowa (jesli wystepuje).

87

Gwarancja nie obejmuje:

» wymaganych przez GWARANTA i/lub obowiazujace prawo sprawdzen i przegladéw okresowych,
konserwacyjnych i serwisowych, w szczegdlnosci okreslonych w Dokumentacji Techniczno-
Ruchowej (jesli wystepuje), obowiazujacych normach, w tym wg normy PN-EN12101-6 (jesli ma
zastosowanie], wymaganych prawem budowlanym (Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo
budowlane, tekst jednolity Dz. U. z 2013 r., poz. 1409 z pdzZniejszymi zmianamil), wymaganych
ustawa z 24 sierpnia 1991 r. o ochronie przeciwpozarowej (Dz.U. z 2002 r. Nr 147, poz. 1229 z
pdzniejszymi zmianami), do ktérych wykonania zobowigzany jest Uprawniony z tytutu Gwarancji
we wtasnym zakresie i na wtasny koszt;

* roszczen dot. parametréw technicznych produktéw/elementéw systemu, o ile sa one zgodne z
podanymi w aktualnej dokumentacji;

* normalnego zuzycia urzadzen lub ich czesci;

* zuzycia produktow/elementéw systemu okreslonych jako eksploatacyjne, ktorych Zzywotnosc
zalezy od intensywnoéci eksploatacji (np. wytaczniki, przetaczniki, tasmy, bezpieczniki, baterie,
akumulatory itp.);

* utraty danych przechowywanych w pamieci odpowiednich elementéw systemu;
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* utraty ustawien aplikacji sterujacej na skutek braku zasilania podstawowego przez okres dtuzszy
niz gwarantowany czas dziatania zasilania awaryjnego, po zakonczeniu procesu uruchomienia;

+ wadliwego dziatania oprogramowania firm trzecich, uzywanego do wspoétpracy z zakupionym
systemem.

88
Gwarancja nie obejmuje uszkodzen powstatych z przyczyn lezacych po stronie Uprawnionego z

tytutu Gwarancji lub osob trzecich, zaréwno zamierzonych jak i niezamierzonych w szczegélnosci:

* powstatych w wyniku podtaczenia niewtasciwego napiecia zasilania lub nieprawidtowej instalacji
elektrycznej, niewtasciwej instalacji produktu/systemu, przechowywania jego elementéw lub
jego eksploatacji w warunkach i na zasadach niezgodnych z okreslonymi przez GWARANTA w
Instrukcji Obstugi, Dokumentacji Techniczno - Ruchoweyj;

* zaniedbania terminowego i jakosciowego wykonywania wtasciwych przegladéw, sprawdzen
okresowych i konserwacji, o ktérych mowa w paragrafie 6 powyzej;

* powstatych w wyniku stosowania materiatéw eksploatacyjnych (np. baterie, bezpieczniki itp.),
niezgodnych z zaleceniami GWARANTA w Dokumentacji Techniczno - Ruchowej;

* uszkodzen mechanicznych oraz elektrycznych i wywotanych nimi wad;

* uszkodzen chemicznych i elektrochemicznych powstatych w wyniku stosowania substancji
niezgodnych z kartami materiatowymi stanowiska lub zastosowania urzadzenia z niewtasciwego
materiatu i wywotanych nimi wad;

* gdy naprawy | ingerencje w system byty dokonane przez osoby niepowotane i nieupowaznione

przez GWARANTA.
89

Gwarancja nie obejmuje uszkodzen powstatych bezposrednio lub posrednio zdarzeniami sity
wyzszej takimi jak, w szczegélnosci: powddz, pozar, wytadowania atmosferyczne, itp.

810
W przypadku nieuzasadnionych roszczen Uprawnionego z tytutu Gwarancji, GWARANT pobiera
optate diagnostyczna (testy sprawdzajace dziatanie urzadzenial i logistyczna (koszt transportu) wg
.Taryfy Prac Serwisowych”, dostepnej na stronie www.smay.pl.

§11

Decyzje GWARANTA odnosnie zgtaszanych usterek sa decyzjami ostatecznymi.

8§12
We wszystkich sprawach nie uregulowanych powyze] maja zastosowanie przepisy Kodeksu
Cywilnego.
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