Bezpieczenstwo i komfort w budynkach

SASRONO

Krétka Instrukcja uruchomienia systemu ZODIC



1. Instrukcja montazu i uruchomienia ZODIC-M na obiekcie
1) Cel

Celem niniejszej instrukcji jest omoéwienie prawidtowego montazu oraz koniecznych informacji do
uruchomienia ZODIC-M. Opisane zasady majg bezposredni wptyw na bezpieczerstwo uzytkowania
oraz poprawnosc i bezawaryjnosc¢ pracy.

Jezeli potrzebne sg dodatkowe informacje, nalezy sie zapozna¢ z petng Dokumentacjg Techniczno-
Rozruchowa.

2) Przedmiot instrukcji

Przedmiotem instrukcji jest okreslenie sposobu postepowania podczas montazu i uruchomienia na
obiekcie urzadzenia: zestawu wyrobdéw do odprowadzania dymu i ciepta ze zmiennym mechanicznym
nawiewem kompensacyjnym (ZODIC-M).

3) Podstawowe zasady i informacje

Wraz z urzadzeniem dostarczana jest dokumentacja techniczno-ruchowa urzadzenia oraz
dokumentacja z podtgczeniami dedykowanymi pod indywidualny obiekt. Podczas montazu
i uruchomienia nalezy bezwzglednie stosowac sie do zapisdw dokumentacji techniczno-ruchowe;j
ZODIC-M. Dopuszcza sie prace montazowe wytacznie przy odfagczonym napieciu zasilania urzadzenia.
W celu zdjecia napiecia z aparatéw zabudowanych wewnatrz urzadzenia oraz elementéw do niego
podtgczonych nalezy postuzy¢ sie roztgcznikiem gtéwnym zamontowanym na elewacji urzadzenia.
Przed wykonaniem czynnosci monterskich niezbedne jest dokonanie ogledzin urzadzenia pod
wzgledem uszkodzen mechanicznych.

4) Obudowa

Gtéwny modut ZODIC-M — Modut Zasilajgco-Sterujgcy (MZS) umieszczony jest w szczelnej obudowie
(IP54). Dostep do wnetrza modutu umozliwiajg drzwiczki z opcjg zamkniecia na kluczyk. Na obudowie
modutu umieszczony jest wytgcznik gtéwny, ktoéry stuzy do recznego odtaczenia zasilania na czas prac
zwigzanych z konserwacjg lub awaryjnego odtaczenia urzadzenia. Na elewacje obudowy
wyprowadzone sg réwniez wskazniki optyczne sygnalizujgce stan poprawnego zasilania, awarii MZS,
awarii sterownika MZS oraz alarmu pozarowego. W zaleznosci od konfiguracji ZODIC-M do MZS
podtgczane sg poszczegdlne elementy zestawu. Schematy podtgczen sg zamieszczone w dokumentacji
Z0ODIC-M.

5) Montaz

Montaz urzadzenia na obiekcie nalezy przeprowadzi¢ w miejscu okreslonym w projekcie instalacji,
zgodnie z Dokumentacja Techniczno-Ruchowg ZODIC-M. Montaz powinien przeprowadzi¢
wykwalifikowany personel posiadajgcy doswiadczenie zawodowe w zakresie urzadzen
elektromechanicznych.

6) Podtgczenie i uruchomienie

Wszelkie przewody podtgczane do urzgdzenia ZODIC-M nalezy wprowadzac¢ poprzez dtawiki, zgodnie z
dostarczong dokumentacjg, celem zachowania deklarowanego stopnia ochrony IP. Uruchomienie
elektryczne nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z dokumentacjg urzadzenia, projektem branzowym
instalacji oraz scenariuszem rozwoju zdarzen na wypadek zagrozenia pozarowego.



Podczas rozruchu urzadzenia sprawdzi¢ poprawnosé sygnalizacji stanu pracy urzadzenia wedtug
Krétkiej Instrukcji uruchomienia systemu ZODIC pkt. 3 (lub wedtug Dokumentacji Techniczno-
Ruchowej pkt 7.) ,Wyszukiwanie i usuwanie awarii”.

a. Przetwornica czestotliwosci

Zastosowana w ZODIC-M przetwornica czestotliwosci wymaga wykonania dodatkowych czynnosci
programowania w oparciu o parametry techniczne podtgczonych odbiornikdw oraz zgodnie ze
scenariuszem rozwoju zdarzen na wypadek zagrozenia pozarowego.

Programowanie przetwornic nalezy wykona¢ w oparciu o Instrukcje obstugi VLT HVAC Drive FC101 DTR
wer. PL oraz Podrecznik programowania VLT HVAC Drive FC101 wer. PL.

Niezbedne do wykonania czynnosci programowania przetwornic czestotliwos$ci zastosowanych w
Z0DIC-M:

@,

< Wprowadzi¢ parametry silnika do przetwornicy. Parametry odczytac z tabliczki znamionowej
silnika i wpisac je do parametréw przetwornicy:

e [1-20] - mocssilnika; [1-20]=> [ok]=2> [moc]kW—> [ok]

e [1-22] - napiecie silnika; [1-22]=> [ok]—=> [napiecie]V—> [ok]

e [1-23] - czestotliwo$é silnika; [1-23]2> [ok]2> [czestotliwo$é]Hz=> [ok]

e [1-24] - prad silnika; [1-24]> [ok]~> [prad]A~> [ok]

e [1-25] - znamionowa predkos¢ obrotowa silnika; [1-25]=> [ok]=> [predkosé¢]obr/min—=> [ok]

% Uruchomié¢ petng AMA (automatyczne dopasowanie do silnika):
e [1-29] - petna AMA
e Start [Hand On]

b. Czujnik cisnienia

Czujnik cisnienia CCZ jest przeznaczony do pomiaru rdznicy ci$nien na listwie pomiarowej klapy
dymowej lub wyrzutni $ciennej. Te informacje pozwalajg na okreslenie predkosci przeptywu dymu i
gazow pozarowych przez klape dymowa lub wyrzutnie scienng, na podstawie ktdrej regulowana jest
predkos¢ nawiewu powietrza kompensacyjnego (zmiana predkosci obrotowej wentylatora
nawiewnego).

Czujnik cisnienia podtaczy¢ trzyzytowo wedtug DTR ZODIC-M i instrukcji czujnika. W instrukcji czujnika
sg trzy motzliwe schematy podpiecia czujnika. W ZODIC-M stosowany jest z rysunku ponizej
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Rysunek 1 Podtgczenie czujnika cisnienia CCZ



Przetgczniki DIP switch w czujniku ci$nienia powinny by¢ ustawione dla zakresu 0-30 Pa oraz dla
podtaczenia trzyzytowego o wyjsciu prgdowym 4-20 mA. Na rysunku ponizej przedstawiono
prawidtowe ustawienie. DIP SWITCHE przetgcza¢ przy wytaczonym czujniku ci$nienia.

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
2| HE [l
0 H B HEE HEHBR

Rysunek 2 Ustawienie DIP switch w czujniku cisnienia CCZ

e Dip switche 1-2, ustawiajg zakres czujnika na 0-30 Pa.
e Dip switche z numerami 3-8, ustawiajg sposdb podtgczenia i zakres wyjscia na 4-20 mA.
e Dip switche 9 10 nalezy ustawi¢ na 0.

Po podaniu zasilania na czujnik nalezy odczeka¢ 5 minut (jego wygrzewanie). Nastepnie przy
odtgczonych rurkach przeprowadzic¢ zerowanie czujnika - wcisng¢ czarny wystajacy przycisk zaznaczony
na rysunku ponizej - numer 2.

1. DIP-Switch (tenfold)

2. Zero point reset

3. Connecting terminals

4. Pressure connectors
P1 and P2

5. Turbo potentiometer

Rysunek 3 Przycisk zerowania czujnika cisnienia CCZ

Prawidtowo podtaczony i wyzerowany czujnik cisnienia bez podtgczonych rurek (lub bez zadnej réznicy
cisnien z podtgczonymi rurkami) powinien wystawia¢ na wyjsciu sygnat prgdowy 4 mA. Aktualng
wartos$¢ wysytang przez czujnik ciSnienia mozna odczyta¢ w przetwornicy pod parametrem [16-62]
»Wej. analogowe 53”.

Parametr [24-05] ,,Programowana warto$¢ zadana FM”

W tym parametrze nalezy ustawi¢ zgdang wartos¢, do ktdrej ma regulowaé przetwornica
czestotliwosci. Wartosé wyrazona w %.

Wartos$¢ 100% odpowiada 30 Pa réznicy cisnienia odczytywanego przez czujnik cisnienia (20 mA).
Wartos$¢ 0% odpowiada analogicznie 0 Pa (4mA).



Przyktad:

Na obiekcie w czasie pomiaréw hydraulicznych stwierdzono ze przetwornica powinna utrzymywad
9 Pa rdznicy cisnienia wedtug wskazan czujnika cisnienia.

30 Pa-100% - 20 mA

9 Pa - 30% - okoto 9 mA

W parametrze [24-05] nalezy ustawi¢ wartos$é¢ 30%. Warto$é sygnatu pragdowego wysytanego przez
czujnik powinna wynosi¢ w okolicach 9 mA.

c. Pomiary pneumatyczne

Podczas pomiardow pneumatycznych, nie znajgc wartosci do ktérej ma sie regulowaé przetwornica,
nalezy te wartos¢ ustali¢ doswiadczalnie.

W trybie firemode nie mamy mozliwosci podgladu zadnych parametréow.

Przed pomiarem nalezy zmienic¢ parametr [5-10] ,,Zacisk 18 - wejscie cyfrowe” z wartosci [37] firemode
na [0] no operation. Po zmianie, nalezy aktywowac alarm pozarowy (przetwornica sie nie uruchomi).
Po otwarciu klapy mozna uruchomic¢ wentylator w trybie Hand On na zgdang czestotliwo$¢, wykonac
pomiary przeptywu i ustali¢ czestotliwos¢ pracy wentylatora odpowiadajgca projektowej wydajnosci
oddymiania.

W parametrze [16-62] mozna odczytaé aktualny sygnat wysytany przez czujnik cisnienia. Po ustawieniu
czestotliwosci w trybie Hand On, mozna odczyta¢ wartos¢ pradowaq i przeliczy¢ wartos¢ w % dla
parametru [24-05].

Po ustawieniu wyznaczonej doswiadczalnie wartosci parametru [24-05] nalezy wykona¢ pomiary:

I.  Zmierzy¢ przeptyw przez urzadzenie oddymiajgce przy zamknietych wszystkich drzwiach do
klatki schodowej. Przeptyw ten powinien odpowiadac wartosci projektowej (Vmin). Jezeli rézni
sie o wiecej niz 10% od wartosci projektowej nalezy odpowiednio dostosowac parametr [24-
05] i powtdrzy¢ pomiar. Zanotowac Srednig czestotliwos$¢ pracy wentylatora.

II.  Zmierzy¢ przeptyw przez urzadzenie oddymiajgce przy otwartych jednych drzwiach do klatki
schodowej (innych niz drzwi na parterze). Zanotowac Srednig czestotliwos¢ pracy wentylatora.

W celu wyznaczenia strumienia powietrza przeptywajgcego przez klatke schodowa zaleca sie
wykonanie pomiaru sredniej predkosci przeptywu w przekroju urzagdzenia oddymiajgcego przy pomocy
anemometru skrzydetkowego. Zaleca sie wykonanie kilku — kilkunastu pomiaréw w réwnomiernie
roztozonych punktach w przekroju urzgdzenia oddymiajgcego lub skorzystanie zanemometru z funkcjg
usredniania. Nastepnie uzyskany wynik predkosci nalezy przeliczy¢ na strumien objetosciowy
powietrza przyjmujgc do przeliczenia powierzchnie geometryczng (wolny przekréj) w ktorej
wykonywano pomiar.

d. Ustawienie granic predkosci dla przetwornicy czestotliwosci.

Dolna granica predkosci obrotowej [4-12] - ustawiana przy wszystkich drzwiach do klatki zamknietych.
Czestotliwos¢ pracy wentylatora odczytana z przetwornicy (zanotowana podczas wykonywania
pomiaréw w pkt.l) minus 2050% jest dolng granicg predkosci obrotowej. Dolna granica pracy

wentylatora nie powinna by¢ mniejsza niz 10 Hz.

Przykiad 1:

Osiggnieto zadany przeptyw przy predkosci 26-30 Hz na falowniku.
20-30 Hz - (2050% z 26-30 Hz) = 46-15 Hz

Warto$¢ £6-15 Hz nalezy ustawi¢ w parametrze [4-12].



Przyktad 2:
Osiagnieto zadany przeptyw przy predkosci 16 Hz na falowniku.

16 Hz - (50% z 16 Hz) = 8 Hz
8 Hz < 10 Hz = w parametrze [4-12] nalezy ustawié warto$¢ 10 Hz.

Gorna granica predkosci obrotowej [4-14] - ustawiana przy jednych drzwiach otwartych (innych niz
drzwi na parter).

Czestotliwos¢ pracy wentylatora odczytana z przetwornicy (zanotowana podczas wykonywania
pomiaréw w pkt.ll) plus 20% jest gdrng granicg predkosci obrotowe;.

Przyktad:

Osiggnieto zadany przeptyw przy predkosci 40 Hz na falowniku.
40 Hz + (20% z 40 Hz) = 48 Hz

Wartos¢ 48 Hz nalezy ustawi¢ w parametrze [4-14].

2. Instrukcja przeprowadzania préb i badan po zainstalowaniu na
obiekcie

Po przeprowadzeniu prawidtowego montazu i uruchomienia ZODIC-M na obiekcie, zgodnie z niniejszg
Krétka Instrukcjg uruchomienia systemu ZODIC pkt 1 (lub wedtug Dokumentacjg Techniczno-Ruchowg
pkt 8.) ,Instrukcja montazu i uruchomienia ZODIC-M na obiekcie”, nalezy zrealizowa¢ procedure préb
i badan ZODIC-M.

1) Sprawdzenie poprawnosci pracy w stanie gotowosci
Nalezy sprawdzi¢ poprawnos¢ sygnalizacji stanu pracy urzadzenia wedtug Kroétkiej Instrukcji
uruchomienia systemu ZODIC pkt 3 (lub wedtug Dokumentacja Techniczno-Ruchowg pkt 7.)
,Wyszukiwanie i usuwanie awarii”.

2) Sprawdzenie poprawnosci sygnalizowania awarii:

e odtgczy¢ napiecie zasilania od MZS,

e roztaczyd zabezpieczenie 3F3 odpowiadajgce przetwornicy czestotliwosci,

e zatgczy¢ ponownie napiecie zasilania MZS,

o zweryfikowac stan sygnalizacji MZS zgodnie z pkt 3 (lub wedtug Dokumentacji Techniczno-
Ruchowej pkt 7). ,Wyszukiwanie i usuwanie awarii”,

e po kontroli przywrécic napiecie zasilania na przetwornicy czestotliwosci.

3) Sprawdzenie podtrzymania bateryjnego i sygnalizowania awarii zasilacza 24VDC:

e korzystajac z zabezpieczenia zasilacza 2F12, odtgczy¢ go od napiecia,

o zweryfikowad stan sygnalizacji MZS zgodnie z pkt 3 (lub wedtug Dokumentacjg Techniczno-
Ruchowg pkt 7.) ,Wyszukiwanie i usuwanie awarii”.

4) Sprawdzenie poprawnosci funkcjonowania ZODIC-M
Przeprowadzi¢ testy poprawnosci funkcjonowania ZODIC-M zgodnie z dokumentacjg techniczng dla
scenariuszy rozwoju zdarzen na wypadek zagrozenia pozarowego.



3. Wyszukiwanie i usuwanie awarii

Kazdy MZS wyposazony jest w osiem diod na elewacji urzadzenia, ktére sygnalizuja

Obecnos¢ Napiecia Fazy L1, L2, L3
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T = Awaria Zasilania 24VDC
£ & Awaria Zbiorcz
F el Centralka Dozor/Zasilanie
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] Centralka Awaria
i

Rysunek 4 Diody sygnalizacyjne na froncie MZS

Tabela 1 Opis standw urzqdzenia sygnalizowanych przez diody

Oznaczenie diody Opis

Obecnosc Napiecia Fazy L1, L2, L3 | Obecnos$é napiecia zasilania tréjfazowego.

Awaria Zasilania 24VDC Woystgpita awaria zasilacza 24 VDC. Wystgpienie tej awarii
powoduje zapalenie diod Awarii Zbiorczej oraz Centralka
Awaria.

Awaria Zbiorcza Wystgpita awaria czesci zasilajgcej modutu MZS. Wystgpienie
tej awarii powoduje zapalenie diody Centralka Awaria.

Centralka Dozér/Zasilanie Sterownik N-0200 jest zasilony.

Centralka Awaria Sterownik N-0200 wysyta sygnat uszkodzenia.

Centralka Pozar Sterownik N-0200 otrzymat sygnat alarmu pozarowego i
realizuje algorytm pozarowy.

e W stanie gotowosci na MZS powinny sie swieci¢ zielone kontrolki ,Obecnos$¢ Napiecia
Fazy 1,2,3” i, Centralka Dozdr/Zasilanie”.
W przypadku braku zaswieconej kontrolki ,Obecnosci napiecia Fazy” zaleca sie:
- sprawdzenie czy do MZS jest doprowadzone prawidtowe zasilanie tréjfazowe,
- sprawdzenie czy sg wigczone wytgczniki nadmiarowo-pragdowe 2F4, 2F6, 2F7.
W przypadku braku zaswieconej kontrolki ,Centralka Dozér/Zasilanie” zaleca sie:
- sprawdzenie czy do MZS jest doprowadzone prawidtowe zasilanie tréjfazowe,
- sprawdzenie czy jest wtgczony wytgcznik nadmiarowo-pradowy 2F12 zasilacza 24 VDC.
e W przypadku zaswiecenia diody ,Awaria Zasilania 24VDC” zaleca sie:
- sprawdzenie czy jest wigczony wytgcznik nadmiarowo-pragdowy 2F12 zasilacza 24 VDC,
- sprawdzenie czy na zasilaczu 24VDC swieci z6tta dioda ,,BAT” (ciggty sygnat diody wskazuje
na brak ciggtosci obwodu baterii),
- sprawdzenie czy bezpiecznik ,FUSE” w zasilaczu nie jest przepalony.



W przypadku zaswiecenia diody ,, Awaria Zbiorcza” zaleca sie:

- sprawdzenie czy przekazniki kontroli faz 2K6, 3K2 wskazujg poprawng kolejnos¢ faz (w
przypadku ztego wskazania nalezy zamieni¢ kolejnoscig dwie fazy doprowadzone do zaciskéw
zasilania gtéwnego),

- sprawdzenie czy przetwornica czestotliwosci jest wtgczona (bezpieczniki 3F3) oraz czy na
panelu wyswietlacza przetwornicy jest wyswietlony alarm.

W przypadku zaswiecenia diody ,, Centralka Awaria” zaleca sie:

- sprawdzenie na ptycie sterownika diod informacyjnych pkt 5.1.2, jezeli wejscie zgtasza
sygnat uszkodzenia to nalezy sprawdzié¢ czy urzadzenie podtgczone do niego jest zgodnie z
dokumentacja

- sprawdzenie alarméw wyswietlanych na wyswietlaczu cyfrowym pkt 5.1.5



